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+1VjXl dFIVWMGLX
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(EXYQ O9LVAIMX 7XERHSVX
+ERKVIWIVZI
IVXIsFIVWMGL X
YMRKjRKI
4EVEQIXVMIVYRK
7IRWSVX]T YRH 1LIWWKV{..I
&INIMGLRYRK
7IRWSVOSVVIOXYV
IMXXIP[IVX
7IRWSVGLIGO J+V EREPSKI 7IRWSVIR
7IRWSVJIILPIV
“MHIVWXERHWXEFIPPI HIV ZIVWGLMIHIRIR *LPIVX]TIR
%YWKjRKI
4EVEQIXVMIVYRK
%YWKERKWX]T
&INIMGLRYRK
dFIVWMGLX %YWKjRKI
%YWKERKWAjLPIV
%RAIMKI HIV :IVOR*TJYRKIR
&PSGOMIVWGLY XA
*YROXMSRIR
*M\[IVXI
AEVEQIXVMIVYRK
*MA[IVXX]T
(MKMXEP
%REPSK
“QTYPW
*YROXMSRWKV{..I
&INIMGLRYRK
YMRWGLVjROYRK HIV :IVjRHIVFEVOIMX
1IPHYRKIR
%2 &YW
(EXIRPSKKMRK
(EXIRPSKKMRK YMRWXIPPYRKIR
(EXIRPSKKMRK %REPSK (MKMXEP
‘%2 YMRWXIPPYRKIR
'%2 %REPSKIMRKjRK
IRSXIRRYQQIV
&INIMGLRYRK
'%2 &YW 8MQISYX
7IRWSVGLIGO
TIWWKV{..1
IVX FIM 8MQISYX
7IRWSVOSVVIOXYV
7IRWSVIJIILPIV
'%2 (MKMXEPIMRKjRKI
'%2 %REPSKEYWKjRK
&INIMGLRYRK YRH 7IRHIFIHMRKYRK
7IRHIFIHMRKYRK
'%2 (MKMXEPEYWKjRKI
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&I"IMGLRYRK YRH 7IRHIFIHMRKYRKIR
%OXMZI '%2 /RSXIR
(0 &YW
(0 YMRWXIPPYRKIR
(0 YMRKERK
(0 &YW %HVIWWI YRH (0 &YW -RHI\
&I"NIMGLRYRK
(0 &YW 8MQISYX
7IRWSVGLIGO
TIWWKV{..1
IVX FIM 8MQISY X
7IRWSVOSVVIOXYV
7IRWSVJIILPIV
(0 (MKMXEPIMRKjRKI
&YWPEWX ZSR (0 7IRWSVIR
(0 %YWKERK
&INIMGLRYRK YRH >MIPEHVIWWI
1 &YW
YMRWXIPPYRKIR
1 &YW )MRKERK
%PPKIQIMR
&I"NIMGLRYRK
LIWWKV{..1
7IRWSVGLIGO
7IRWSVJIILPIV
1SHFYW
1SHFYW )MRWXIPPYRKIR
1SHFYW )MRKERK
1SHFYW %YWKERK
+VYRHIMRWXIPPYRKIR
7TVEGLI
ISRXVEW X
JIPPMKOIMX
(MWTPE] 8MQISYX
7TMQYPEXMSR
iLVYRK
>YKERK 1IRe
&IRYXAMVHIIJMRMIVXI &I"IMGLRYRKIR
&IRY XNV
%OXYIPPIV &IRY XAV
AEWWI[SVX jRHIVR
'IVWMSR YRH 7IVMIRRYQQIV
(EXIRZIV[EPXYRK
*YROXMSRWHEXIR
OEHIR
0{WGLIR 9QFIRIRRIR YRH :IVWIRMIRIRSR KIWTIMGLIVXIR (E
7TIMGLIVR
*MVQ[EVI OEHIR
7XEXYW
8SXEPVIWIX
21YWXE VX
61WIX
'LERKI 0SK
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+VYRHPEKIR

+WRHEKI R

(MIWI %RPIMXYRK HMIRX EPW 4V SKWKEXQ KWIFX NEFEJV HEM GIO KMBQ XM K |
AY HIR )PIQIRXIR HMI JEV HMI 4VSKYEQBMIWYRW SIMKENIVB% 447 FIR
HIR *YROXMSRIR )MR YRH %YWKKRKI IXG

+VYRHWKXAPMGL MWX HMI 4VSKVEQQNPIRRKEGIMXY BI%OERR HIND BV SK
HMI KIWEQXI *YROXMSREPMXkX EQ REEPW KBV RJIR W GILY B K% EREMI MV | R
QIXVMIVIR

BVSXAHIQ MWX IW [MGLXMK EYGL HMIRm4E S KME QX WIIWP EWGL E R MWRR |
3VX PRHIVYRKIR ZSVRILQIR Y O|RRIR

+1VjXlI dFIVWMGLX

Ausgangs-LEDs
|

QODVODDODODD @‘ED
aml

(C}H—Status-LED

Display — Drehrad

| Zuriick-
Taste

Reset-Taster

Micro-SD-Karte

(EWMWTHAHMI]IRX YV 2EZMKEXMSR MQ 6IKPIE/QQIQIVYR OXWDISIRINRRVWY P WS Ik
ERHIVI +IVKkXI "YAYKVIMIJIR YW][

(EVGEHVIGLXW ZSQ (MWTPE] HMIRX HIV 2N @MKFXMBR V YWMR R A L[ ¥R/ X
2EZMKMIVIR MQ 1IR€ IMRI (VILYRK INRW KIKRRFHMV OLXV MNRKIMREYJ 2E 2

JMRV/*GOIR EYJ HEZRBEMEW KI[KLPXI| 1IR€ IVQ|KPMGLXRMEWR ARMIWR |
AEVEQIXIVW | )RXIV 8EWX]
MR (VEGO3RVWHBO SERXIV HIQ 6EH FI[IMVOX HEW :IVPEWWIR IMRIW 1]
(EW &IXKXMKIR HIV r)RXIV 8EWXIp FHIMIHXVW MGWLEBOISEMX;I/ X 1IRE
EQ (MWTPE] YQVELQX MWX

(Ml WIGLW €FIVIMRERHIY EWKERKWDGIWW Z2SQ (MWTPE] WMRH -RHM
&IXVMIF HIV 7TGLEPXEYWKKRKI )MRHKWERXK PMWVRGRXERHMAZ)R P YWKERK

(MI IMRMRRXYWSHIR VIGLXW 6EH KMFX %YWOY R BXK&EPAMWEIERX %R P E N Ef
&PMROIR FIHIYXIX HEWW HIV 6IKPIWWXEFXXXR AAWVIVXEIX MRERIKI[|L
&IXVMIF 3VERKI FIHIYXIX HEWW IMRIM BRLIPMRRKPPPIOXBKEFIMKIQTI
WGLEPXYRK 6SX FIHIYXIX IMRIR r3EPRVIMA MY £0&7 IIRMR S% YW

(YVGL OYVAMIW (VEI®/OXREHWX/IH HEW +1VKkX RIY KIWXEVXIX *fMWMIMRIR
SEWXI KIHVEGOX KILEPXIR [IVHIR FMWWOMIRTRKE XYMV RPK( EYJHARWMROIR
VSX Y FPMROIR FIKMRRX

(MI QMXKIRAMIGWSXT ( /EMXRX HIV (EXIRZIV[EPXYRK ZSR *YRIOXMSRWH




+VYRHPEKIR

APERYRKWKVYRHPEKIR

9Q IMRI IJIMAMIRXI 4VSKVEQQIVWXI| FRPYWRW MM R I DR MWAVAINPWKAH R-6 IMLIR.
LEPXIR [IVHIR

+ WRHZS\VEYWV X'YRK AYV) W AYRK H V4\SKMNEQ QMWRK YRH H V4 BVEQ | AMVWRK X1 R
I'\VEO{WL] NEYRMALI W/ ALl QE

%RLERH HMIWIWYBHBWQYERKWIPIKX[BWHINKIVIKIPX [IVHIR WSPP

%YJKVYRH HIV KITERWGLXIR 6IKIFIJRRGX WS W INRK Y S\RMMIQNDIR YRH
MQ 7GLIQE IMRAYAIMGLRIR

-Q RKGLWXIR 7GLVMXX [IVHIR EPPI QRWSMR KIRER)¥ & I\ RRIK |

% YWKERKWR YQQNVIR R
(E HMI 7IRWSVIMRKKRKI YRH %YW KRR R WREX I/ GR. NF | MAVMKG LR M W

JEGLI (YVGLRYQQIVMIVYRK RMGLX%WY\WRERBKWEMPIKMWR KYRHWW H
,ERH HMIWIV %RPIMXYRK IVJSPKIR

(EREGL IVISPKIR HIV %YJVYJ HIVAiEAMREAAH XMERIRYREKH HIVIR

&I"IMGLRYRKIR

>YV &I"IMGLRYRK EPPIV )PIQIRXI! O1RWRGR RZ/RKI KK IEYR/ ZRIVWGLMIHIRI
RYRKWKVYTTIR SHIV FIRYXMIVHIIJMRWKMKLRRAMIWNGLRYRKIR EY

SYWKXA"PMGL OERR NIHIV &IM MG LYKY BKHIRMKXI [*¥HPR i n

-Q 1IREMYRHIMRW I PARRKRREPPI FIRYXAIVHIIMRMIVXINRESS 2 MERIRR Y R |
SHIMTIVXIRRI KPSFEP ERKIPIKX KIKkRHIVX SHIV KIP|{WGLX [IVHIR

Grundein5tellun|
gen

\Datum / Uhrzeit 7 V

Standaort

[HI TWET IET” ]

Cprarhe

Wakruna
[Eura |

Berwtzerdefinierte o ooraimKI RYV MQ *EGLQERR SHIV )\TIVXIRQSHYW
Bezel chhunaeh ,

-




+VYRHPEKIR

%WRWMGLX QMX FIVIMXW HIJMRMIVXIR &I"IMGLRYRKIR

Grundeinstel lun
gen

Benutzerdef inie
rte
Bezeichnungen

[Warmasser |
UL Soll |
|
|

[

[
>YV )MRKEFI [IVHIR &YGLWXEFIR >EERHRV]VMRHAKRFERLIMR

Hhal o9auss

= E

() (X] |+

)W O|RRMW 7Y ZIVWGEGLMMBRRYRKIR ZSQ &IRYX”MIV HIJMRQIEPX [IV
>IMGLIRERMELP TVS &I"IMGLRYRK MWX

(Ml FIVIMXW HIJMRMIVXIR &I"MGLEMRKHR WMRKKRKEIPPARWRKRKI *Y
*MA[IVXT &YW )MR YRH %YWKKRKI ~YV IVIEKYRK



+VYRHPEKIR

%PPKIQIMRI MR[IMWI "YV 4EVEQIXVMIVYI

ZSR )MRKKRKIR %YWKKRKIR *M\[IVXIWRXFFRORK BRYR H +'%Y2R HIRIRR (O
%YWKKRKIR

7SJIVR ERKINIMKX Q+WWIR J JRKEFIR HMRGL Flw
7SPPIMRI)MRKEFIZHMS{::}UVHIR [MVH KI[kLPX
&IMWTMIP

Newes Passwort

128
(J) X +]

JMRKEFI ZSR >ELPIRJIVXIR
>YV )MRKEFI ZSR >ELPIR[IVXIR [M\RKIF'SMKDRHIW *IRWXIV E

Wt
-273 8- €———2EQI HIW >ELPIR[IVXIW )MRWXIPPFIVIMGL

26E3, 8 °C

26,8 ‘C€——11SQIRXERIV >ELPIR[IVX

YW [MVH HIV EOXYIPPI ;IVX ZSVKIKIFIR &IMWTMIP q'
-R HIV SFIVIR >IMPI [MVH HIV 2EQV H MWMRKIEKKIFVV IMEERLREHRIK " MK X & IM
i q'

(MI YMRKEFI IVIJSPKX HYVGL (VILNMRVB LW \WEGWR)WIW&EHHN FIWXKXMK
>YVEGO 8EWXI ZIV[SVJIR



(EXYQ 9LVAIMX 7XERI

(EYQ 9LWVIM 7XRHS\K

GPHHdEi“EtEllunl
ger

Datum # Ukrzeit 7
St.andort,

Cerarhe

A4

Datun / Uhrzeit!
/ Standort

[Zei tzone |
Als Aa

automatlsche
Zel tumstel luna

Ja ]

Sommerze t.
Meim

Cat.um
Do 18, 81, 2619 ]

Uktzel t,
[EXE |

GFS Breite
42, 826500 * |

GFS Lanse
(15, B2AEmE * |

Sohnenauf 9ana
7 49

Sohnenhochststand
12 g

Sonnenunt.eraana
16: 24

Sohnenhoke
15.7 °

Sohnenrichtuna
264, 9 *

9RXIV HIR +VYRHIMRWXIPPYRKIR HIBX\R® | X9 WM EM XH
7TXERHSVX

>SYIVWX [IVHIR HMI 4EVEQIXIV JEV HKX 7]WXIQ[IVXI

w>IMXASRI
JEV r9RMZIVWEP 8MQI
8MQI FIMNMGLRIX

FIHIYXIX HMI 8BMXASRAYRHI' WXILX
'SSVHMREXIHR[MEEIGLIER W

IEYXSQEXMWGLI >IMIXMQWR PP PIYREPKX HMI EYXSQE
7TSQQIVAIMXYQWXIPPYRK REGL HIR :SWKRRMEBRHIV )Y

WSQQIVNNIMEp [IRR HMI 7SQQIVAIMX EOXMZ MWX 2Y
HMI rEYXSQEXMWGLI >IMXYQWXIPPYRKp EYJ r2IMR¢

UEXYQ)MRKEFI HIW EOXYIPPIR (EXYQW 88 11 ....

WLVAIMMMRKEFI HIV EOXYIPPIR 9LVAIMX

ud7 &VIMXISKVETLMWGLI &VIMXI REGL +4K ! KPS
WIWXIQ i WEXIPPMXIRKIWXEXAXIW 2EZMKEXMSRWW

ud7 OjRKI+ISKVETLMWGLI OkRKI REGL +47

WSRRIREYJKERWKIMX

W SRRIRL{GLWIXNMNNVERMX

WSRRIRYRXIVEERKM X

WSRRIRL{LI%RKEFI MR q ZSQ KISQIXVMWGLIR
KIQIWWIR >IRMX ! q

, SV

WSRRIRVMGLKRREFI MR q ZSR 2SVHIR
2SVH | q 3WX | g 7€EH ! q

g EYW KIQI
IWX 1 g



(EXYQ 9LVAIMX 7XERHSVX

IMX HIR ;IVXIR JEV HMI KISKVETLMWGILR OkIR K WKER BRYVMERINSKIRIR 7 S
IVQMXXIPX (MIWI OJRRIR MR *YROXWRERARI SR &Z I&IWFRGHIXXM V R KRV J

(MI [IVOWWIMXMKI :SVIMRWXIPPYRK MMGIME ¥4 H(EXITRERIHEV-X HIV 8
XIVREXMZI MR %YQEPMIRHSVJ aWXIVVIMGL

2EGLJSPKIRH [IVHIR HMI WXERHSVXFRYSIRKIRKX 7SRRIRHEXIR E

+ERKVIWIVZI

(EW +IVkKkX LEX FIM 7XVSQEYWJEPP IMREKARRIKWIWLVZINDSR RGHE (EXYQ



;1\ e F ALX

-R HMIWIQ 1IR€ O|RRIR HMI

 IVXIeFIVWMGLX

7IRWSRKNRKIKRRH EREFSK)MVS[MI HMKN

&YW )MRKKRKI €EFIVWMGLXPMGL ERKIMNIMKX [IVHIR

Werteubersicht

C i I

OL-Bus

)

)

[
| CAN-Bus Analaos
| CAN-Bus Digital

)

4

Werteubersicht

OL-Bus

)

)

[
[ CAM-Bus Anal os
| CAN-Buz Digital

)

i+ 1881 °C
2 18,4 °C
BT TC

s MVH IMR )MRXVEK KI[kLPX
Xl EYIJKIPMWXIX

[IVHIRIGIMRHIR-RIX YV H|



YMRKjRKI

) M RK

(1V 61KPIV FIWMWRKYRIKN EREPSKI 1IWWIIVXI HMKMXBRI-QTXY PMWMWF 7M

-R HMIWIQ 1IR€ [IVHIR HMI )MRKKRKRRMRHM HVQV EEOXNMB8EBRR L-IWWI[IV
WXERH ERKIMN MKX

&IMWTNMRPY FIVIMXW TVSKVEQQMIVXIR %RREKRYXMRKERK MWX RSG

Eingange
1 T.Kaollektor 1
1688.1 °C

2 T.kollektaor 2
118, 4 °C

a2 T.S5olar RL 1
63,5 L

di unbenut.zt

AEVEQIXVMIVYRK

7IRWSVX]T YRH 1IWWKV{...1
2EGL %YWI[ELP HIW KI[€ERWGLXIR ) MRKIKRHRW HINS P KRWHSN X } TW/

E

Eingang 1

Tur
unbenutzt

>YIVWX IVISPKX HMI KVYRHWKXMA"PIVMME ) MR K EVREKKN W RIKRHER VB | T

u (MKMXEP
u %REPSK
u -QTYPW

(MKMXEP
%YW[ELRIMWKV{...I|

u %YW )MR u %YW MR MRZIVW
u 2IMR .E u 2IMR .E MRZIVW



YMRKjRKI

WREPSK
%YW[ELRIMWKV{..I
u 8IQTIVEXYV

u %YW[ELP HIW 7IRWSWX]TgGW ILIQEPMKI 7XERHEVHX]TI HIV 8IGLR]|

R E X M48 ' EOXYIPPI 7TXERHEVHX]TI 6% YQWE&WSYBERPIQIRX
8,)0 /8= 0O q' 48 48 2MM 8/

U7SPEVWXVELRPWRBK¥XTT

U/TTERRYRE\ s (!

uMHIVWXERH
U IYGLXTIRWSW®X]T
UBIKIR7IRWS\BXTT

>SYWKXA"PMGLI %4\VN5[HWWHIGY..HMI 11WWEKERRNMRKIMHIVWXERH

u HMQIRWMSRWPSW u %FWSPYXI *IYGLXI u 7XVSQWXj
u HMQIRWMSRWPSW u (VYGO FEV Q¥B8VY%4EWGEP u 7XVE
u %VFIMXW/*ELP u OMXIV u ;MHIVWXERH

u HMQIRWMSRWPSW u /IYEMOQIXIV u *VIUYIRA

u 8IQTIVEXYV ¢q' u (YVGLIPYWW +PWEBMRM RHIMKPOIMX OQ L

u +PSFEPWXVELPYRK QQMR 1Q QH u +IWGL[MRHMKOIMX Q W

u '3 +ILEPX TTQ u OIMWXYRK u +VEH ;MROIP

u 4VS*IRX u 7TERRYRK

%RWGLPMI..IRH QYWW HIV ;IVXIFIKIMEGXKQIARKKKIMWKIRPMIVYR
EIMWTWMERRYRK +PSFEPWXVELPYRK

Ekalieruns

Finaarasuert, 1
F. B8 U
Zielwert. 1

@ Wend |

Einganaswert. 2
1@, 5@ U |

Zlelyert 2
(1588 1/mE |

IRXWTVIGLIR ; Q IVKIFIR ;o Q



YMRKjRKI

-QTYPWIMRKERK
(MI )MRKKRKO|RRIR -QTY®BAI QMX RH QMRHIWQWRNYPWHEYIV IVJEWW

%YW[ELP HIV 1IWWKV{...I
Eingang 6

TuF
[Teul = |

Wi ndaeschii ndi gkei t
Curchfluss

Imruls
B Benutzerdefini ert

s MRHKIWGL[MRHMKOIMX

*€V HMI 1IWWMRHKIWGL[MRKIWKONMKIR 5YSXMIRX IMRKIKIFIR [IVHIR
KREPJVIUYIRYQFLM

&EIMWTMYP,MRHW,FRWXWFX FIM IMRIV ;MRHKIWGL[MRHMBDORMX IAMBRR R C
-QTYPW EYW ! A~ (ELIV MWX HMIKPAMMXUR” ET™M o0Q

Fuotient
H. B3 Hz

JMRWXIPPFIVIMGL i N
(YVGLIJPYWW

*€V HMI 1IWWXKWGELIFOQWWW IMR 5YSXMIRX IMRKIKIFIRGUYMY R W QW KIIW
MR OMXIV TVS -QTYPW

YMRWXIPPFIVIMGL i P-QTYPW
QTYPW
(MIWI 1LIWWKV]...|l HMIRX EPW )MRREOXHK¥YW RE WMETF PP WEKLIPW OWM X )MRI
TYPWIp

&IRY XM VHIIJMRMIV X
*€V HMI 1IWVEKRYXAMIVHIMEMWWXR IMRYRMHEMM)RRLIMX IMRKIKIFIR [IV

Dot ent, Dt ent,
B, 58688 1T iF B, BA1 25 kWheIne

Einbkedt. Einheit

1 | [ |

Zeiteinhelt

l¢h ]

YMRWXIPPFIVIMGL 5YSXMIRX i-QTYPW )MFAGMEABRQEWXIPPIR

YMRLIMXIR P O; 0Q Q QQ OQt

*¥V P QQ YRH Qt QYWW "YWKX*"PME&LAM[II¥*HIR I MRV IMYX ERMW IQIWMRH
LIMXIR JM\ ZSVKIKIFIR

EIMWTKMEY HMI *YROXMSR r)RIVKMIMKOPp VHI\NOERRI XK MIVIMRLEAXSFMKIR
WTMIP [YVHI O;L -QTYPW KI[KLPX-QHEWWRXQ\LVMGLX



YMRKjRKI

&I MGLRYRK

JMRKEFI HIV )MRKERKWFI"IMGLRY KHFHR MG & | % YME[LERRPRKSR KEY W Z IV W !
&I"MGLRYRKWKVYTTIR SHIV FIRYXYIRIKHIRMRMIVXIV &IM"IMGLR

7TIRWSVX]T %REPSK 8IQTIVEXYV

u %PPKIQIMR

YVAIYKIV

‘IVFVEYGLIV

0IMXYRK

IPMQE

&IRYXAPMRYXAIVHIIJMRMIVXIV &I"IMGLRYRKIR

YWKkXA"PMGL OERR NIHIV &I MG LYY &KHRIKI [P¥EHPR i "

V Cc CccCc ccC

/TIRWSVOSVVIOXYV

*€V HMI 1IWWKV|...IR 8IQTIVEXYV 7SPEMMWIR/BHLWYRRWIYELDW YAREP S
HMI 1|[KPMGLOIMX IMRIV 7IRWSVOBAXN[MXWUVIENVECBN EMKHBLRYIRKIR Y
ZIV[IRHIX

&IMWTNOA IVEXYVWIRWSYV 48

[Serisor
FT 1068

Sensork orrek tur
[B,2 ¥ |

IMXXIP[IVX

Mittel wert

(MIWI )MRWXIPPYRKMKIXWBXBEKPMRK HIV 1IWWI[IVXI

JMRI 1IMXXIP[IVXFMPHYRK ZSR 710w RNEVMRGIERVKIEO XM BRVHWY % RN
+IVKkXIW EPPIVHMRKW QYWW QMX 7GMU[ERRAXRKYRIRIW ;1VXIW KI

JMR LSLIV IMXXIP[IVX JELVX "Y 8VKKIVWVRX HIRH ; MMA{ (RRK IREKL7RRVW |1
PIRW[IVX

&IM IMRJEGLIR 1IWWEYJKEFIR WSHRMKILPAHIVHIRIGYRHIR/ LIK-MIRM W (
[EWWIVFIVIMXYRK QMX HIQ YPXVEWGORIRPHIR 7IRWSV [



YMRKjRKI

ITIRWSVGLIGO JeV EREPSKI 7IRWSVIR

[Sensorcheck ﬁ
iE Unterbrechunas-
K hl sz~ schwelle
schielle (Btandard ]
[Standard ) Unt.erbrechunas-
Kurzschl ussuwert. uert
St.andard
[St.andard | [Etandar )
l

JMR EOXMANVSEY QLIGVRKERI INMIYKX FIM IMRIQ /YVAWGLPYWWRK[ IMF
EYXSQEXMWIGLILPIVQIPHYRK

&EIMWTMIP

Eingange

1 T.Kaollektor 1
-9999,9 °C

[TIRWSVJILPIV

&IM EOXMRWQSY PLVWEXALXIRWSVIIEPW )MRKERKWZEVMEFPI ZSR *YRO.
KYRK 7XAXNRWEN IMRIR OSVVIOX EVFIMERIBREVRMRRR/ SN IOXH Y VAWGLF
O9RXIVFVIGLYRK (EQMX OERR " & TERW MR/ % YEAKMEIR/ KX I[[M\RH R

-R HIR 7]WXIQ[IVXIR %PPKIQIMR VERIRMRKYKRKRWYSWIIVPEKY RK

 IVHIR HMERHEGH[IPPIR KI[KLPX HERR [MVH IMFRKWGLMWIBX PR WW FIRIX
IIWWKVIRRH IMRI 9RXIVFVIGLYRK FIM eFIVMWGLKNMMRIRI HMWKIFIVIR

(MFXERHHEVKI JEV BIQTIVEXYVWIRWSVIR WMRId' M RH YWMWOERLRA Y AV G L
g’ (MIWI ;IVXI [IVHIR MQ *ILKIVRERP&IENMGHRIYRKRR LIVERKIASKIR

(YVGL TEWWIRHI %YW[ELP HIV 7GL[FPRIBYYWHEPRFAMRBERRIRWSVW H
JIWXIV ;IVX ZSVKIKIFIR [IVHIR HEQMXIDWRMIFYRMXMWER MMM XRIR OERR

&IMWTMMRH HMI 7GL[IPPI ZSR q' ! rWGGLVYAP{KYRp [MRXIMR :IVX Z.
P%BYWKEFI[IVXp JEV HMIWIR 7IRWSMFERKIMMKIWI)RMIBYWKIq' +PIM
[MVH HIV 7XEXYW r7 I RB)SKIWLRMXp EYJ r

[Sersorcheck Eingange
Ja Kurzschl usswerd, —> ||li T.Kollektor |
[Berutzerdefiniert. | B8 °C
kurzschl uss-
schuelle Ausgabewart,
[Berutzerdefiriert | 3.8 C |
Schwel Lwert,
[-46. 6 C |
|

&EIMWTMMWT7IRWSY LEX g' YRXIVWGLVMNELRV E®VE Y WKWK I¥KR[ MOPH M
XMK [MVH IMR 7IRWSVJILPIV ERKI"IMKX



YMRKjRKI

 MHIVWXERHWXEFIPPI HIV ZIVWGLMIHIRIR *LP

81QT

48 21jA
/8= 0! PRIA
/8= Ot 1
48 21
48 21
2M ?
2M ?

8/

(MI 7TXERHEVHX]TI HIV 8IGLRMW&LIR %PXIVREXMZI MWX
&MW [EV HMI 7TXERHEVHX]TIYRIRBSIVOWEYWPMIJIV

48 48 (E HMIWI 7IRWSVIR KIKIREFIV kYWWIR ERJYF RK WINW RINPR H
HMI 7IRWSVPHMXG RMYVRY)R YRH WHERRXR [HWMKVWALTLMX[IVHIR 8VSX" "HIQ OET

JEV 48 7ZIRWSVIR KIPXIRHI +IRE YR KDXRRIGX K EY ERMW BIX

28" *«LPIV

: *€V HMI %YW[IVXYRK ZSR 28" *€LPI\6R MWWRH HMW % R K
Ensor &IXE :IVXIW IVISVHIVPMGL

[WTE | (1V 2IRR[MHIVWXERH 6 FIAMILX WMGL MQQIV EYJ
pas (IV &IXE :IVX FINIMGLRIX HMI '"LEVEQRIVWWAMM&I MR
.5 0 || EYI SMHIVWXERHW[IVXI

Beta

(1 BA |

&IXE MWX IMRI 1EXIVMEPOSRWXERXIHWRHE © BPRPR H MWW , HV W XNMRHR VWK B R
*SVQIP FIVIGLRIX [IVHIR
I]Rl(NT)
RZ2 )
1 1
Tiwry T2am)

(E HIV &IXE ;IVX OIMRI /SRWXERXI| €FIWERKMY KIWHEENXII RB/DQTQE€WWIR |
XIRHIR +VIRA IR HIW 1IWWFIVIMGLW JIOAXKVMRIKRX 7[TYMGR IVJ&LPIV ZSR
g' SHIV JEV IMRIR %Y ..IRJ€LPIV ZSR q' FMW q'

%PPI 8IQTIVEXYVIR MR HIV ESWSIFPYJ £ WM TR \EEPWVF ¥ MR MRR/K IKIFIR [IVH
A& q' ! / /! /

B:

PR REX€VPMGLIV OSKEVMXLQYW

6 -3 T MHIVWXERH FIM HIV YRXIVIR SIQTIVEMGEGVWIW 8IQTIVEXYYV
6 g s MHIVWXERH FIM HIV SFIVIR S8IQTIVEXWELMW 8IQTIVEXYVFI
8 53 YRXIVI 8IQTIVEXYV HIW 8B8IQTIVEXYVFIVIMGLW

8 s SFIVI 8IQTIVEXYV HIW 8IQTIVEXYVFIVIMGLW



%YWKjRKI

%YVKj RKI

(1V 61KPIV FIVVAWNKjRKI

(YVGL HIR )Y RWYXERAKQ ,EYTXQIR€ KIPERKX QER MR IMRI eFIVWMGLX
%YWKKRKI [IVHIR QMX MLVIV &I"IMGRRWRKXERH HRXEOMKXP P
&EIMWTMIP

Ausgange

11 5ol arpunee 1
Aut.osALS

21 Sol arpunee 2
Aut.osALS

i Helzkrel spumpe
Aut.oALS

di Anforderuns
Kessel

Aut.oALS

4EVEQIXVIE]IIVYRK

2EGL %YWI[ELP HIW KI[ERWGLXIR %YXWKERRW HVWSRK XYW KIBMR KWX]TW

| & <

Ausgang 1

TR
lurberutzt, |

>YIVWX IVISPKX HMI KVYRHWKX"M"PBVRAKIW XFIVEKI JEV HIR %YWK

WYWKERKWX]T
1ER YRXIVWGLIMHIX JSPKIRHI ZIVW GHLMI HEIR N IRWEKEKRKIWXEPFRR % Y W
FEV WMRH

7TGLEPXEYWKERK
NYWKERKWTEEV

ccCccCcC

4:1



%YWKjRKI

%YWKjRKI YRH EPW %YWKERKWTEEV

B & <
Ausgang 1

Tup

unbenut.zt
Schal tausaana

Aus3anasFaar

(MIWI %YWKKRKI O|RRIR EPW IMRJEGLMNYWERRARYQRIBKXRHKIQBHKIRHIR
7TGLEPXEYWRERMKERWWTEE¥ RWXIYIVYRK IMRIW 1IMWGLIMVERXVMIFW

(MI % YWKERKWTEEYRH WXILIR WIVMIRQk..MK ~YV IVJEKYRK (Ml %
YRH FIRIXMKIR HIR )MRWEX” IMRIW YMPJWVIPEMWQSHYPW

(EW % YWKERKWTEEV [MVH RYV EQ YWKXRKHMNEVEXMEYMRIR % & %Y
%YWKERKWTEEV

0EYJAIMX
, . *€V NIWMWKERKQYWEWHMI IMWGLIV OEYJAIMX IMRKI
Laufzeit I “MVH 1IMWGLIVPEYJAIMX IMRKIKIFIRY RKJ B PW X%¥ W
d2m B8 KERKWTEEVW

OEYJMMXFIKVIRMYRK

’ - &IMEOXMEEW IJMNMXFIKVIRAYRK [MVH HMI %RWXIYIVY
Laufzei thesrenzung TEEVW FIIRHIX [IRR HMI 6IWXPEYJAINMXVXRKIVKIMR
I3 AKLPX MWX (Ml BIWXPEYJAIMX [MWH WKERKREFERYV [
HIR ,ERHFIXVMIF YQKIWXIPPX ZSR IMRISHLIVPHYRK
ERKIWXIYIVX [MVH WMGL HMI %RWXIYINMRKWWNGEEX ZRBIR KR \EX B H
WGLEPXIX [MVH

s MVH HMI OEYJN" M KFEKOKIRZMERKX [MVH HMI 6 IWXPEYJ*"IMX RXIW-KKIMW
AKkLPX YRH HMI %RWXIYIVYRK HIW X WKRRIKXVTEEVIW [MVH RMG

s MVOIR ZIVWGLMIHIRI *YROXM S RIIRYKYPNV M IR K 1 MHX WKYEYYN KFERIKW TE E V' \
WYWKERK QMX HIV RMIHVMKIVIR 2XRBDWVX%9*p &IJILP EO

%YWRELYMROXIMNBRYRK OSQQX HIV KPIMGLAIMXMKI &I1JILWSZBNRVHVHWI
%YWKERK QMX HIV L|LIVIR 2YQQIVXr>9p &IJILP EOXMZMIV




%YWKjRKI

%PRGLEPXEYWK]jRK

. *€V EPPLERNXVKKkRKI OERR IMRI )MRWGLEPXZLEVA|KIVY
Verzaserung PEYJANIMX JIWXKIPIKX [IVHIR
= |
Machl auf
5 |

%PRAYWKjRKI

*€V EPPI % YWKKRKI OERR H&VRERHVKMWMRHIRWIV *EGLQERR- )\TIVXI
KIWGLVKROX [IVHIR

Hardbetrieh
anderbar durch

%YWKJRKI FMW EPW %YREPSKEYWKjRKI

Schal taussana
Au=3anasFaar
g-1al
PLIH

(MIWI %YWKKRKI WXIPPIR IMRI 7TTERRYRIEKBRK PMW *"Y:V*OIMWXYRKYV
&VIRRIVR &VIRRIVQSHYPEXMSR SRV RM XKVEIRRWORNPQYRIR Z

(MI % YWKEFI IVISPKX [ELP[IMWI E P3SM INTZE R RIMMRIKR E P

7MI O|RRIR ZSR HIV 4-( *YROXMSRRSHIROCEWESRZBS EEERIMNIXI YNGR [IVHI
PMIVoY RKIIXIX HMI 1|KPHWREDIMMMWKIRIPPI QMX SHIV SLRI 2EGLOSQQ
6IKIPFIVIMGL HIW Y VIKIPRHIR +IVKXIW ER*"YTEWWIR

-Q 1SHX W 4YPW[IMXIRQSHYPEXMSR [MVH IMR 6TERRNRXWMKRIPPZG R
YRH IMRIV *VIUY|IROMSREVMEFPIQ 8EWXZIVLKPXRMW VA

;MVOIR QILVIVI *YROXMSRIR %REWR EN[IVXNIRIRPWREPSKEK¥YWKERK [M)
IV EYWKIKIFIR

&IM %OXMZMIVYRK HIW %R EP SHEKYWXEFPRHEIRIFPA MR IMRYR KERK-WWTER
WGLIR - YRH o FA [ FIMPAKX [QMHXK (MKMXERFIJILPI
KIREFIV IMRIV IVOR€TJYRK QMHSIQIMRERMREPSK[IV X

(MI %OXMZMIVYRK HIW %RES8QKNREW K EFREK BIKIFMWRHYVGL JSPKIRF
XEPI TMKREPI Q|KPMGL

Camihant. Aus Liagital Ein

EIMWTMHMYRVKERKWI[IV X ; EIMWTAMMRKERKWI[IVX
(SOQMRERX %YW ZSR 1IPHYRHKIR (SQMRERX )MR ZSR 1IP
,ERH %YW ,ERH )MR

(MKMXEP )MR
%RXMFPSGOMIVWGLY X"




%YWKjRKI

WYWKERKWWXEXYW HIV %YREPSKEYWKjRKI

*€V HIRY WKERKWYBERERX YW XKIPIKX [IVHIR-2SF-INVIV 7 XE
LEPF SHIV YRXIVLEPF | MRENV[ IIMEBRMWVK KR F ER/ [RVHIR

Husaanasstatus
EIN wenn
jI zt + Schuel I

[st ¢ Schuwelle
(@, 5@ | |

WSPP

&EIMWTNRR HIV REPSKEYWKERK €FIV

)-2
Husaanasstatus
EIN wern
[st » Schuwelle
Schuelle
(3, 6@ | |

H1 ¥ YW RAWKFEER KHEEW R EKIY W Z ST

.l REGL XIGLRMWGLIR )MKIRWGLEJXIRI HOFKRER WISV X |
QMX HIV % YWKERKWWXEXYW WS IMRRNMVXHERR [EVYH |

)-2 WXILX

[IRR HMI 4YQTI XEXWKkGLPMGL PkYJX

7SPP QMX IMRIQ %Y REPSKENXYKKHREBG®H IMB® 7TGLEPXEYWKERK QMXKIW
OERR HMIW RYV HYVGL KITMKRIXI X BKWIRQQMIVYRK IVVIMGL

&EIMWTMIFEPH HIV YWKERKWWXEXYW HRVKWRXERB K EBHYMMIER K I W2E& 1] |
HMI OSKMOJYROXMSR ER HIR 7TGLEPXEYWKERK [IMXIVKIKIFIR

Analogausgang

>& Freigabe Funktion
> Ergebnis (Frg.=Aus) (AUS)

s Inv. Erg. (Frg.=Aus) (AUS)

- A1l Solarpumpe

e—e— Eingangsvariable 1

.

Eingangs

Eingangs

e
\%’
>~ Eingangs
\é

%,

able 4
Eingang
Eingangsvanable &

Y

1

Ergebnis

Inv. Erg.

Schaltausgang

—.—.—[A."

=<

Ventll-Solar |_:.H




%YWKjRKI

%RANMKI MQ 1IRe % YWKjRKI

-R HIV 1IR€ER”AIMKI [MVH HIV &IXVMEKFWKEWRXEBERHERHKIWI ROKREPEK %Y WK
OERR HYVGL %RXMTTIR KIKRHIVX [IVHIR

7+ S0l areunpe
[ Hutn]
8.8 4 WoYXSYWKEFI IRXWTVIGLIRH HIV 5YIPPI YRH 7OEPN
¢ UERHIMRWXIPPFEVIV :1VX
% ol APELIES UERH %9% YWKEFI PX MRWXIPPYRK r(SQMRERX %Y
— 0 UERH )-2YWKEFI PX )YMRWXIPPYRK r(MKMXEP YMRp
L0
Hand
Hard+ALS
Hard/EIH
&ESIMWTMIPI ZIVWGLMIHIRIV TOEPMIVYRKIR
7XIPPKV{..l ZSR 4-(1SHROWXMSR HMI 7XIPPKV]|... WSPWSPMMt TRXPP
WTVIGLIR
Skalieruns
Einaanaswert. 1
[ ]
Zielwert |
B, 88 | |
rEinaanaswert 2
1 B
Zielwert, 2
1@, 5o | ]
BIQTIVEXYV]IEX ZSR IMRIV %YREPSKJYROXMSR NSH)YWSZPP HMHMIETC
TIVEXYV q' WSPP IRXWTVIGLIR

(Ml 8IQTIVEXYV [MVSLRIR/SQ@EIVRSQQIR

Einaanaswert. 2

i

1 FEE
Zielwert 2
168, & % |
&VIRRIVPIMWEYRER HIR *YROXMSRIR ;EVQ[EWBWVIXERK SVHHYWRK SHIW
&VIRRIVPIMWXYRK ZSR WSPP :TVIGLMISPPIR : IRXW

(IV 4VSAIRX[IVX [M\BLHMR SQ@EIVRSQQIR

Eifaanasuert, 7
1 BEE
Zleluert 2
(18, B U |




%YWKjRKI

&I MGLRYRK

JMRKEFI HIV YWKERKWFI"IMGLRYRKFHNMVYGL W"MELRIYRREBR/EYW ZIVW
&I"MGLRYRKWKVYTTIR SHIV FIRYXYIRKHIRMRMIVXIV &IM"IMGLR

u %PPKIQIMR
u /PMQE =
UL ITRY XAFVRY XAMVHIIMRMIVXIV &INITMGLRYRKIR

>YWkKXA"PMGL gERR NIHI>V &I"IMD_;G>ISARYR’WIKI‘VI$?\1H>FEID(P[Z\BI-RIR FM

— — m—
: x . e o
dFIVWMGLEX %y WKjRKI- > x
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7TGLEPXEYWKjRKI YRH YWKERKWTEXWIPEMW QYKPNW)G YW



%YWKjRKI

%YWKERKVENLPIV

d (@) <«

Ausgang 1

(YVGL %R[ELP HIW 7]QFYPMW HIRRBRRWKERKVMIFWWXYRHIR YRH -QTYF
XYRKIR EFKIPIWIR [IVHIR

EIMWTHEBIIMQ %YWKERK OERR HIV >kLPIVWEXERHPYWMX [HVQIR

Ausgang 1

Zahl stand seit
(0o 16,81, 2619)

Lesamt.zahl erstands
1 dschen

2EGL 8MTTIR EYJ HEW 7GLEPXJIP H MIMHE BBHIRI F BAXX ISRES @ FIRK | W
&IXVMIFWWYXRFHRHVR-QTYPWAKLPIVW P|WGLIR Q|GILIXDPIWRREXLRIVW XKR I
OEYWYREHOXYIPPVIYHYR HEQMX RMGLX KIP|WGLX

(MIWI *VEKI [MVH IRX[IHIV QMX %P!IREHI&\HIVOI—GIW[E]Y"IW 12
FIERX[SVXIX

2EGL HIQ O|WGLIR [MVH HEW EOXYIPKX S8EKIWHEXYQ ERKI~AIM
Eetriebsstunden

Betriehsstunden
s

Betriebsstunden YW [IVHIR HMI +IWEQXFIXVMIFWWXYRHIR :I$SM KX EBKXW V
Vartas YRH ZSR LIYXI WS[MI HIW PIXAXIR YARRK HIW KO XY | P

s
Betriebsstunden
kieLt.e

s
Betriebsstunden
letzter Lauf

s
Betri ebsstunden
aktueller Lauf

s
Betri ehastundem 2EGL %R[KLPIR HIW 7GLEPXJIPHW [MYHY EFIKIKLE K X
heute 1aschen XIR &IXVMIFWWXYRHIR P|IWSX{INRpIF BEHOGX YIPP PV 0EYJ
[IVHIR HEHRYNGH® |WGLX




%YWKjRKI

9RXIVLEPF HIV &IXVMIFWWXYRHIR @MRMRRIRMEFQT
LniFul ze KIPIWIR [IVHIR

Imrul e
5

ImFul z2 Uaortas YW [IVHIR HMI +IWEQXAELP HIV -QTYPWI -EMR\N &L E
i AELP HIW :SVXEKW YRH ZSR LIYX|I ERKINIMKX

Imrul s heute
5

IniFul e heute 2EGL %R[KLPIR HIW 7GLEPXJIPHW HMIHY ERKIJVEK:
ll:uinzhen AKLPXIR -QTYPWI P|[WGLIR Q|GLXI
u%',892+ (MI >KLPIVWXKRHI [IVHIR NIHI 7XYRMGMIR HKIRY G RKMYRIR
IMRIQ 7XVSQEYWJEPP OERR HELIV MMV %XRMY RKVASR/ IRK\IM RE

u &IMQ OEHIR ZSR *YROXMSRWHEXK WN VNHGHE FXKXJ R EXXKoL PSVWHMIR H |
RSQQIR [IVHIR WSPPIR WMILI %RPIMEMRK r4%BRKERQOMRIV,YR[IM

>JLPIVVeGOWIX"YRK
2EGL %R[kLPIR IMRIWO{WIGHPRMVAHBRFKIJVEKX SF QER HMI KIWEQXIR
SHIV HIR LIYXMKIR >kLPIVWXERH P|WGLIR Q|GLXI

Wollen fie
wirklich?
"Gesantzahlerst
ande loschen'

D ()

(MI 7TMGLIVLIMXWEFJVEKI [MVH IRXIM/H,IWOIEB %R[KLPER SHIV HIW /)
(X) ! 2IMR FIERX[SVXIX
2EGL HIQ O|WGLIR HIV +IWEQXAMKLPIVWKXIKBEK IMNEXNBWE R & KYMK X




%YWKjRKI

YRMNMKI

HIV (IVORTIJYRKIR

mos (<)

Ausgang 1

2EGL %R[ELP HIW 7]QFSPW [IVHIR JBAMORER ¥ RWKRE R K MIR *YROXMS

MNMKX
&EIMWTMIP

¥y & H
Ausgang 1

1 Anforderuna
Warniwasser 1

Anforderuns
EIN

(22 Salar |

Sol arkreis
HUS

-R HMIWIQ &IMWTMIP [MVH HIV % YRVEERKN XZBIR/ X *YRFAOXNMSRKIVEHI ZS

XMSR

T EVQ[EWWIV

IMRKIWGLEPXIX [MVH

(YVGL %R[ELP IMRIV *YROXMYROKIRERKXIRERIV *YROXMSR

&PSGOMIVWGLYXA"?

Ausgange

1i Sal akpumee 1
AutosEIN

9% unbenutzt
18 unberut.zt

IBl acki erschutz

J

Blockierschutz

o) D) o EBIE 2 )

Blockierschutz Zeit
[ B ]

AHuzaanas Juardnuna

Ausgangs
Zuwordnung

1 2BBsBRE2 918
(V) (X

9Q[kPATYQTIR HMI PKRKIVI >IMX RMWGMXVPEQGITIR KL &
VIRH HIW 7SQQIVW LEFIR SJIJX %YRMRRIVMSFPVYREWR
(MIWIW 4VSFPIQ PKkWWX WMGL YQKIUNMNS HWMRHGQ HEW -
7IOYRHIR IMRKIWGLEPXIX [MVH

(EW REGL HIQ %YWKERK BRRISIGOMAVWIREY KX |IW M
RIR >IMXTYROX WS[MI EPPI %YW KKk RKRA SEERO*M KM /IR L YHX
IVLEPXIR WSPPIR

%Q (MIRWXEK YRH EQ *VIMXEK [IVHHRWYWKER&MW H N
>YSVHRERWKI[KLPXIR %YWKkKRKI JE€V 7TIQYRRIIR IMR
HIV YWKERK WIMX HIQ 6IKPIVWXEVNXIA"&PHQOM KV X
WGLYX*"W RMGLX EOXMZ [EV

(MI % YWKKRKI YRH [YVHIR EYWKI[kLPX

(IV 61IKPIV WGLEPXIX RMGLX EPPISBRHUWKRKRKHKMRRKXIKQ
IMRIQ %YWKERK WGLEPXIX REGL HIRH RV R I MXQVR



*YROMBR R

-R HMIWIQ 1IR€
%RPIKIR ZSR *Y

[IVHIR *YROXMSRIR ERHKIRPIKQRIEIXE QIWVIMIWEK YMIV |
ROXMSRIR YRH IVORE€EVYRIRIRY IMIRKREERBREXMSRIR ”

WGLMIHIRIR *YROXMSRWQSHMYRISKWEB) RIMIMNRYPRK X Y RKO XM SRIR

Funkt ionen

[Heue Furktion |

m 1 ¥ [ -
Funktion 1

Tup

Anal oafunktion

%RPIKIR IMRIV RIYIR *YROXMSR

IRXB8YT[MVH KI[KLPX [IPGLI *YROXMSR ERKIPIKX [IV}

(MI >IMPI SFIR MQ 1IR€ *YROXM3IREFAMIXRH MKBEWREKMRKER KWZEVMEFT
4EVEQIXIV %Y WKERKRHAEO/RPEB K RRKIR

M1 2Dn 4
Funktion 1

)W [MVH NIRIW 1IR€ ERKIM"IMKX HIWRKIF FIQRX IPNVHGL[EVA LM

&IMWTMIP :IVOR*TJIR HIV )MRKERKWZEZENMEVPR IQMXPIMRNXBI YMRKERK

ik @ # B <

solar

[Frai aabe |
EIN

[Kall ektortenperatur |

B8 "C

4

e B # B =<

solar

Kollektortemper
atur

g 3

Finaanae

[1: T.Kallektor |

[Hesswert, |

14,6 °C

%YW[ELP HIW 7] )0\VFBRRBREKSNZEVMEFPIR

+I[€ERWGLXI )MRKERKWZEVMEFPI EYW[KLPIR

(IV IVWXI )MRXVEK AIMKX HMZIVW BBWR R PRER [K&WP X1V X |

(IV KIfTERWGLXI YMRKERK [MVH KI[KLPX



*MA[IVXI

*M[ | K

Werteithersicht
Eingange
Fixwerte |
Ausgange
Funktionen

e TAivrrmm

-R HMIWIQ 1IR€ O|RRFMHMMIIITWMRMIVX [IVHIR HMI ~ & EPW*YNRRKERK!
XMSRIR ZIV[IRHIX [IVHIR O|RRIR

2EGL %R[ELP MQ ,EYTXQIRE€ [IVHIR RMIMEIM XIX@QMEXI MLRWWINMN MGLRY
EOXYIPPIR ;IVX FA] >YWXERH ERKIMNMKX

EIMWTMIP

Fixuerte

1 MinPuffer HE 1
28,8 °C

2t MinPuffer HE 2
8,8 °C

o unbenutzt




*M\[IVXI

AEVEQIXVMIVYRK

&I MW TMINPIV X

E

Fixwert 1

TuF
Unkbenutzt

*MA[IVXX]T
2EGL % YW[ELP HIW KI[€ERWGLXIR *MYY\RX ININS PKIX[ BANKIXTTWXP |

u (MKMXEP
u %REPSK
u -QTYPW

(MKMXEP

%YWI[ELRIMWKV{...I
u %YW )MR
u 2IMR .E

%YW[ELP SF HIV 7XEXYW €FIV IMRI IMMRWEBLRPR IP BIBIY HIKNIGLGLEP XI
OERR

Unischal t.en

Auzwahl bo: GG

klick

ORHIVR IMRIW HMKMXEPIR *M\[IVXIW

(YVGL %YR[ELP HIW 7GLEPXJIPHW RERRWHBL PFE\W K YSFSQ BRIM-KIW %R
[JLPIRr/PMGOp KIKRHIVX [IVHIR aJJRINXRWIMGK KRHIY%XY WHEGRFIBIV 7X
OERR HIV 7XEXYW EYW HIV ERKIQIPHIXIRRHRNVX{TIVHERRI RMGL

&IMWTMORVGLEPX)Y-REYBORHYVGL %YW[ELPFS\
Fixwerte

1t Freigabe 1
| EIN]

V

Fixuerte

1t Freigabe 1
AU

|

Fixuerte

1 Freigabhe 1

[ fus)




*MA[IVXI

%REPSK

%YW[ELP EYW IMRIV :MIP"ELP ZSR *YROXMSRWKV]|...IR

Tur

[Anal og

Furktionsarile

dimensionslos (.10

| L | 1.1

*€V *M\[IVX]I WXILX EYGL HMI *YROXMBRWRKK/ | ...1 9 L WWM KV JIER/YR K

2EGL IVKEF&INMIMGLRMWRISPKX HMI

*IWXPIKYRK HIV

IVPECRXYRPRMIR

*MA[IVXIW -RRIVLEPF HMIWIV +VIRMRR DIERARXHIFR X INXHVR

&EIMWTMIP

Mi rd m
58,8 °F |

M1 muim
[65.8 °C |

et
SE, @ T

ORHIVR IMRIW EREPSKIR *M\[IVXIW

(YVGL %RXMTTIR HIW 7GLEPXJIPHIW 6ER KIKRHIMX[ [VXHOR X-WX HIV ;
LIPP YRXIVPIKX OERR HIV 7XEXYW KXW IHFIRIERMGQP KIKXKRRH MR YIVHII

1i Solltemperatur
I[ 56,0 °C)

1i Solltemreratur
SH. 8 -

65,8 °C
5.8 °C




“QTYPW

*M\[IVXI

IMX HMIWI %VX ZSR *M\[{XYPMFRM B LOBYWM[KLPIR MQ 1IR€ r*M\[IVXIp

HIR

Fixwerte

-Q 1IR€ HIW *M\[IVXIW OERR IFIRJEPPRXNMMRIRQT

1+ Start

I s

EYWKIP|WX [IVHIR

*YROXMSRWKV{... |

Fixuwert 1

TuF

[Teul =

Furktionsarale

EIH-I el s
AUS=ImPul 5

%YW[ELPYRRIOXMSRWHM{&IXKXMKYRK [MVH [ELP[IMW
TYPW ZSR %97 EYJ )-2 SHIV IMRE¥37% Q7T YIRW YXIXR

&I MGLRYRK

JMRKEFI HIV *M\[IVXFI"IMGLRYRK H¥FMAVN %NMWBLR ZYBKIK KIHIV FIRY
RMIVXIV &I"IMGLRYRKIR

>SYWKXA"PMGL OERR NIHIV &IM" MG LYKY BKHMRMKXI [PEHPR i A

JMRWGLVjROYRK HIV IVIRHIVFEVOIMX
*€EEPPM\[IVX] OERR IMRKIWXIPPX [IVHIRFIRY W INPGIL[WEIRMKRWIVX |

HEVJ

Ahderbar durch

[Rrwender |

Fachmant




1IPHYRKIR

11 MHYRKIR

(MIWIW 1IR€ "IMKX EOXMZMIVXI 1IPHYRKIR ER

Werteithersicht
Eingange
Fixwerte
Ausgange

Funkt ionen

Me ldungen

CAN-Bus
NL.-Bnes

3

EIMWTMIPHYRK MWX EOXMZ

Me ldungen

1t (Obertemreratur
Fr 11,81, 26819

16 B4




"R &YW

'%2 &YW

(EW "%2 2IX*[IVO IVQ|KPMGLX HMI /SQQW2RMOWKIWER IRIMWGG|IRHEW
HIR ZSR EREPSKIR SHIV HMKMX%&BPWK]RKRRIRFEWRH®W2] '%2 &YWKIVKX

HMIWI ;IVX]I EfMRKYREHIVRILQIR

(MIWIW 1IR€ IRXLKkPX EPPI %RKEFIRNRHIRMRWIXHEPYRRIR/ 'HMRISTIR 21

RSX[IRHMK WMRH
dHIW "% 2 &YWKIVKX QYWW IMRI

)W O|RRIR FMWIMRIQ'%IX & FWHKIMKXIIRMRV HIR
IMKIRKARISXEPRYRQIV MQ 2

(IVOIMXYRKWEMBRFEY %2 &YWRIXA W [MVH MR HIVLYVSRKBEKIERPIMXYRK

Werteilhersicht
Eingange
Fixwerte
Ausgange

Funkt ionen
Meldungen

CAN-Bus

DL-Bus
M-Buc

CAN-Bus

[Datenl oaging

CAM-Ein=tel lunaen

CAM-Anal ogeinaanse
CAM-D1 91 t.al el naanae
CAM-Anal ogaussanse
CAM-D01 91 t.al ausaanae




'%2 &YW

(EXIRPSKKMRK

-Q WR[IRHIVQSHYW MWX HMIWIW 1IR RMGLX WMGLXFEV

Datenloggying

Datenlogaing
Einstellunaen

Latenlogging
Hhal os

Latenlogging
[igital

-R HMIWIQ 1IR€ [IVHIR HMI )MRWXIBRKRRIR €IV HEX LEWIBRIV EYJ H
HIW 6IKPIVW J€V EREPSKI YRH HMKMXEPI ;IVX]I HIJMRMIV X

(EXIRPSKKMRK )MRWXIPPYRKIR

. ,MIV [MVH JIWXKIPIKX SF HMI 0SKKMRBRYXKIVHIVE %G E
Datenlogging PIVW KIWTIMGLIVX [IVHIR WSPPIR ¥YRNIMRRPRER MR

Einstellungen |\ /b SKkXIR BEKIWHEXIMIR [1VHIRY WOVBIMMRINV 03
; . GLIVX (EW 0SKKMRK IVISPKX RYV FIM IMRKIPIKXIV
Datenl oaging auf

Sh-Kapte *EPPW HIV JVIMI 7TIMGLIVTPEX” BKkWPRHX /ENXIR RXMV
XIWXIR 8EKIWHEXIMIR EYXSQEXMWGL XXP|W/RRAR (M

= QMX HIV 7SWRWBYW HIV 7( /EVXI EYWKIPIWIR [IVHIF
Intervallzeit. PIMXYRMRW\ P
305 |

(EXIRPSKKMRK %YREPSK (MKMXEP

(MI YMRWXIPPYRKIR KIPXIR WS[SLRIUEVVHEW E¥ XIRPSIKEINKRKVEY EPW
'%2 (EXIRPSKKMRK QMX HIQ "1 -

IHIV 61KPIV OERR QE\ HMKMXEPXIYRHW KIEFREEPBMKMI MR HMIWIR 9RX
RMIVX [IVHIR -Q +IKIRWEX”" "YV (EXOR&EWWM"WWMWEHRHR HRIK €EXVR JEV HEW
'%2 &YW JVIM [KLPFEV

(Ml 5YIPPIR J€V HMI "Y PSKKIRHIRKETWXYVOKRRKR WRIOKEMSRW %Y WK
*MATIVXT 7]WXIQIIVXI (0 YRH '%2 &YWIMRKKRKI WIMR

,MR[IMW (NMRKREKEWWIR MQ &INMKOXBPYRHIIJMRMIVX [IVHIR

)W O|RRIR FIPMIFMKI ;IVXI EYW HIRSKKRIVIMRO XME\RU R IRKLP IV ;kVQ
AkLPIV >KkLPIV (Ml Y PSKKIRHIRHIRXIMH IEVPPHLEPRWIVIR EREP-SKIR ;I
WXI r(EXIRPSKKMRK %REPSKp IMRKIXVEKIR

*V HEW "%2 (EXIRPSKKMRK MWX B@WNISRIMRIYRMWRIMIRMXZM RWSP 1MR}
IVISVHIVPMGL

(EW "%2 (EXIRPSKKMRK MWX EYWWGQ MG P MGOWL IUXPKMYIOIMRI W XKI
EYWKEFI %YJ %YRJVEKI IMRIW ' 1V HWMTIMGXYVXPHRV;BMKPMR IMRIQ OS
YRH WTIVVX HMIWIR KIKIR IVRIY XIRM @¥FHYWCRKIIRM FMR IWIM[ 1% XIR ' 1 -
(EXIR EYWKIPIWIR YRH HIV OSKKMRKKKR JYMH[MIHIV JVIMK

(MI RSX[IRHMKIR )MRWXIPPYRKIR PISWKMRK &£€VVHEVZ &EXWRWMRH MR |
HIW "1 - FIWGLVMIFIR



'%2 &YW

'%92 YMRWXIPPYRKIR

CAN-Einstel lung
211

hoten
!1 ]

Bezel chruna
[UUREL & ]

Busrate

SR btz l
( Standard)

IRSXIR

*IWXPIKYRMKHRI®2 /RSXIRRYQQIV )MRWXIPPFIVIN@MX HIV /REWIRIRX
QIV KMFX HIR >IMXWXIQTIP JEV ERPPI ZERHIVIR '%2 &YWKIV

&I"IMGLRYRK
IHIQ 6IKPIV OERR IMRI IMKIRI &I"MENVRIYRK "YKISVHRI
&YWVEXI
(MI 7TXERHEVH &YWVEXI| HIW '%0 RNX W/&H WHMWDM | JEV HMI QIMWXIR
VKXl ZSVKIKIFIR MW X
MG LX)MWKQEWBPIRIIVKX] MQ '%2 &YWRIMGIHIMXVEKYRKWVEXI| LEF
QMXIMRERHIV OSQQYRMAMIVIR Y O|RRIR

(MI &YWVEXI OERR "[MWGLIR YRHIVHOFM%$FMNM MRMIRMNIPPMKIVIR &'
KIVI /TEFIPRIX" Q|KPMGL WMRH

&YWVEXI JOFMX WA QE\MQEP IVPEYFXI +IWEQXFYWPjJRKI ?QA

7XERHHBVH

&IM IMRIQ 8SXEPVIWIX EYW HIQ 1IR€FIEKMIZ)M RBERPXNWPPRRRKPRM €V HM
QlV YRH HMI &YWVEXI IVLEPXIR



'%2 &YW

‘%2 WREPSKIMRKjRKI

)W O|RRIR FMW 7Y

'%2 WREPSKIMRKKRXI(WHWKVBHRIWKXVGL HMI %

7TIRHIMRSXIRRYQQIV WS[MI HIV 2YQQIV HIW7PERHPRSW KREEWR KW XK WP | K X

CAN-Bus

CAN-Analogeing
ange

ﬂl: unbenut.zt, “

2 unbenut.zt

4

CAN-Analogeinga
ng 1

EnaotennLmmeat
lunberut.zt |

d

CAN-Analogeinga
ng 1

knotennLmmet
Lhbenutzt
Fl

3
d

IRSXIRRYQQIV

2EGL )MRKEFI HIV /IRSXIRIRHOPQRG XHWRMMR HMI [IMXIVIR )MRWXIPPYRKI
QIR :SQ +IVkX QMX HMIWIV /RSXIRRMRIWNV %2 VVAHREPSKEXWKERKW €F

EIMWTHMOP %2 %YREMREBERIKIYBQ+IVKX QMX HIV /RSXIRRYQQIV HIV ;1VX
PEKYWKEREMIVRSQQIR

CAN-Analogeinga
ng 1

Enotennummet

2 ]

Aus3anashLmmer I
1

&I MGLRYRK

JAHIQ "%2 YMRKERK OERR IMRI IMKIFIRINTMHERR YMRIKKYMWI[ELP HIV &M
IVISPKX [MI FIM HIR )MRKkRKIR EMWLARYRMGULKVHNIMRIIR &KXV FIRY XMV



'%2 &YW

&EIMWTMIP

Bezei chhuns

[Temperatur Istuert, |
[T, Kollektar |
L ]

'%2 &YW 8MQISYX
*IWXPIKYRK HIV 8MQISYXAIMX HIW '%2 )MRRERKRW 1MRHIWX[IVX

CAM-Bus Timeout.
(S ]

7SPERKI HMI -RIJSVQEXMSR PEYJIRR PN6\QH' Yd2MERA YA UM RHEIVWI Wo 2 ) MR
K E R RAWMR

OMIKX HMI PIXAXI %OXYEPMWMIVYRERW IFM J1 VNKRW | W & LFSFRX P BRIKQINS Y X ™ |
HIVIXAMIVOIJIZEIRIMREY.Epr (ERR OERR JIWXKIPIKX [IVHIR SF HIV ~Y
;IVX SHIV IMR EYW[KLPFEVIV )VWEXRYWXFEM WM RWKIR PMRERYHWNWKYV | ..

(E HAMMXA[IVOJIERIW 5YIPPI IMRIV *YROXMSRW )MRRKERKMZIE\VOMERFRP IR E
EYJ HIR YWJEPP HIW "%2 &YWWIW IRKIWTHIG LATRHMREMIRW [IVHIR

-R HTRWXIQ[IVXPRPPKIQIMR WXILX HI\ERPOYRIYRRIKIPRKI ~YV :1VIEKYRK
/TIRWSVGLIGO

IMX 7IRWSVBLW>ALUXITRWSVIHPYVIIRWSVW ZSR HIQ HIV "%2 )MRKERI
[MVH EPW )MRKERKWZEVMEFPI IMRIV *YROXMSR ~YV :IVJEKY

Senzorcheck

1IWWKV{...|

s MVH EPW 11WAWKEIQEXNWITRSQQIR WS [MVH HMI )MRLIMXS \HWM AXIV
MQ 6IKPIV ERKI[IRHIX

Meszardfe

&IM %BYWEERPXPIU|RRIR IMRI IMKIRI )MRLIMX | MR FI™MRB\CSMOZS QV T ORXVY
GLIGO IMRI eFIVIEGLYRKWJYROXMSR EYWKI[KLPX [IVHIR

Messarafe

Automati schi G

Eenutzerdefini ert)

JdHIQ "%2 )MRKERK [MVH IMRI IMKIKI AMWRLEAMX MBEKIRHMHRIV )MRLIMX H
XIRW WIMR OERR )W WXILIR ZIVWIFURKNIFRRK )MRLIMXIR ~YV :

(MIWI % YW[ELP [MVH RY V&FRM X \W R/KIV ] MK X




'%2 &YW

IV FIM 8MQISYX

(MIWI %YW[ELP [MVH RY V&FRM XPI \E R/KIV | M K X

s MVH HMI 8MQISYX >IMX €FIVWGLVMRXIBF GIERR YIRWXKIEF{XQFMXXIP X
ZIVKRHIVXp SHIV IMR IMRWXIPPFER/[WMYWHWEX"IVX EYWKIKIFI

Wert bei Timeout Wert bei Timeout

Urverandert Gz » [Berutzerdefiniert. |

Eenutzerdefin ert) Husgabayert,
28,8 °C

/IRWSVOSVVIOXYV

(MIWI %YW[ELP [MVH RY V&FRM XpBI N R/KIV | M K X
(IV ;IVX HIW "%2 )MRKERKW OERR YQ VMKNIVXWMXVYRI,RVX OS

[Sersorkorrek Lur
B K

ITIRWSVIJILPIV

urzschl uss- Egmgfﬂ'ﬁ?

schuel 1 e .
ztandar-J
Benutzerdefiniert)

kurzachl usswert,

[St.andard | ‘

Unterbrechunas—- -

schuell e Egmglcﬂuﬁ

[Standard | [Berutzerdefiniert. |

Unterbrechunas- [Sehuel 1 wert,
Lert, %
A H "L
[St.andard |
(MIWI %YWI[ELP [MWDKMRXNQ F1INR WYSRHEBIIM GLOW W KV R.Y Xt IFR KA1 MK X

&IM EOXWIRWSIV PLMEXILX IRWSVIILPRVW '%2 )MRKERKW EPW )MRKERI
*YROXMSRIR ~YV [ IVI2KMRKEV XERVRVOSVVIOX EVFIMBIREVRIMRW JV °
JIOX [/YVAWGLPYWW SHIV 9RXIVFVIEBLY RKR %EQMN K RPERVRRRMW& 7IRW SV
HIR

; IVHIR HMKIERHE®H[IPPIR KI[kLPX HERR [MVH IMR VW®@LW GMRNRW WI'
IIWWKVIRRH IMRI 9RXIVFVIGLYRK FIMI8FWVKW [RRAK MXMK X 1V

(MFXERHHEHVKI JEV B8IQTIVEXYVWIRWSVIR WMRId' M RH YWMWOGRLRA Y AV G L
g’ (MIWI ;IVXI [IVHIR MQ *ILRIVRERP&IEMGHRIYRKRR LIVERKI*SKIR

(YVGL KIIMKRIXI %YW[ELP HIV 7GL[MPIWGLRPHN WIW X3 HISNIRXIVFVIGLY
%YWJEPP IMRIW 7IRWSVW EQ 7IRHIMRIXIRVXKIDSYKKIRI¥FIRMRVHIR HE
*YROXMSR MQ 2SXFIXVMIF [IMXIVEVIFIMXYI'R OERR JM\I ,JWXIVIW

(MI /T'YVAWGLPYWWWGL[IPPI OERR RNGLYRKWWBRFEFIPIPY SROMRMIV X [IV

-R HTIRWXIQ[IVXPRPPKIQIMR WXILX HEW PINRRKKXRKLPI%2 YRH (0 )MRKKI
IVIJEKYRK




'%2 &YW

'%92 (MKMXEPIMRK]RKI

)W O|RRIR FMW AY  '%2 (MKMXEPIMRKKRKIMIWS {WEQAM YXGL HMI %
7IRHIMRSXIRRYQQIV WS[MI HIV 2YQQIV HIW 7ERHPRSV KFEWR KWW XK VWP | K X

(MI 4EVEQIXVMIVYRK MWX JEWX MWHWREXAMBKGMREMRKNIRIV HIV '%2

IRXIVWWKV{...l &IQERRKMRVIMKIV HIR '"%2 (MKMXBEPIN R K EFB MZFS R
.EKIKRHIVX [IVHIR YRH IW OERR JIWXKIFM(ELNYVYMXRR HFRVFBWQISY X >
PIXAX €FIVQMXXIPXI 7XEXYW r9RZIVEKRHIVYX W EXHWXIBXR & YBEW[WLIKRK | F I

'%2 WREPSKEYWKjRKI

YW O|RRIR FMW 7Y '%2 %REPSKEYWYXKRX| (WSKVEQHIRIMXVGL HMI
HIBYIPRIQ 6IKPIV JIWXKIPIKX
CAN-Bus
CAN-Analogausy
ange

[t urberutzt, I
21 unbenut.zt
i uhbenut.zt

4

CAN-Analogausga
ng 1

|unbenut.zt |

3

%RKEFI HIV 5YIPPI MQ 61KPIV Z3SR MR I% YHYK E RKK WE&¥E GQ X

u JMRKjRKI u *M\[IVXI
u %YWjRKI u 7]WXIQ[IVXI
u *YROXMSRIR u (0 &YW

&EIMWTMYPPPI )MRKERK

CAM-Analogausga
ng 1

[Ei hadnae |

i T.Kollektor |

[Messwert, |
58,8 °C




'%2 &YW

&I"MGLRYRK YRH 7IRHIFIHMRKYRK

dAHIQ "%2 %RE

PSKEYWKERK OERR

IMRIKIMKHIRR G VHVRG LEBWMR% YW [ELP

}

"NNMGLRYRK IVISPKX [MI FIM HIR WM RKK RKM"RVEYW YRKWG&GVMTTIR SHIV |

JMRMIVX
&IMWTMIP

Eezei chhuna

[Temreratur Istuert

]

[T, Kollektor

]

L

]

/IRHIFIHMRKYRK

&EIMWTMIP

Sendebedi nauna
bei Anderuna

1,8 K

Blockierzeit

18z

Interuallzeit

(S

FIM ORHIVYRY

K&IM IMRIV PRHIVYRK HIW EOXYIPPIRYPUXMNXY K
XIR ZSR QILV EPW / [MVH IVRIY X )KIRWRHX X |
€FIVRSQQIR 1MRHIWX[IVX /

WIIFRREA | \
MG YNIR/

&PSGOMIVAIM

XPRMAIVX WMGL HIV ;IVX MRRIVLEP#ZISR e FI¥XV

YQ QILV EPW [/ [MVH HIV ;IVX XVSXANNIRIY YW
XVEKIR 1MRHIWX[IVX 710

BAKNVRXK +
k INEGL

-RXIVZEPPMM

XIVQIVX [MVH EYJ NIHIR *EPP EPPEYGMRMRR
WIMX HIV PIXAXIR eFIVXVEKYRK RMGYX ¥BXQ Il

£ M MBSV
| WRE PW

HIWX[IVX IMRYXI




'%2 &YW

'%92 (MKMXEPEYWK|RKI

)W O|RRIR FMW AY  '%2 (MKMXE P KYNWKKIRK I(( MV\S K VIEFGIORM HY VGL HMI 9
5YIPRIQ 61KPIV JIWXKIPIKX

(MI 4EVEQIXVMIVYRK MWX FMW E¥YJRMXW WGRHQMX NNRRMWRKIR M2 %RE

&I"MGLRYRK YRH 7IRHIFIHMRKYRKIR

JAHIQ %2 (MKMXEPEYWKERK OERR IKNKIKMKRIITEHIRMMGIMRIYRYW[ELP |

ANNMGLRYRK IVIJSPKX [MI FIM HIR HMRKK RKYRVMELW YRXW&VMTTIR SHIV |
JMRMIVX

&IMWTMIP
Eezeil chhuna

[Rusaana Allgenein |

Anfaorderuna ‘
TR N e

L ]

7TIRHIFIHMRKYRK
&IMWTMIP

Sendebedi nauna

bei Anderuna

[Hein |
Blockierzeit

18s |

Interuallzeit
(5 |

FIM ORHIVYRK |[.EIRHKMR HIV 2EGLVMGLX FIM IMRIV >YWXERHWKRHIVY

&PSGOMIVAIMX] PRHIVX WMGL HIV ;IVX MRRIVLEPRFP XIRRe FI¥DPOV BAKMRK

[MVH HIV ;IVX XVSXAHIQ IVWX REGLR ZMRHWRXYX €
[IVX 710

-RXIVZEPPAIMXY (I ;IVX [MVH EYJ NIHIR *EPP EPPIEYIGARMRR IFFIV X
WMGL WIMX HIV PIXAXIR eFIVXVEKYRKXRINWGELX KIkRH
IMRYXI

%OXMZI "%2 /RSXIR

s MVH MR HIV JEYTXQIRE€E %RWMGLX HMIRINVYGID B BHW
2| XAM[IVOE€FIVWMGLX ,MIV [IVHIR EPQMEQRMEXIRRY%Q /
QIV YRH +IVKXIFI"IMGLRYRK ERKIM"IMKRIWYV GHI\BKY W
i CHI XIW OERR EYJ NIRIW "YKIKVMJJIR [IVHIR

-R HMIWIV %YRWMGLX [MVH IMRI 9:6 V QMMQH'1%2/R S X
&YWRIXM ERKI"MKX YRH IMR "1 - QMX /RSXIRRYQC

9Q [MIHIV MR HEW 1IR€ HIW IMKIRIR §MWHVMWW % I|KF
WIPFWX &W:To MR HMIWIV eFIVWMGLX EYWKI[KLPX



(0 &YW

(0 &YW

(1Vv (0 &YW HMIRX EPW &YWPIMXYRKHIEW INMAY WIWWWS\EIRJ*" MG LR

XIRPSKKMRKp QMXXIPW ' 1 -

(v (0 &YW MWX IMRI FMHMVIOXMSQRHERI 4 EXHRPDMRYHRIK/ ¥YRHSRGVR MW
XMZlI OSQTEXMFIP (EW (0 &YWRIX" ENEIMYXWRNREFLKRKMK 4SQ

(MIWIW 1IR€ IRXLKkPX EPPI %RKEFIRJERH{ )M BoW IFERYYRMKRRNV HM &YW 2
RSX[IRHMK WMRH

(IVOIMXYRKWEMBRFWY(0O &YWRIXA W [MVH MR HIV KFRXBWKFEWBILWX¥MRKR |

Werteilhersicht
Eingange
Fixwerte
Ausgange

Funkt ionen
Meldungen
CAN-Bus

DL-Bus I
M-Bus

Gerate

4

DL-Bus

[DL-Finstel l unaen
CL-Eingana
CL-Aus3ana

(0 )MRWXIPPYRKIR

DL-Einstel lunge
n

Lat.enausaabe
Mein

|

eFIV HMIWI| 7GLEPXJPkG LE YOEKRERFEINM MH EQ RIFRS K K M R K
EFIV (0 &YW YRH JEV HMI %RANIMRIR (0 R ESIQW IR VS
KIWGLEPXIX [IVHIR® (EX RHEMWKMMRKHEW ' 1 - ZIV[IRH
YW [IVHIR RYV HMI )MR YRH %YWKERRW[RV"XLPIRH
EFIV OIMRI ;IVXI HIV 2IX~"[IVOIMRKKRKI EYWKIKIFIR



(0 &YW

(0O )MRKERK

eFIV IMRIR (0 )MRKERK [IVHIR 71RWIRWYBAX R Z&R V(R SEQYQ\V R/
)W O|RRIR FMW AY (0 )MRKKRKI TVSKVEQQMIVX [IVHIR
&IMWTMEREQIXVMIVYRK HIW (0 )MRKERKW

DL-Bus
DL-Einganyg
(1! urbenutzt, |
2t unbenutzt
# unbenutzt

4

DL-Einganyg 1

TuF

Ciaital

Arnal og

%YW[EBREPSK SHIV (MKMXEP
DL-Eingang 1

Tur
[Anal og |

OL-Bus Adresse

L ]

OL-Bus [ndex
L ]

(0 &YW %HVIWWI YRH (0 &YW -RHI\

JdHIV (0 7IRWSYV QY WW 0MRWBEMHKVIRRPVR (M1 )MRWXIPPYRK HIV- %HVIW
WSVW [MVH MQ 7IRWSV (EXIRFPEXX FIWGLVMIFIR

(MI QIMWXIR (0 7IRWSVIR O|RRIR ZIVIWGEWWIRI MEBNWIPWQIRWXVSQ
TIVEXYVIR YW QYWW J€V NIHIR-RIWEH KV K IRAVR [IWKIRIV(IV *"YXVIJJIRFE
OERR HIR HIQ (EXIRFPEXX HIW (0 7IRWSVW IRXRSQQIR [IVHIR




(0 &YW

&I MGLRYRK
.IHIQ (0 )MRKERK OERR IMRI IMKIRIRIVMHGRR YRK KYKMFELP HIV &N
IVISPKX [MI FIM HIR )MRKKRKIR EMWLRYRIGLKIVHNIRIR &K1V FIRYXAV

&IMWT Eezeil chhuna

[Temperatur Istuert, |
[T. Salar WL |
L ]

(0 &YW 8MQISYX

7SPERKI HMI -RJSVQEXMSR PEYJIRH [KMYPI (02&WKWHY W RIKHFPWV (0 ) MR
K E R RWMR

;MVH REGL HVIMQEPMKIV %FJVEKIVHKIMWHIR 76 RVPSY [OVM RV; IWV¥X €FIVQM >
HIIXA[IVOIIZBIRIMREY.Epr (ERR OERR JIWXKIPIKX [IVHIR SF HIV Y
;IVX SHIV IMR EYW[KLPFEVIV )VWEXRYWXFEM WM RWKIR PMRERYHWNWKYV | ..

(E HAMXAM[IVOJIENIGL EPW 5YIPPI IMRIV *YROXMSRWI DKMRKERKM REV KR
OERR EYJ IMRIR %YWJEPP HIW (OR&WSNW/IWRBWITWHIWI R MIEKMIVX [I\

R HIR 7]WXIQ[IVXIR %PPKIQIMR WXaRR(IM )W R KKRKIOXIVPIVIEKYRK

/IRWSVGLIGO

IMX 7IRWSVELNMEOI X IRWSVIIHPWV7IRWSVW ZSR HIQ
Sensorcheck (0 )MRKERK €FIVRSQQIR [MVH EPWV)MRRER KSR EW
IVIEKYRK

1IWWKV{...|
MVH EPW 11WAWKS|IQEXMHWIFZRSQQIR WS [MVH HMI )N

Messardfe HIV (0 7ZIRWSV ZSVKMFX MQ 6IKPIV ERKI[IRHIX
Aut.omatl sch

&IM %YWEERPXPIU|RRIR IMRI IMKIRI )MRLIMX | MR FI™MRB\OSMOZS QV T ORXY
GLIGO IMRI eFIVIEGLYRKWJYROXMSR EYWKI[KLPX [IVHIR

Messarakbe
Hutomatisch
Benutzerdetinl ert.

JAHIQ (0 )MRKERK DNWWRH MMWMRISVHRIX HMI EF[IMGLIRH YV WMWRLVNRX H
OERR )W WXILX IMRI :MIP*"ELP EK )MRLIMXIR ~YV :IVJEKYR

(MIWI %YW[ELP [MVH RY V&FRM XP{N&R/KIV | M K X

IV FIM 8MQISYX
(MIWI %YW[ELP [MVH RY V&FRM XPI N R/KIV | M K X

;MVH IMR 8MQISYX JIWXKIWXIPPX OHIRR"YPVXKXPERKVQMNHKRRSIF;IVX
HIVXp SHIV IMR EYW[KLPFEVIV )VWHX"[IVX EYWKIKIFIR [M

Wert bel Timeout. Wert bei Timeout
Unverandert, [Berutzerdefiniert. |
Benutzerdefini ert Ausaabeyert,

3.8 °C ]




(0 &YW

/TIRWSVOSVVIOXYV

(MIWI %YW[ELP [MVH RY V&FRM XPI NE R/KIV | M K X
(IV :1VX HIW (0 )MRKERKW OERR Y @ANNWRXROSIWMR MM MV H IR

[Sersork orrek Lur
H B K

ITIRWSVIJILPIV

Kurzzchl uss-

gL ol

St andar R

Benut.zerdefini ert)
Eurzsihl ussuert,

|Standard | ‘

Unterbrechunas-
schuelle KUEIST?IUSs-
|St.andard ] =Cnelle

[Berutzerdefiniert |

Unterbrechunas- rSGhuellwert
wert, N
(St.andard J :

(MIWI %YW[ELP [MOKRXNQ FIINR WERIG LFIGO L I WWIRW|IXPIERKIN MK X

&IM EOXMRMPSIV QLWGALKIRWSVIIMRMWY (0 )MRKERKW EPW )MRKERKWZ
XMSRIR "YV [IVIJEKYIRMR IEXNEXMWRNR OSVVIOX EVFIMEJRKM I MRWS(VJ YR
IYVAWGLPYWW SHIV 9RXIVFVIGLYRKR &EXQWMIEPERRRI® 7THRWSVW VIE

; IVHIR HMKERHE®@H[IPPIR KI[kLPX HERR [MVH IMR VW®GLW GMRNW WI'
IIWWKVIRRH IMRI 9RXIVFVIGLYRK FIMI®AVKW RRAK MXMK X 1V

(MFXERHHEVKI JEV B8IQTIVEXYVWIRWSVIR WMRId' M RH YWMWOERLRA Y AV G L
g’ (MIWI ;IVXI [IVHIR MQ *ILRKIVRERP&IENMGHRIYRKRR LIVERKIMSKIR

(YVGL KIITMKRIXI %YW[ELP HIV 7GL[MPIWGLRHN WIW X3 HISNIRXIVFVIGLY
%YWJEPP IMRIW 7IRWSVW EQ 7IRHIMRIXIRVXIDSYIKKIRI¥FIRMRVHIR HE
*YROXMSR MQ 2SXFIXVMIF [IMXIVEVIFIMXI'R OERR JM\I ,JWXIVIW

(MI /YVAWGLPYWWWGL[IPPI OERR RNVLYRKWWBRFEIPIPY QRMRRIVX [IV
-R HTRWXIQ[IVXPRPPKIQIMR WXILX HEW FINRRKKRKLP'I%2 YRH (0 )MRKKH
[IVIEKYRK

(0O (MKMXEPIMRKjRKI

(IV (0 &YW MWX WS OSRAMTMIVX HERE\Q ERG[ VIMIKRMX P | R X I( 18/ M X
EFIV RSGL OIMRIR %R[IRHYRKWJEPP HEJ€V

(MI 4EVEQIXVMIVYRK MWX JEWX MRERSMWRKRQRKI NIRIV HIV (0 %

IRXLVYWWKV{..l &IQERR¥WRVIMXIV HIR (0 (MKMXEHRMRR KERRHEWX [V
HIR

&EYWPEWX ZSR (0 7IRWSVIR

(M1l :IVWSVKYRK YRH HMI 7TMKREP€R | WKIEHRIQXS R VEEQVRIWMRY TSPMKI C
XYRK )MRI "YWKXAPMGLI 9RXIVWXE€XHYREGLHIMR X\XS QR | WW23 X KK IR/K X
'%2 &YW MWX RMGLX Q|KPMGL

(YVGL HIR VIPEXMZ LSLIR 7XVSQFINBNA &¥M RERIRKRGLSMKR[ QY HIR

(IV 6IKPIV 9:6 \ PMIJIVX HMI QE\MQEMM | &&"WFFERWXX PR RITV (0 7IRWSYV
MR HIR XIGLRMWGLIR (EXIR HIV NRKMPIMKDIR (0 7IRWSVIR E

&EIMWTMM (0 7IRWSV *87 (0O LEX IMRI &§WWPRRMRZISRLIV QE\MQEP ZN\
(0O ER HIR (0 &YW ERKIWGLPSWWIR [IVHIR




(0 &YW

(0 %YWKERK

eFIV IMRIR (0 %YWKERK O|RRIR % R BWF Kd EYAR KO (&IKWIRKIEP[ IR/IXMIRHIX [I
OERR (MKRMXEPFY QI PO XMZMIVIRRWBWW 3 (0 EYWKIKIFIR [IVHIR

&SIMWTMEREQIXVMIVYRK HIW (0 %YWKERKW
DL-Bus

DL-Ausgany
(1t urbenutzt, |
2 unbenutzt
3 unbenutzt

4

DL-Ausgany 1

%RKEFI HIV 5YIPPI MQ 6IKPIV ZSR (NI R8VWKERK/ W XEQ QX
U YMRKjRKI

u %YWKjRKI

u *YROXMSRIR

u *M\[IVXI

u 7JWXIQ[IVXI

u'%2 &YW %REPSK
u'%2 &YW (MKMXEP

&IMWTMKMXEP[IVX 5YIPPI )VKIFRMW 0SKMO *YROXMSR
DL-Ausgang 1

—

[Funkti onen
2t Losik ]
[Eraebris |
AUS

&I"NMGLRYRK YRH >MIPEHVIWW I

&I"NMGLRYRK YRH %RKEFI HIV >MIFBHWHWWHOGXWZMMIVKR WSHIR WSPP
*€V HMI %OXMZMVVRWEWWW.BX HIV -RHI\ OIMRIR ENGR PKYWWWI KR HI \DHEIR
&EIMWTMIPI

Bezel chiuna 71 8] adresse
[Berutzerdefiniert | DL-Bus Adresze
[02-Senzar | I )

[ | DL-Bus Index
1 ]




4VSKVEQQMIVIR QMX 8%447 i

1 &YW

(IV 6IKPIV 9:6 13(& ZIVIEKXK EFW TAMRMXXWXIPPI
(IV1 &YW MWX IMR 1EWXIV 7PEZI 7]WXRX ZESRHRIVENIRERWPISPY Q|
7XVSQ :kVQIl ;EWWIV +EW

(IV 1 &YW )MRKERK MWX JE€V QE\M @ESR"MTMWXr YIRME | RBRERMWELIV FN
>KLPIV QMX NI rYRMX PSEHp ERKIWBIM SIEWKXR VI WM RN XIY]OPMWGL F
MNMPRIR +IVKXT EYW HMI -RXIVZEPPAIMX MWX IMRWXIPPFEV

(IV 61IKPIV MWX HELIV EPW 1EWX%RWIGVPHWMRW ZSRPRERMRQEP ZMIV 1 &°
ZIW KIIMKRIX

)W O|RRNIR 7Y Q@HE\ 1 &YWI[IVXI TVS 1SHYP EYWKMIIRN [IMRIR 1)BAWP
MQ 1 &YW 7]WXIQ KIFIR

(MIWIW 1IR€ IRXLKkPX EPPI %RKEFIRJER H )R RON A FFEPYY RMKRRW HM& Y W 2|
RSX[IRHMK WMRH

>YV IV[IRHYRK HIV 1 &YW 7GLRMXXWMIPRRH)YWWOTHMWRKWI VMGLX)
KIWXIGOX [WHMIRI 1SRXEKIERPIMXYRK r.YQTIVWXIPPYRK . YRH . p

IYMRWXIPPYRKIR
M-Bus

-Q 1IR€ 1 &YW 1 &YW )MRWXIPPYRKRRR[)WHRIR XH M P EF
KIR J€V HIR 1 &YW YRH HMI %HVIWWIRMHWK 1 &YWKI\

[N'EHS
Einstellunaen

M-Bus Eingana

M-Bus
Einstellungen &EYHVEXI
(Ml 7XERHEVHFEYHVEXI HIV 1 &YWKIYIRXDWAMMKX X MK E
Baudrate YMRWXIPPYRK QYWW HELIV MR HIRRMINW Y IRHIKP P IR
T -RXIVZEPPAIMX
. (MI %YWPIWIMRXIVZEPPI O|RRIR EBR IMRKOWKHRR X M
Intervallzeit HIR +VS..I -RXIVZEPPI FIPEWXIR HWM MIE XKIIR:N | 82YS/R
[Bln oz || "kLPIVR [IRMKIV
1 &YW +1VjX
M-Buz Gerat 1 *EV NIHIW ERKIWGLPSWWIRI 1 &YW KEWYKK GYWWXM AHKI
, YRH HMI BREZWWMWGLIR YRH IMRKIKIFIR [IVHIF
Frei aabe ZI %HVIWWI [MVH REGL HIR :SVKEF IR &YNWK ) VKX XIIN? R
[Hein || KIWXIPPX )W HEVJIIR OIMRI KPINDG LI R Y WRRE X1 % F
ZSVLERHIR WIMR
Adresze
[ |
|Liste |

ﬂ-EuE Gerat 2



4VSKVEQQMIVIR QMX 8%447 i 1 &YW

&QIMRKIWGLPSWWRWEKIVKX O|RRIR €FIO/MMIRIMY X KEKKIMRIJSVQEXMSRI|
IQTIJERKIRIR EEMRIPIMNRIR

b-Bus Gerdt 1

Frelaabe
[Nein |

Adresse

5 |

) 4

M-Bus
Einstel lungen

Gerateinformati
O

[denti£1kati onsrumm
et @xA

Herstelleri @xA
Versionsfeldi @

Gerateturt @
Sokstiges

Zuari ffsnummer: 8 (Ml >YKVMJIJWRYQQIV [MVH REGLYJ >KKWVMPAR [MIH
Statusfeldi @x@

konfiaurationsfel o
e

Steuerinformati onsf
eldi Bxd

Enpf angene
l:i)aten

Tel ear-anmB4t.e]
art,

1+ [B-8] @
2 [B-8] @

Eertnummer:




4VSKVEQQMIVIR QMX 8%447 i

+IViXIMRJSVQEXMSRIR
-Q SFIVIR &IVIMGL [IVHIR KIVKX] MW®I&LIVRIIPR BEMWTBSIRMI ERKIMNMKX
J)QTJERKIRI (EXIR

,MIV O|RRIR TVS >kLPIV FMW Y VHIRX(MERKIMLNMRXSRKI IVKMFX WMG
KVEQQEHVIWW I 7WXEN XIFAXWKXAPMGL [MVH HIV EYWKIPIVEIRKIMNNWK R M X

(MI %RKEFIR AY HIR ;IVXIR WMRH MR &MW Kt RPAMAY WKIRHMW IRXLEP X
1 &YW )MRKERK

)W O|RRIR FMW 7Y 1 &YW )MRKKRKR TVSKVEQQMIVX [IVHI
&SIMWTHMEREQIXVMIVYRK HIW 1 &YW )MRKERKW

M-Bus ¥
M-Bus Eingang

M-Bus Eingang 1
l1: unberutzt. | »

2wkt JF

%YW[ELAREPSHKI(WMKMXEP
I1IMWXIRW [IVHIR EREPSKI ;IVXI]I ! >ELRIR[IVXI]I €FIVRSQQI

YWPPKIQIMR

1 &YW +IYVMRKEHIHIXIRYQ®@®KX/ +IVKXIIMRWXIPPYRKIR i
(EXIRX»NYWI[ELP "[MWGLIR ;IVX SHIV +IVKXIMRJSVQEXMSR

1 &YW IVXRYQRRKEFI HIV ;IVXRYQOMW BYW HYWKIPIWIR +IVKXIMRJ
RIR "1 - 11IREYW )MRWXIPPYRKIR

8IMPIV *EMDRKSEVFI IMRIW 8IMPIVW SHIV *E@XBYWKYPVWARIRE WWXIRKE
XEXWKGLPMGLI +V|..1 ~ & VMGLXMKI 7XIPPYRK HIW /SQQEW
&I MGLRYRK

JdHIQ 1 &YW )MRKERK OERR IMRI IMHFRR &IVHIMBLRMRBXWHELP HIV &
RYRK IVISPKX EYW ZIVWGLMIHIRIRH&VN FMEBYLRM R KW KNRWITVDR S-YWK X" P
KEFI ZSR FMW ~Y -RHI\RYQQIVR Q|KPMGL

1IWWKV{...|

s MVH EPW 11IWAWKWGIQEXMMERSQQIR WS [MVH HMI )MRLIMWXK NHAVX HEW
1SHYP ERKI[IRHIX

Meszardfe




4VSKVEQQMIVIR QMX 8%447 i 1 &YW

&IM %YWLERP X I\WWHOJRRIR IMR)MRKIRKRIRWSVOSWREXWM EQORMZIQ
WSVGLIB®I eFIVIEGLYRKWJYROXMSR EYWKI[kLPX [IVHIR

Messardfe
Berutzardefini ert
Eirheit

[Temperatur °C |

Sensork orrek tur
[B,8 ¥ |

Wert bel Timeout
[Ukerdndert. |

JdHIQ 1 &YW )MRKERKMRVIAMYXMBYHRIX HMI EF[IMGLIRH YV )MRLIMX
WIMR OERR )W WXILX IMRI :MIPVUEKFK ER )MRLIMXIR ~YV :1V

7TIRWSVOSVVIOXYV
(IV ;IVX HIW 1 &YW )MRKERKW OERR/ MNQ[IMRIASNWMKR (WX JIVHIR
IV FIM 8MQISY X

(MIWI %YW[ELP [MVH RYV&FRW XI'TWWWEKRKIMNMMKX (MIWI %R[IRHYRK W)
RSEMGLYYW IVIEKYRK

/IRWSVGLIGO
IMX 7IRWSVELMBOILX IRWSVIIPAVL &YW[IVXIW EPW HMKMXEPI )MRK!
*YROXMSR ~YV :IVIEKYRK

(MIWI %R[IRHYRK MWX RYV WMRRZAMPRV [FRRY X&VVHHIIR M RRWV\EX/1-7GL[IP |
FITIVX]I HIJMRMIVX [IVHIR

Sensorcheck

ITIRWSVIJILPIV

(MIWI %YW[ELP [MVH RY V&FRM XINMOWNKRHEFRI MM Z1Q 71 RWBRIGIMG®E X

7TIRWSVIIUXIEVRYMRIJEV IMRIR OSVMRRAWVHERBAXGL[IPP[IVEI YRHIMRIR
IVEY ..IVLEIRF7GL[IPPIR (EQMX OERR N &WELY & HWKK 1% ¥ Y\ E\PIEE KM RV X

*¢V IMRI WMRRZSPPI %R[IRHYRK HIRV HVRWSBVBOILGCIEWWWEWYRH 9RXI
WGL[IPPIR ZSR r7XERREXNHYHFWKRWMKRPX YRH HMI KI[€ERWGLXIR 7GlI
RMIVX [IVHIR %RWGLPMI...IRH [IVHIR /FYGW GILIMPIYKM E RWRGH. ¥IR X IV F VI C
ZSQ &IRYXAMV HIJMRMIVX

IRXIVWGLNIMMEXWKIPIWIRI 1IWWI[IVXKYWHW GIUBMWWBHIIE IR GLVIMXIX
HIV 1IIWW[IVWRXMFVIGLYRKWWERRIPPMHIR HMI | R X%NTW KELFI IR WDHRE X X
HIW 1LIWW[IVXW €FIVRSQQIR

(YVGL KIIMKRIX! %YW[ELP HIV 7GL[IKPIGERRHH¥IY WREFHIVIM %YWJ
LIWW[IVXW IMR JM\IV ;IVX ZSVKIKIFNRROXMISR MBQMX FMWRMMIF [IMXIV]
IMAL L JWXITVIWI FAL q'

(MI /'YVAWGLPYWWWGL[IPPI OERR RNGLYRKWWBRFEIPIPY AROMRMIV X [IV
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EIMWTMIPTIVEXYV

Sensarcheck
Ja ]

kurzschluss-
schuel]le

Standard

Berutzerdefing ert.

4

Senzorcheck *KPPX HIV 1IWWI[IVX YRXIV q' [MVHKXqgH IE/Y W KWW [FYK
I3 €EFIV q'" [MVH q' EYWKIKIFIR

Kurzschl uss-
schuelle

[Berutzerdefiniert. |

Schuel L wert,
6.6 °C |

Kurzschl ussuwert
[Berutzerdefiniert. |

Husaabewart,
58,8 °C |

Unterbrechunas-
schuelle

[Berutzerdefiniert. |

Schuel L wert,
[taE, 6 ¢ |

Unt.arbrachunas-
Wert

[Berutzerdefiniert |

Ausaabewert,
78,8 °C |




4VSKVEQQMIVIR QMX 8%447 i 1SHFYW

1 SHFYW

2YV J€V 6IKPIVMI(%

CAN-BUS (IV 61KPIV 9:6 13(& OERR J€V 1SHFYW 6391V EP'
7TPEZI ZIV[IRHIX [IVHIR %PPI )MRW>R @ X RNISIARE PYANX
DL-Bus WS[MI HEW 4EVEQIXVMIVIR ZSR )M R M¥%W MDKKIRRIEIR |

Modhus ] )W [MVH RYV HEMWSH VB WSEBIFRPXIVWXE€XAX

Grundeinstel lun

qen

Modhus

Madbus-Ei nstelluna ‘
eh

Modbs-El naana
Modbs-Ausaana

1SHFYW )MRWXIPPYRKIR

Modhus-Einstell
ungen
Master-5] ave AEVEQIXVMIVIR HIW BWSNW P ERW
Master
l3erat,
1 || +IVKXIRYQQIV %RAIMKI RYV [IRRVEMRWX7PEZ]I
Baudrate
1 260 || &EYHVEXI
Parit.at
[Gerade || 4EVMXKkX +IVEHI 9RKIVEHI /IMRI
Storbits
I || 7XSTEMXW  SHIV




1SHFYW )MRKERK

YMRKKRKI O|RBREESEVLPIR[IVX(MXMYBR %YW FAJ

E

Modhus —f ingang

TuF
Arnal g

Gerat.

1 ]

Furktion

3 - Read holdina ‘
el ster

Adresse

[ ]

Latentur

f-bit sianed l
1t eer

Bute-Rei henfol 92
[Bi 3-endi an |

Eezei chhuna

[Temreratur [stuert |
[T, Kol lektor |
L |

Intervallzeit
10s |

Teiler

L |
Faktor

L |
Eirheit

[Temperatur °C |

g

RSQQIRIR

IVXIW ER HMI
VMGLXMKI 7XIPPYRK HIW /SQQEW

81T

%YW[ELP %REP
+IVjX *YROXME
%HVIWW I
1EWXIVQSH6RKE
AYQ 1SHFYW
7PEZI ZSR H
‘IVX €FIVRSQQI
7PEZIQSHYW IM
+IVKXIRYQQIV
HIR +IVKXIIMRW
JIWXKIPIKX (M
IVKMFX WMGL £
[ELP HIW )MRK
(Ml %HVIWWI H
[MVH EYXSQE X4
FIR YRH EFLKR
HIV  )MRKERK
YRH HIW 8]TW -
AKLP X

(EXIRX]T  &]Xt
JSPKI

2YV FIM EREPSH
%RKEFIR ~YQ
HIW +IVKXIW |
HIV ;IVX €FIVH
[MVH

&I"IMGLRYRK
JHIQ 1SHFYW )
OERR IMR

&I"IMGLRYRK

[IVHIR (MI %YW
&I"NIMGLRYRK IV
FIM HIR )MRKK
ZIVWGLMIHIRIR-
RYRKWKVYTTIR
FIRYXAIVHIJMRN

4VSKVEQQMIVIR QMX 8%447 i1l

5 K (MKMIEP

Einheit
[Tenreratur *C |

Sensork orrek tur
[B,0 K |

Startwert
3.8 °C ]

Wert bei Timeout
[Urwerandart, |

Sensorcheck
Ja ]

Kurzschl uss-
schwelle

[St.andard |

Kurzschl usswert.
[St.andard |

Unt.erbrechunas-
schuelle

[St.andard |

Unterbrechunas-
Wert,

[St.andard |

Excertion Code

.E 2IMR TEVEQIXVN

YMRLIMX

IHIQ 1SHFYW &YW )MR
KERK QYWW IMRI )MRL
AYKISVHRIX [IVHIR HE
HMI eFIVKEFI -HMQIRW
SRWPSW I[VISPKX )W
IMRI :MIPAELP -ER )MRI
XIR YV :IVIEKYRK

7TIRWSVOSVVIOXYV

(IvVv ;IVX HIW 1SHFYW
&YW )MRKERKW OERR
IMRIR JIWXIR- (MJJlI
VIRAMIVX OSVVMKMIVX
HIR

7XEVX[IVX

*IWXPIKYRK IMRIW 7XE
[IVXW HIV REGL HIQ
2IYWXEVX HIW-&YWOSR
XIVW WS PERKI ERKIAI
[MVH FMW IMR RIYIV ;
ZSQ 1SHFYW €FIVRSQ
QIR [MVH

7IRWSVGLIGO
(Ml %OXMZMIVY¥RK HIW
WSVGLIGOW MWX RYV J
PSKI 1SHFYW )MRKKRK
Q|KPMGL

1IMX 7IRWSVGLIGO r.E
WXILX HIV 7IRWSVJILI
HIW 1SHFYW[IVXW EP
HMKMXEP|I )MRKERK\
VMEFPI IMRIV *YROXMS
‘IVJEKYRK

(MIWI %R[IRHYRK MW X
WMRRZSPP [IRR JEV
7IRWSVJILPIV FIRYXAIV
JMRMIVXI 7GL[FPP YRH

Mo Resrond KEFI[IVXI HIJMRMIV
-RXIVZEPPAIMX [IVHIR
(M1 %YWPIWIMRXIVZEPP
O|RRIR ZSR 7|OWWYWRLPYWWWGL[IPPI [IVX - 9RXIV
FMW IMRY X-| RV G MRRP I [I1VX
WXIPPX [IVHIR| (MWW M@QYXI O|RRIR ZSR 7XERHEVH EYJ

IEWXIV 1SHYW

8IMPIV *EOXSYV
2YV FIM EREPSHK
JMRKEFI IMRIW
SHIV *EOXSVW
%WRTEWWYRK H
XEXWk

V *ILPIVGSHI

QIMRM®ELX KIKRHIVX [IVHIR
AYV YMRKEFI IMRIW ;IVXIW [JIRIX
“IVX YRXIV HMI
HRIVIYSWRWGLPYWW[IVX EYWKIKIFIR

‘IVX HMI 9RXIVFVIGLYRK
YWV 9RXIVFVIGLYRKWI[IVX EYWKIKIFIR

*KPPX HIV
e BINMEXVMK X H IV

IW  €FIV
GLEMEMSRVS.HI

+IVKXW (IV 'SHI
AMMX IVRIYIVX

[EW IMRIR ~YV

IYVAWGLPYW

N &
FIM A4VSFPIQIR QMX HIV %FJV

[MVH IVWX REGL %FPEY



4VSKVEQQMIVIR QMX 8%447 i

1SHFYW

1SHFYW % YWKERK
%YWKKRKI O| RARBRPBERWP IR[IVX(MXMYXER %YW
m >YIVWX [VISPK]| Datentyr
HDd].'ll.lE‘fll.lEE[El'l‘lQ‘ le\/: \R[Tvli [7'\]szng 1ht.eger
&YW %2 &YW | pute-Pei henfol 92
. 1 REGL %YWI[E| = -
| WGLIMHIR WMG [Eha-endmn ]
- JSPKIRHIR )MRX
[L: Solar 1 Il 0V QsqirxerI|Teiler
[Sal arkrei = j| IMVH ERKIZTIMKX [{ ]
81T
A3 %YW[ELP %REP Faktor
ToF f ]
&I"IMGLRYRK
Arial o Il THiQ  1SHEYW .
KERK OERR IM Sendebedi nauna
Bezei chiuna f‘,l\,AmF? L(R v ?Ei Anderung |
[Tenreratur Istuert | i‘l' KA' MHGI 'E{R\;SEK'Q’ :
7. Salar UL || ZIVWGLMIHIRIR- Blockierzeit
RYRKWKVYTTIR | [{fs |
i ]| FIRYXAIVHIJMRN
Gerat FIViX  *YROXMS I lInter*uall senden
%HVIWWI Bin
i ] I |
LIEWXIVQSHYW I|WI
Furkti on HRKEFIR - FIM I loapdabedi nauns

& - Preset single ‘
resi sher

Adresse

L ]

Latentar

f-bit =ianed l
1nteser

Bute-Rei henfol ae
[Bi 3-endi an |

Teiler

L |

Faktor
L |

4

8IMPIV *EOXSV

2YV FIM EREPSKIR

*EOXSVW ~YV

EYJ HEW >MIPK
YRH WMRH HEL
1IEWXIV 1SHYW
7PEZIQSHYW IM
+IVKXIRYQQIV
HIR +IVKXIIMRW
JIWXKIPIKX (M
IVKMFX WMGL £
[ELP HIW )MRK
(Ml %HVIWWI H
[MVH EYXSQE X4
FIR YRH EFLKR
HIV  )MRKERK
YRH HIW 8]TW -
AKLP X

bei Anderuns
[Hein |

Blockierzeit
10s |

Im Intervall senden
[Hein |

Exception Code
Mo Respond

FAL

.E 2IMR TEVEQIXVN

%RTEWWYRK HIW EYWK
FIRIR ;;IVXIW ER HEW
>MIPKIVKX %R- HIR 1S
FYW O|RRIR RYV KER’
>ELPIR SLRI )MRLIMX E
KIKIFIR [IVHIR &IM
WTMIP q' [IVHIR QM
EYWKIKIFIR 7SPP
RYV EYWKIKIFIR
[IVHIR Q€WWXI| QER
IMRIR 8IMPIV  IMRKIFI

7IRHIFIHMRKYRK
%REPSK
FIM PRHIVYRK " /

&M IMRIV PRHIVYRK H
EOXYIPPIR ;IVXIW KIKII
€EFIV HIQ "YPIXAX KIWIF
HIXIR ZSR QILV EPW

[MVH IVRIYX KIWIRHIX
[MVH HMI )MRLIMX
5YIPPI €FIVRSQQIR

IMRHIWX[IVX /
&PSGOMIVAIMX W

PRHIVX WMGL HIV ;I\
MRRIVLEPF ZSR 71C
WIMX HIV PIXAXIR eFIV
KYRK YQ QILV EPW [
[MVH HIV ;IVX XVSXAH
IVWX REGL 710 IVRI
EFIVXVEKIR - IMRHIW
[IVX 710
-RXIVZEPPAIMX Q

(IV ;1IVX [MVH EYJ NIHI
*EPP EPPI IMRYXIR €
XVEKIR EYGL [IRR IV
WMGL WIMX HIV PIX~AXIFR
XVEKYRK RMGLX YQ Q

EPW / KIKRHIVX LE:
IMRHIWX[IVX 1MRYX!
(MKMXEP

FIM PRHIVYRK .E 2IMR

(EXIRX]T
JSPKI

2YV FIM EREPSH
%RKEFIR ~YQ

&]XH

BIMEGOMIVAIMX

BREBK]T 710

HIW EYWKIKIFIR-RXMMEPPANMX

MQ &YWOSRZIV
WXMQQX EYJ H
VK X

i IVXIR )MRKH

EKWR >HYRBHKI [IRR

JAGITXMSR "'SHI

+IVKXW (IV 'SHI
MMX ITVRIYIVX

PRHIVX WMGL HIV
IRXMNXXRR eFIVXVEKYRK
IVRIYX €FIVXVEKIR QMRH

X BAKIMVH EYJ NIHIR
IV WMGL WIMX HIV PIX"X
RMGLX KIKRHIVX LEX 1MRHIWX[IVX

7IRHIR HIV 2EGLVMGLX
IMRIV >YWXERHWKRHIV®
wW

IV MRRIVLEPF ZSR
[MVH HIV ;IVX >

Q

*EPP EPPI 1M

1M

FILMRGSBIMRWWY SAPYQIR QMX HIV %FJV

[MVH IVWX REGL %FPEY



+VYRHIMRWXIPPYRYF

+VWRH MM IYRKI R
M-Bus

Gerate
Grundein5telluq
gen

Benutzer

avr=inm

4

Grundeinstel lun \v

gen Simul ation
Latum # Uhrzeit # s ]
Standart. Zugana Meni
Serache [Arwender |
[Deut.sch | Wahrung
Kontrast, [Euro )
(56.8 ] Berutzerdefinierte ‘
DisFlas Timeout Bezei chiunaen
(36 ]

1ERGLI 1IRETYROXI [IVHIR RYV MQ ) \TOBPRRQ SRWW HERK fEIBIK X
-R HMIWIQ 1IR€ [IVHIR )MRWXIPPYRXKHRWHYYBHIKIESLERPHMMMIVIR 11F

/{TVEGLI

%YW[ELP HIV (MWTPE]JWTVEGLI

ISRXVEWX

EMPHWGLMVQOSRXVEWX MR 4VSMIRX

, IPPMKOIMX

%YW[ELP HIV (MWTPE]JLIPPMKOIM X2 QWIV¥ YRKTNEWRNPYWRKO B\VRX HMM RW X | P F

(MWTPE] 8MQISYX

(EW (MWTPE] [MVH REGL IMRIV IRRWXM RBERV&RRYDMXV [RLMRI % OXMZ
[IVHIR EFKIWGLEPXIX (YVGL %RXMIOITIRVHWEVW VNRSTHFHEDRMEHIV EO
WXIPPFIVIMGL 7IOYRHIR FMW IMRYXIR



+VYRHIMRWXIPPYRKIR

I MQYPEXMSR

1|KPMGLOIMX HIR 7TMQYPEXMSRW QB VWX 'RIQEEIX WZM|[IKPRI GRYV MQ

u /IMRI IMXXIP[IVXFMPHYRK HIV %Y QVRMWMIIKIPYXRK MR HIV ,IM~

u %PPlI )MRKKRKI [IVHIR EPW 48 EYGULPINRRIWORWBRRIVI 7IRWSV?
HIJMRMIVX MWX

u /IMRI %YW[IVXYRK IMRIW 6EYQWIRWSVW EPW 6%7

%YW[EL®RI7
%REPISKMQYPEXMSR QMX HIQ )RX[MGOPYRKWWIX );7 \
'%2 TMQFSEYMQYPEXMSR QMX HIQ 7-1 &3%6( 97&MSK MRMY
IMRIV %RPEKI

(IV 7TMQYPEXMSRWQSHYW [MVH EYXSIQEXWVW&LRFFVR) AMREWW IR

iLVYRK

%YW[ELP HIV ;KLVYRK J€V HMI )VXVEKW”*KkLPYRK

>YKERK 1IRe

*IWXPIKYRK EYW [IPGLIV &IRY XMV I ENTXH MRAFYEMERK [ MAMH

2lyaana Meni)

Arwender
Fachmant

"Experte |

-WX HIV >YKERK "YQ YERELRERRIVQHIDIVXIRPEYFX QYWW J€V HIR >Y
,EYTXQIR€ HEW IRXWHWMB[IEMREIKIKIFIR [IVHIR




+VYRHIMRWXIPPYRYF

&IRYXAMVHIIMRMIVXIT &I MGLRYRKIR

-R HMIWIQ 1IR€ QERERFEIRPIQIRXI HAMRBXKPYMWMRMIVXIR &IANIMGLRY
FIR kRHIVR SHIV P{WGLIR (MIWIWI11RE LGQERR RSMIEY)WI FAXIRIFIRI E|
[IVHIR

%RWMGLX QMX FIVIMXW HIJMRMIVXIR &I"MGLRYRKIR

Grundeinstel lun
gen

Benutzerdefinie
rte
Bezeichnungen

IMi nPus fer HE |
[02-Sensor |
|
|

[

’

>YV )MRKEFI [IVHIR &YGLWXEFIR >EERHRV ]I RXAFKRFEBLIMR

M1 mPuffer HH+

() (X))

)W O|RRMW 7Y ZIVWGEGLMMGBRRYRKIR ZSQ &IRYX”MIV HIJMRQIEPX [IV
>IMGLIRERMELP TVS &I"IMGLRYRK MWX

(Ml FIVIMXW HIJMRMIVXIR &I"MGLEMRHR WMRKKRKEIPPARWRKRKI *Y
*MA[IVXTE &YW )MR YRH %YWKKRKI ~YV [IVIEKYRK



&IRY XMV

&l RYXM V
Gerate
Grundeinstel lun
gen

Benutzer |

Uersion
Datenverwaltung

WOXYIPPIV &IRY XMV

Benutzer

Aktuel ler
Benutzer

Arender
Fackmann
|  Experte |

%YWI[ELP SF HIV\ZIRXEKGIVQEKIRPVR[IRHMMW X

>YQ )MRWXMIK MR HMI *EGLQERR I8H)M B KH VKE RIS S RSMMN R-HMK  HE W
ZSQ 4VSKVEQQMIVIV ZSVKIKIFIR [IVHIR OERR

2EGL HIQ OEHIR ZSR *YROXMSRWHESHRVENEW HQAERRTRAIRIRNTVMRKX HI
HMI %R[IRHIVIFIRI "YV+GO YRH «FIVRM®QXQR HEBW W S\KVIEQ Q

2EGL IMRIQ 6IKPIVWXEVX FIJMRHIX WR GILVHRBIKRIVI MIQQ

AEWW[SVX jRHIVR

Benutzer

Aktuel ler
Benutzer

Arender:

Fackmann
Experte

Fachmatn-Passwort.
andern

Exrerten-Passwort
andetn

(IV)ATIVXOERR HMI 4EWW[|VXIVYREM THEXLXRRRVR (IV
*EGLQERERR RYV HEW *EGLQERR 4EWW[SVW kRHIV
AEWW[SVXW YRH HMI %VX HIV >IMGLIR WMRH FIPMIF

>YV PRHIVYRK IMRIW 4EWW[SVXW MWEP XYRVAEXN WNIS \
XIW IVISVHIVPMGL



&IRY XAV

OMWXI HIV IVPEYFXIR %OXMSRIR
&IRYXAV  %RAIMKIR YRH IVPEYFX| %OXMSRIR
%RIIRH[IV u ;IVXI*FIVWMGLX
U )MRKjREYV %RQOMKR )MRWXMIK MR HMI 4EVEQIXIV
U %YWK]PRIHIVYRR6MWKERKWWXEXYW HIV JEV HIR %R[IRHIV
%YWKKRKI %RAIMKI HIV 8 KWR )AVRWXYWRKIRR HMI 4EVEQI>
U *M\[IVXRRHIVYRK HIW ;IVXIW SHIV HIW 7XREXYWWHMWKIENV HI
FIRIR *M\[DAXMIR )MRWXMIK MR HMI 4EVEQIXIV
U *YROXMIRRRIM KA YHRIGX M S R WON MBXMWRW XMIK MR HM] 4EVEQ
U LIPHYRKIRRAIMKI EOXMZIV 1IPHYRKIR 1IPHWEKIR ZIVFIVK
U'%2 YRH (0 @MW )MRWXMIK MR HMI 4EVEQIXIV
U +VYRHIMRWXIPPYR&LR ,IPPMKOIMX YRH (MWTPE] §MQISY>
U &IRYXAPRHIVYRK &IRYXAIV QMX 4EWW[SVXIMRKERI
U 7]WXIQ[IVXMRWXIPPYRK ZSR (EXYQ 9LVAIMX 7XERHSVXH
7IWXIQ[IVXI
*EGLQHRR >YWjXAPMGL
U PRHIVYRK HIV 4EMERKMRENEVV 8]T YRH LIWWKV|-~| OIMF
JMRMXMSR
U PRHIVYRK HIV 4E%EQIKIREYEVIV 8]T 7XEXYW RYV |[[IRR J€
HIV SHIV *EGLQERR JVIMKIKIFIR ~OIMRI 2IYHIJMRMXMSR
U PRHIVYRK HIV 4EMEQIXXEYJEW 8]T YRH LIWWKV|..| ;IVX S
XYW RYV [IRR JEV %R[IRHIV SHIV *EGL\QEIRR YN I INKR KX VS
U +VYRHIMRWXIPRMRKYRK YRH 2IFIHRIYKRMMMSMRMIV X[V &N
RYRKBRYW[ELP HIV ;kLVYRK
U*YROXMSRRIVYRK ZSR FIRYXAIVHIIJMRMIWRIR 4 BREGR KW Z
XIVR %YWKERKWZEVMEFPI WMRH WMGLXFEV
u EPPI )MRWXIPPYRKI®MRRHOR&YN\R €W
U %OXMSRERIHRIZV[EPXYRK
NWTIVXI] (1Q )\TIVXIR BAPMRIHX MSRIR | VIPFERARX | MIRHR Y Kk RKP MG|L

WYXSQEXMWGLI 9QWGLEPXYRK
-Q 2SVQEPJEPP WGLEPXIX HIV 6IKPIVWREGKX SH)RXMWEBW KJIRMIRXXIKRH IV
*EGLQERR MR[HRRIVQSHWYWGO
*€V 4VSKVEQQMIV SHIV 8IWXA[IGOI OERBWGWLEPAXERKSRDEWKMMWGS LE P
MRHIQ HIV )\TIVX]I HEW 1IR€ r)\TIVXIRKLBWWYIVW X RHHEIW REpP X1 4EW W [ ¢
RMGIMWKMFX EPWS EYGL RMGLX r p XKkXKHIRXM X HIQ ,kOGLIR FIW

(EW KPIMGLI MWX WMRRKIQk...

EYGISVEVQHERWMEBAGLQERR /IRR

;MVH IMRI RIYI 4VSKVEQQMIVYRK KIPIEH[INRI HW WNRRHKMIHAR[BRHIVIFIRI
KMPX HEW ZSQ 4VSKVEQQMIVIV ZIVKIFIRI )\TIVXIROIRR[SVX



(IVWMSR YRH 7IVMIRRYQQIV

: | WWBR YRH 71 WIRRYQQI V

-R HMIWIQ 1IR€ [IVHIR HMI 7IVMIRR OQ®IS/R WHREXVRIYRWHSHMW 2EQI HI'
*YROXMSRWHEXIR ERKIMMKX

Grundeinstel lun
qen

Benutzer

Uersion |
Datenverwaltung
Systenuwerte

) 4

Uersion

Uersions U
H. 88Bet.a-B

Serlennummer
HURE] B-HEAREE

Produk t.i onsdatumd
#.1.1980
Hardwaret beckel 3
515

Rew: AS4H

Aktuelle
Furktionsdaten:
tnir, dat.

Interne Kennzahl:
5]5]5]5]5]5]5]t)

(M1 7IVMIRRYQQIV MWX EYGL EQ OINWXNRKWMOLEEMBH HIW 61KP



(EXIRZIV[EPXYRK

( BXRZ | BRYRK

2YV MQ *EGLQERR i SHIV )\TIVXIRQSHYW FIHMIRFEV
*SPKIRHI %OXMSRIR O|RRIR MR HMIWVB®IRIR€ HYVGLKIJELVX [

U *YROXMSRWHEXIR WTIMGLIVR PEHIR SHIV P[WGLIR
u *MVQ[EVI PEHIR

u 7XEXYWERAIMKI HIW (EXIRXVERWJIVW

u 2IYWXEVX HIW B6IKPIVW

Benutzer
Version
Datenverwaltung
Systemnwerte

*YROXMSRWHEXIR

Datenverwaltung

Funktionsdaten

Lader, ..
SFelchert ..

Tot.al reset,
durchf ihren

Hktuslle
Funktionsdaten: 2EQI HIV EOXYIPPIR *YROXMSRWHEXIR
tmr, dat.




(EXIRZIV[EPXYRK

OEHIR
Funktionsdaten
Lader, ..

SR HIV 7( /TEVX] O|RRIR *YROXMSRWIWEMRRENRRI INVIIR\ 6 tKPkXISKIPEHIR [
O|RRIR QILVIVI *YROXMSRWHEXIR EXYIWKIWIMREVXI KIWTIMG
(1V (EXIRXVERWIIV MWX |IVWH% RIEGHRFIMFNKBEFA{I RTE W V[ISW XW I P KIVkX\

Q|KPMGL
2EGL HIV %YWI[ELP HIV KI[TERWGLXIR(EXRRXMSIBWKEXRI %HEXEKI [M
WXKRHI YRH /EPMFVMIV[IVXI HIW ;kVRHPRKIRHKRPWSWR FAR E

Zahlerstande *SPKIRHI %OXMSRIR O|RRIR EYWKI[kLPX [IVHIR

der fusganse | ppEE

o Zuricksetzen
Beibehal ten den von Funkiionsdate
Zahlerstande
von Funktionen

Beibiehal ten
Kalibrierwerte(
LM

Bei hehal ten
D) (%)
&IMFILEPXIR (Ml >kLPIVWXKkRHI FA[ /EPMFVMIV[W XFI[VRISIRR ZS«
QIR
%R[IRHYRKWFIM/GIMINMRIV 4VSKVEQQKRHIVYRK QI
>SYVeGOWIXAIR (Ml >kLPIVWXKRHI FA[ /EPMEYM IRMYVE G K HVRX ~ X

OEHIR ZSR *YROXMSRWHKIEXINRWXKRHI FA[ /EPMFVMIV[YROIXNAEGHRIM HZES |
XIR HMI MR HIR 6IKPIV KIPEHIR [IVRIIR WSPPIR €

%R[IRHYRKWFIMWVKERWGL IMRIW 6IKPIVW (MI *Y
[IVHIR ZSQ EPXIR 6IKPIV €FIVRSQQIRVXRRHHIWW
WSPPIR MR HIR RIYIR 6IKPIV IMRKIWTMIPX [IVHIR

1MX %RXM ZSR [IVHIR HM] RIYIIHR*@MSR\{\A\A—I\EH(II—RN(I:BE/H(E
KIFVSGLIR

; IVHIR *YROXMSRWHEXIR MR HIR 61 KEPXONIEIG €M TRM EMVIR IBVPRAIR *Y R O X
HEXIR EYJ HIV 7( /JEVXI ERKIPIKX
2EGL HIQ OEHIR ZSR *YROXMSRWHEXMR WWMV MRKIR HIVIBIRPIrYV.GO




(EXIRZIV[EPXYRK

O{WGLIR 9QFIRIRRIR YRH IVWIRHIR (ZSRMWIIRNT

9Q KIWTIMGLIVXI (EXIMIR YQAYFIRIRRMR TSHQE RYEN|WHKHEWR4PYW 7]QF S
IMRI %YW[ELP WMGLXFEV

Funktionsdaten Funktionsdaten
Laden... Laden...
oL, mp) o
B Fupik £ onsdaten B Furktionsdaten
. dat. . dat.
X 1 1

Datei loschen
Datei umbenennen
Datei an Knoten senden

6-GOOIEYW HMIWIV %YW[ELP HYVGL RSGIQFFEFPWMKIW %RXMTTIR HIW 7

(EXIM P{WGLIR
YW IVWGLIMRX IMRI 7MGLIVLIMXWIERFZ H MA | W)W & M ROR JWNTH
(YVGL‘%RXM[:]QZSR [MVH HIV :SVKERK EFKIFVSGLIR

(EXIM YQFIRIRRIR

IMX ,MPJI IMRIV 8EWXEXYV OERR HIMR(EXIMRIETDQ FREXRHIYXRPMWGL (I
EQI HEVJ EYW QE\MQEP >IMGLIRYR@XILISRIVRRH) PEMRI URXLEPXIR

(EXIM ER EYWKI[jJLPXIR /RSXIR WIRHIR

(EQMX MWX IW Q|KPMGL *YROXMSRWRHREIXIR \ER NER H1\8Il G R MG WX EM
9:6 \ '%2 - 3 Y WIRHIR

Wollen Sie die Datei
wirklich an den
auzaewahl ten Knoten
senden?
"Funktionsdaten, dat"

Eitte uihlen "

-
v

%YW [ELPRISINIRRY QQR W EFWGLPMI...IRXMTTIR ZSR



(EXIRZIV[EPXYRK

/TIMGLIVR

‘[SPEiEhEPH... ”

(MI EOXYIPPIR *YROXMSRWHEXER ®RI|RRIMEYINVKNMNIVHIR

(IR *YROXMSRWHEXIR O|RRIR IMKIRIRINYMHGRRYWIKIRRIRKQFLVIVI *YR
HEXIR KIWTIMGLIVX [IVHIR

&EIMWTMIP

Funktionsdaten
speichern...

[ |
B +++ +

B Furk ti onsdaten
. dat.

(B +++ +|

B +++

b +++ -

-R HMIWIQ &IMWTMIP WMRH FIVIMX®BYQIHW VA *NER/XX M S\WR W MEXLIIF X

7SPPIR HMI *YROXMBRWE@EQRYYRWIVMMGLIVX [IVHIR
MR HEW 7GLEPXJIPH KIXMTTX (EIRRRM2EX HRWNY ( MK EF
PMGL YRH HMI (EXIM [MVH KIWTIMBMIVIX O\ RE XIMA
EQIl HEVJ EYW QE\MQEP >IMGLIR KIRKOXXLIBHYWRH
9QPEYXI IRXLEPXIR

9Q *YROXMSRWHEXIR ZSR IMRIQ ERHIZEMXN HHW kX E
6IKPIVW Y PEHIR XMTTX QER EYJ HEW 4PYW 7]QFS

(Ml 7TGLEPXJPkGLI OPETTX EYJ YREHYMEBW KUIPMP 7]QF

YW IVISPKX RYR IMRI %FJVEKI HIWIRERMGLIRHKHMR)WRKKIRIR (EX

ollen Sie die
Funkt.ionsdaten
wirklich won dem
ausaewihl ten Knoten
srel chern?
[ +++II

|Eitte wihlen ]

(x)




(EXIRZIV[EPXYRK

*MVQI[EVI OEHIR

Firmnware
[Lader. .. |

SR HIV 7( /JEVXI OERR HMI *MVQ[EVH X! M MR/ Rl IFMRVWG]IWRIQ SHIV EYGL M
\' +IVKX]I EQ "%2 &YW KIPEHIR [IVHIRVI)WIXVRRFR/ Q@IWKIQZIVWMSRIR
ITEVXI]I KIWTIMGLIVX WIMR

(IV (EXIRXVERWJIV MWX |VWHE RIEGHERFMIVK BV | RTE W VA[ISW %W I P K 1V k X\
Q|KPMGL

Ml FIMQ OEHIR ZSR *YROXMSRWH EXINRX OR RRMINRQHBEM I KIBXXTMEB KIP|WGL
ERRX SHIV MR ERHIVI \ +IVKXIR KIPEHIR [IVHIR

Firnware

Laden...

O..

B UUREL B_U1 B8, bin (=)
X I L

Datei loschen
Datei umbenennen
Datei versenden

6*GOOIEYW HMIWIV %YW[ELP HYVGL RSGIQFAEPWKIW %RXMTTIR HIW 7

I XEXYW

\ 3tatus
‘ErFulgrEich!

,MIV [MVH ERKI"MKX SF IMR (EXIRX¥BRWRKVZQ@R XXIW W ( (EEMRIZMWR H
SHIV YQKIOILVX IVISPKVIMGL [EV

(MIWI 7TXEXYWERAIMKI KMPX REMSRVRIOVEFREKINRRVERWIMVWRIQ "1 - S
'%%2 1SRMXSYV



(EXIRZIV[EPXYRK

8SXEPVIWIX

JMR 8SXEPVIWIX MWX RYV EYW HIVF1RG REGRRI MRH VV
Datem._ierwaltung 7MGLIVLIMXWEFJVEKI Q|KPMGL
Funktionsdaten | )y gsxEPVPWWGLX HMI *YROXMSRWQSHYPI HMNRI 4EVE
Ladzr, .. YRH %YWKKRKI &YW )MR YRH %YWHRKKRKI *M\ YRH
Srei ch (MI )MRWXIPPYRKIR JEV HMI '%2 /R X&RRMWEXIVFPRW
FELCRE, .. FIR IVLEPXIR
Total reset, l’ 2EGL HIQ %RXMTTIR OSQQX IMRI 7MB8L8GXIBEPMY\EFXY
durchf Ghreh HYVGLKIJELVX [IVHIR WSPP

Wollen Sie

wirklich?

1r

duﬂ-uuthaf‘li_lrhefeent" (MIWI *VEKI [MVH IRX[IHIV QoR[kLPIIR/ ZSR

| 2IMR FIERX[SVXIX
() (%)

&IM IMRIQ 8SX
KIPIKX

EPVIWIXOMEBGONWRHMEENIR EPXIR *YROXMSRWHEXIR EY.

2IYWXEVX

%Q )RHI HIW 1IREW r(EXIRZIV[EPXYRKpMXWDMMRXRH \
| 3tatus 2IYWXEVX HIW 6IKPIVW REGL IMRIGL”WGELYILRMXMRH F
Erfolgreich? HIR 61KPIV ZSQ 21X~ AY XVIRRIR
[Heust.art I
6IWIX

(YVALYVA"BEWXIRHVYGO QMX IMRIQ HE€
EYJ HMI 6I1WIX 8EWXI EYJ HIV :SVHIVWI

" Reset-Taste

—— Status
X

YRH OSWPHWMWIIR/ 4JIMIJXSR IRHIX WXE
6IKPIV RIY ! 6IWIX

4% UVR610

—‘

'LERKI

AHI PRHIVYRK

0SK

MQ 6IKPIV [M%WRA+MR3HEY J(EHXVYM7( /EVXI HIW 61KPIVW QI

REYIR >IMXTYROX TVSXSOSPPMIVXKXRHVBERR HELIV REGLZIVJSP



71WLQ[ 1 W

7IWXIQ[IVXI

-R HMIWIQ 1IR€ [MVH HIV 7XEXYW ZSRX7HWMXIQ§W XYR ERMERWK) MRKE
YRH "%2 YRH (0 %Y W9WKIIPPHWIVEBWW[ELP WXILIR

Benutzer
Version
Datenverwaltunyg
Systenwerte |

(MI 7]WXIQ[IVXI WWIRTHTINRR KIXIMP X

systenwerte

[AL1 3emei n |
Zelt
Cat.Lim

Sonne

7IWXIQ[IVXI r%PPKIQIMRp

(MIWI 7]WXIQ[IVXI IVPEYFIR FIM IRXWMNMVNRHKRMIRI £2FSWKMEEQQY RK HIW

WXIQW

ccCccc

61 KPIVWIXEYXK X

1IPHYRK 1IPHYRK
1IPHYRK ;EVRYRK
1IPHYRK 7X{VYRK
1IPHYRK *ILPIV

u 6IKPIVWXEVX u 2IXAM[IVOJI
u 7IRWSVIILPIV )MRKJIRKIV (0 u 21X~ [IV
u 71RWSVIJILPIV u 21 XMJIVIUYI
u '%2 /RSXIR u '%2 :IVFMRHYF

7IOYRHIR REGL )MRWGLEPKXRRQHSGWN +XVIVKRWR F~[710

HIR PERKIR - QTYPW YRH HMIRX "YIWWKIEVK®/LYREK REGBEIKRPVSQEYWJIK
PSKKMRK (EAY WSPPXI HMI -RXIEXBP P VINDX RIHI R ERI MR R IFPHKRMR KM R

7TIRWSVIMRHXAIVOIJIMPMRH KPSFEPI (MKMXEP[IVXI] 2IRRILEP I8 UWXE&I
XYW IMRIW FIWXMQQXIR 7IRWSVW FA[ 2IX*"[IVOIMRKERKW

,EX IMRIV HIV 7IRWSVIR SHIV 2IX/MLY?OMMWREKBKIRRH IMKRWRMGL HIV *YW Xk

7XE XY W2 INGREN, E [
'%2 /RSXMRN X HIV

'%2 /IRSXIR HAMAWIVW MRKMBK .E SHIV 2IMR EYW NI |

SF IMR SHIV QILVIVI ERHIVI /IRSXIRRMQVEOIR &OYRWRKRIYRHI



7IWXIQ[IVXI

7IWXIQ[IVXI r>IMXp 7IWXIQ[IVXI r(EXYQp
u 7IOYRMIV PEYJIRHIR 9LVAUMEBEK

u IMRYKIV PEYJIRHIR 9LVAIMX1SREX

u 7XYRHIV PEYJIRHIR 9LVAIMX.ELSLRI .ELVLYRHIVX[IVX

u 7100YRHIRMQTYPW u ESIGMRRXEK QMX 1SRXEK
u IMRYXIRMQTYPW u /EPIRHIV[SGLI

u 7XYRHIRMQTYPW u 8EK HIW .ELVIW

u 7SQQIVAIMKMXEP[IVX %97 U0-BEKIWMQTYPW

u 9LVAIIMXQQ u 1SREXWMQTYPW

u .ELVIWMQTYPW
u ;SGLIRMQTYPW

(MI' r-QTYPWp ;IVXI IVMYKIR IMRIRIMZATYPW TVS >IMXIMR

7IWXIQ[IVXI r7SRRIp

u 7SRRIREY JKERKM X

u 7SRRIRYRXIVKERMKX

u IMRYXIR FMW 7SRRORERUMGRIIR 8EK PkYJX RMGLX €FIV 1IMXXIVRE
u IMRYXIR WIMX 7SRRIREYJKERK

u IMRYXIR FMW 7SRRIRYRXIVKERK

u IMRYXIR WIMX 7SRRER YKPX WEEIRKSEK PKkYJX RMGLX €FIV 1MXXIV]
u 7SRRIRLWMILI &I WGLEXXYRKWJYROXMSR

u 7SRRIRVMOUMIYRKIWGLEXXYRKWJIJYROXMSR

u 7SRRIRL{LI(MKMXEP[IVX .E 2IMR

u 7SRRIRL{GLWXWXBRH



0)( /ISRXVSPPPEQTI

e

(M1 0)( /SRXVSPPEQTI OERR HYVGU >YEWHIRHAIERGMMIRIR

%RANNMKI FIMQ 6IKPIVWXEV X

ISRXVSPPPEQTI JVOPjVYRK

6SXIW (EYIVPMGLX (IV 6IKPIV FSSXIR )MREEBKEBXMMRMRED 6 M I’
9THEX®IHIV

B3VERKIW (EYIVPMGLX ,EVH[EVI -RM$SBEPFRMWMIVYRK REGL H|IQ

+VERIW &PMROIR 2EGL HIV ,EVH[EVHMRMXMBEP B MIVMRK RBVK INXC
JEV HMI *YROXMSR RSX[IRHMKIR -RIJSVOEWBBRVXIMY
2IX"[IVOIMRKKRKI

+VERIW (EYIVPMGLX 2SVQEPIV &IXVMIF HIW 61KPIVW

JMRI EAXMEZYB®KERR HYVGL IMRI KIKRHIVXI 0)( %R MNKIT BEVRRKWH MPEXY RIK T
IVISPKOEWEXQIXIVEIR*Y RAXRMBERRK p

BIGLRMWGLI PRHIVYRKIR WS[MI 7EWXPILERK IR/ YIOWILBHIR/PZBXYRK MW
QMX IRXWTVIGLIRHIV *MVQI[EVI :IVWMMOR I KERXINEKR MIRMI W XKRHFH MK | Q
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Allgemeine Hinweise
Prinzipskizze eines Funktionsmoduls
Ausgangsvariablen

Eingangsvariablen Typische Funktionsparameter

] ]
] I
] ]
1 zB.: | min. |diff diff max. ,
1 EIN AUS :
]
] '
] ]
[ [
Generelle Freigabe [ 1
des gesamten — ! !
Funktionsblocks : Funktionsblock : Bedingung erfiillt/
' . . "
Temperatursensor x —{1 Z.B.: ) : nicht erfiillt
: Solarregelung mit der :
Temperatursensory =, Verkniipfungsformel ' Rechenwert
] ]
Sollwerte —{ ! Tx>(Ty + iffE/A) & Ty < max T @B Vsl
] " i
usw. — : :
[ [
1 1

Im Regler sind 43 verschiedene Funktionen hinterlegt.

Jeder Funktion werden Eingangsvariablen zugeordnet. Uber die Eingangsvariablen der Funktion er-
halt das Modul zur internen Entscheidung erforderliche Daten.

Jede Funktion kann Uber die,Freigabe” aktiviert oder deaktiviert werden.

Innerhalb der Funktion werden mit Hilfe der Daten und Parametereinstellungen die Entscheidungen
und Sollwerte berechnet und als Ausgangsvariablen zur Verfiigung gestellt.

Eine Funktion kann im Gesamtsystem daher nur dann Aufgaben erflllen, wenn sie mit ihren Ein- und
Ausgangsvariablen mit anderen Teilen des Systems(Eingange, Ausgénge, andere Funktionen, Netz-
werk) verbunden ist.

Auswahl einer Funktion

Uerteubersicht
Eingange
Fixwerte
Ausgange
Funktionen

Meldungen
CAN-Rnc=




Nach Anwahl im Hauptmen( werden die bereits programmierten Funktionen mit ihrer Bezeichnung
angezeigt.

Beispiel von bereits programmierten Funktionen:

Funkt ionen
s Solar | 4|
2 Solar 2 +

o Solarvorrana  F

LIF—I .- EI IIH.I.'* Il L

Neue Funktion anlegen

Funkt ionen
i Solar | 4|
2 Solar 2 +

2 Solarvorrans
MHeue Furktion

Durch Anwahl von,Neue Funktion* erfolgt die Auswahl des gewiinschten Funktionstyps.

ﬁ[l ﬁ[l
Funktion 4 Funktion 4

T9F _ ‘ Es
., Anal oafunkti ok

Hhforderuna Hel zuna

Anforderuna Kihluns
Oné medarima Llarmuas

Es kann aus 43 Funktionen ausgewahlt werden und bis zu 128 Funkti onen kdnnen angelegt werden.
Funktionen kénnen auch mehrfach angewendet werden.



Untermenu ,fiD" (Bezeichnung)

In diesem Unterment erfolgt die Eingabe der Funkionsbezeichnung und es kann eine bereits ange-
legte Funktion geldscht werden.

Beispiel: Analogfunktion

[ERE R

Funktion 4

IE

IAral oafurktion |

Eingabe der Funktionsbezeichnungdurch Auswahl vorgegebener Bezeichnungen aus einer ,allge-
meinen“ Bezeichnungsgruppe oder benutzerdefinierter Bezeichnungen.

Bezel chhuna

A1l 3emein
Berutzerdef1ni ert,

Zusatzlich kann jeder Bezeichnung eine Zahl 1-16 zugeordnet werden.

Funktion loschen

Funktion 1oschen

Hier besteht die Mdglichkeit, die Funktion zu I6schen (letzter Menlpunkt).

Wollen fie
wirklich?
"Funkt ion
loschen'

BN TAED

Das Ldschen der Funktion erfolgt erst nach der Bestatigung einer Sicherheitsabfrage.
Der Vorgang wird durch Auswéhlen von bestétigt oder mit @abgebrochen.




+]

Eingangsvariablen stellen das Bindeglied zu Sensoren, Ausgangsvariablen aus anderen Funktions-
modulen oder weiterer Quellen dar.

Fio ¥ [+ -
Analog

[Frei aghe |
CTH

Durch Auswahl des Symbols ¥] werden alle Eingangsvariablen der Funktion angezeigt.
Durch Auswahl einer Eingangsvariable werden alleQuellen zur Auswahl angezeigt.

* Benutzer * Systemwerte

» Eingange * DL-Bus

* Ausgange » CAN-Bus Analog
* Funktionen » CAN-Bus Digital
* Fixwerte

Nach Auswahl der Quelle wird die weitere Auswahl innerhalb der gewiinschten Quelle mdglich.

Wichtig: Bei jeder Eingangsvariable muss der Ty des Eingangssignal beachtet werden:
Analog (Zahlenwert) oder Digital (AUS/EIN)

In den Beschreibungen der Funktionsmodule wird bei jeder Eingangsvariableder Typ des Signals an-
gegeben. Digitale Eingangsvariable (EIN/AUS) kdnnennormal oder invers tibernommen werden.

Jedes Funktionsmodul verfligt Gber die Eingangsvariable ,Freigabe“, die eine grundlegende Aktivie-
rung der gesamten Funktion darstellt. Dadurch wird eine einfache Sperre bzw. Freigabe des gesam-
ten Moduls durch ein Digitalsignal (EIN/AUS) erreicht.

Bestimme Eingangsvariablen sind fir das Funktionieren des Moduls unbedingt erforderlich und kén-
nen nicht auf ,unbenutzt* gestellt werden. Sie werden in derBeschreibung der Funktion hervorgeho-
ben. Andere kénnen optional verwendet werden.

Beispiel:

Freigabe
Zubringertemperatur

Referenztemperatur

Mindesttemp. Zubringer

Maximaltemp. Referenz



Nach Auswahl der Quelle wird festgelegt, welche Information der Quelle an die Funktion tbergeben
wird.

Beispiel: CAN-Bus Analog

ezt I

RAS Modus
Sensorfehl ar
Netzwerkfehl ar

* Messwert - der vom Sensor gemessene Wert
RAS Modus - je nach Schalterstellung am Raumsersor (RAS, RASPT, RABLUS, RAS+DL, RAS-F)
werden folgende analoge Werte ausgegeben:

Automatik 0
Normal 1
Abgesenkt 2
Standby 3

» Sensorfehler - digitaler Wert EIN, wenn Sensorfehler auftritt
Netzwerkfehler - digitaler Wert EIN, wenn Timeout aktiv (= Fehler)

Bei Verknupfung mit einer Funktion werden die Ausgangsvariablen zur Auswahl angezeigt.



Systemwerte

Die aktuellen Systemwerte werden im Mend ,Systemwerte” angezeigt.

Folgende Systemwerte stehen fir Funktions-Engangsvariablen und CAN-und DL-Ausgange als
Quelle zur Auswabhl:

* Allgemein
o Zeit
 Datum

e Sonne

Systemwerte ,Allgemein”

Diese Systemwerte erlauben bei entsprechenderProgrammierung eine Uberwachung des Reglersy-
stems.

* Reglerstart ¢ Netzwerkfehler CAN
» Sensorfehler ¢ Netzwerkfehler DL
» Sensorfehler CAN * Netzfrequenz

» Sensorfehler DL

Reglerstart erzeugt 40 Sekunden nach Einschalten des Gerates bzw. einem Reset einen 20 Sekun-
den langen Impuls und dient zur Uberwachung von Reglerstarts (z.B. nach Stromausfallen) im Daten-
logging. Dazu sollte die Intervallzeit im Datenlogging auf 10 Sekunden gestellt sein.

Sensorfehler und Netzwerkfehler sind globale Digitalwerte (Nein/Ja) ohne Bezug auf den Fehlersta-
tus eines bestimmten Sensors bzw. Netzwerkeingangs.

Hat einer der Sensoren oder Netzwerkeingange eine Fehler, so andert sich der zustandige Gruppen-
status von ,Nein* auf ,Ja“.

Systemwerte ,Zeit" Systemwerte ,Datum®

» Sekunde (der laufenden Uhrzeit)  Tag

* Minute (der laufenden Uhrzeit) * Monat

» Stunde (der laufenden Uhrzeit) » Jahr (ohne Jahrhundertwert)

» Sekundenimpuls » Wochentag (beginnend mit Montag)
* Minutenimpuls « Kalenderwoche

e Stundenimpuls e Tag des Jahres

* Sommerzeit (Digitalwert AUS/EIN) ¢ Tagesimpuls

» Uhrzeit * Montagsimpuls

» Jahresimpuls
»  Wochenimpuls

Die ,Impuls“-Werte erzeugen einen Impuls pro Zeiteinheit.

Systemwerte ,Sonne*

» Sonnenaufgang (Uhrzeit)

» Sonnenuntergang (Uhrzeit)

* Minuten bis Sonnenaufgang (am glei-
chen Tag, lauft nicht Gber Mitternacht)

* Minuten seit Sonnenaufgang

* Minuten bis Sonnenuntergang

10

* Minuten seit Sonnenuntergang (am gleichen
Tag, lauft nicht Gber Mitternacht)

» Sonnenhd6he (siehe Beschattungsfunktion

» Sonnenrichtung (siehe Beschattungsfunktion)

* Sonnenhodhe > 0° (Digitalwert EIN/AUS)

e Sonnenhéchststand (Uhrzeit)



Parameter @

Die Parameter sind Werte und Einstellungen, dé nur durch den Benutzer vorgegeben werden.

Sie sind Einstellwerte, die es dem Anwender ermdgichen, den Regler an seine Anlageneigenschaften
anzupassen. Dieses Menu kann, je nach Funktion, auch in weitere Untermenis gegliedert sein.

TR () N

Analog 1

Modus
Mz i |

Funlkti mnsarhbfea

Hysteresen

Viele Parameter haben einstellbare Ein- und Ausghaltdifferenzen, die eine Schalthysterese bewir-
ken.

Beispiel:
Anforderungstemperatur der Funktion ,Anforderung Heizung"“

Hrf orderunastenFerat,
LF

T.Anf. Soll
fE.8 "

Diff. Ein
.8 K |

Liff. Aus
[9.8 K |

Die Anforderung erfolgt bei T.Anf. Soll + Diff. Ein (=61°C), die Abschaltung bei T.Anf. Soll + Diff. Aus
(=69°C).

Die Werte Diff. Ein und Diff. Aus kéhnen auch negative Werte sein, werden aber in jedem Fall zur Soll-
temperatur addiert.

Beispiel fur einen negativen Diff-Wert

Arf orderunastenperat.
Lr:

T.Anf. Soll
63,8

Diff. Ein

=T J
Diff. Aus

6.0 K |

Die Anforderung erfolgt hier bei T.Anf. Soll + Diff. Ein (=51°C), die Abschaltung bei T.Anf. Soll + Diff.
Aus (=60°C).

11



Schematische Darstellung der Ein- und Ausschaltdifferenzen anhand von MAX- und MIN-

Schwellen

Temperatur 4

Nz -

MAX + Diff. Aus
MAX + Diff. Ein

--- MIN + Diff. Ein
--- MIN + Diff. Aus

>

Ausgang A
EIN

AUS

Zeit

Funktionsgrdél3en (Einheiten)

In vielen Funktionen kann aus ener Vielzahl an Funktionsgrof3en ausgewéhlt werden. Diese Funkti-
onsgrofRen haben Einheiten mit unterschiedlicher Anzahl an Nachkommastellen.

In allen Funktionsberechnungen (Ausnahme: Kennlirienfunktion) wird die Einheit auf die jeweils
kleinste Einheit umgerechnet (I/min auf I/h, min, Std auf sec, MWh auf kwWh, m/s auf km/h, m und km
auf mm, mm/h und mm/min auf mm/Tag, m3/h und m3/min auf m3/Tag).

Tabelle aller Funktionsgrofzen

Zeit

Funktionsgrol3e Nachkommastellen | Funktionsgrof3e Nachkommastellen
dimensionslos 0 Liter 0
dimensionslos (,1) 1 Kubikmeter 0
Arbeitszahl 2 Durchfluss (alle) 0
dimensionslos (,5) 5 Leistung [kW] 2
Temperatur °C 1 Energie kWh 1
Globalstrahlung [W/m?] 0 Energie MWh 0
CO,-Gehalt [ppm] 0 Spannung [V] 2
Prozent 1 Stromstarke [mA] 1
Absolute Feuchte [g/m3] 1 Stromstarke [A] 1
Druck [bar] 2 Widerstand [K: ] 2
Druck [mbar] 1 Frequenz [Hz] 2
Druck [Pascal] 0 Anzeige Impulse 0
Sekunden 0 Geschwindigkeit (alle) 0
Minuten 0 Euro 2
Stunden 0 Dollar 2
Tage 0 Grad (Winkel) 1

Beispiel: Wird ein Wert 100,0% (Funktionsgréf3e Prozent) in einer Funktion als ,,dimensionslos” Uber-
nommen, so ist der Wert der dimensionslosen Gré3e 1000.

12



Bei manchen Funktionen kann durch Buttons am Erde des Parametermenis die Funktion gestartet
und Zahlerstande oder Meldungen geldscht werden.

Beispiele:
Anforderung Warmwasser, einmaliges Laden starten

Kl EI I ]
Erzeuaer] el stuna
8.8 % ]

rEinmaliaes Laden ﬂ
Lstarten )

Warmemengenzahlung, Kalibrierung starten, Kalibrierwerte 16schen, Zahler [6schen

I"3Al LW LT WS

8.8 K

kalibrieruna
starten

k.alibrieruerts
1 dschen

[Zahler 18zchen |

13



Ausgangsvariablen &

Ausgangsvariablen stellen das Ergebnis des Funktonsmoduls dar. Sie kénnen direkt zum Schalten
eines Hardwareausgangs verwendet werden, sind de Eingangsvariablen eines weiteren Moduls oder
sind mit CAN- oder DL-Bus-Ausgéangen verkipft. Eine Ausgangsvariable kann auchmehrfach mit
Ausgangen, Funktions-Eingangsvariablen, CAN-oder DL-Bus-Ausgangen verkniipft werden.

Die Anzahl an Ausgangsvariablen ist jenach Funktion sehr unterschiedlich.
Beispiel: In der Funktion ,Vergleich* gibt es nur 3, in der Funktion,Heizkreis" 23 Ausgangsvariablen.

i 4 ¥ B <

Lokl aufzoll temperaty
;

I e B

Bestimmte Ausgangsvariablen kénnen nicht mit Ausgangen verknipft werden, diese sind nicht aus-
wahlbar.

Wichtig: Bei jeder Ausgangsvariable muss bei weiterer Verknipfung der Typ des Variablenwertes
beachtet werden:

Analog (Zahlenwert) oder Digital (AUS/EIN)

14



Verknupfung der Ausgangsvariablen mit Ausgangen

Beispiel: Verknipfung der Ausgangsvariable ,Solarkreis mit den Ausgangen 1 und 2.
Auswahl der Ausgangsvariablen:

solar 1

Sol arkreis
ALS

I mesn pnml Dlm e o m v 11mm

Auswahl der beiden Ausgange
folarkreis

MEz245672918

() (%]

Ausgewahlte Ausgange werden grafisch hervorgehoben.

erknipfungen :II

Hier werden Verknipfungen zu anderen Funktionen und CAN-Ausgangen angezeigt.
Beispiel: Funktion ,Solar 1*

e 4 ¥ [
solar 1

Funkt ionen

[4: PID-Resel una |

Beteiligte
Funktion

[3: Sol arvorrang ]

CAN-Digitalausy
ang

[1: Salarrunee |

Funktionen: Eine Ausgangsvariable von,Solar 1" ist mit einer Eingangsvariable der Funktion ,PID-
Regelung” verknulpft.

Beteiligte Funktion: In der Funktion,Solarstart ist ,Solar 1* als ,beteiligte Funktion* programmiert.

CAN-Digitalausgang: Eine Ausgangsvariable von,Solar 1* ist mit dem CAN-Digitalausgang 1 ver-
knuapft.

Durch Antippen einer angefuhrten Funktion oder des CAN-Ausgangs kann nach einer Abfrage in das
Menu dieses Elements gewechselt werden.

15



Funktionsstatus

Funkt ionen
1t Salar |

EI Durch Anwahl des Plus-Zeichens einer beeits angelegten Funktion wird der Funktionsstatus
angezeigt.

Die angezeigten Werte sind mit den Ausgangsvariablen der Funktion identisch.
Beispiel: Solarfunktion

Funkt ionen
it Solar | (=l

Sol arkrei st

ALS
Mazxi mal
Bearenzuna:

EIN
T.koll. «
TokKoll. Max

EIN
T.Eoll. *
T.kaoll, Mimd

EIN
T.Ref, < T.Ref.
NERG

ALS

Wird bei getffnetem Funktionsstatus das Minus- Zeichen angewahlt, klappt die Ansicht wieder
zu.

16



Analogfunktion

Analogfunktion

Funktionsbeschreibung

Die Analogfunktion kann verschiedene Aufgaben erflllen, die sich auf das Durchschalten von Ein-
gangsvariablen auf Ausgangsvariablen beziehen. Die Auswahl der auszufiihrenden Aufgabe
erfolgt Gber den Parameter Modus.

Minimum
Der kleinste Wert aller Eingangsvarablen wird auf die Ausgangsvariable Ergebnis ausgegeben.

Maximum
Der gréfite Wert aller Eingangsvariablen wird auf die Ausgangsvariable Ergebnis ausgegeben.

Mittelwert

Der arithmetische Mittelwert aller Eingangsvariablen wird auf die Ausgangsvariable Ergebnis aus-
gegeben (= Summe aller Eingangsvariablen dividiet durch Anzahl verkntpfter Eingangsvariablen).

Summe
Die Eingangsvariablen werden atwechselnd addiert und subtrahiert, laut folgender Formel:

El1-E2+E3-E4+ESE6+E7-E8+E9-E10

Beispiel: Aus den zwei Zahlen E1 + E3 entsteht eine einfache Addition, indem die Eingangsvariable
E2 auf Benutzer gestellt und fir E2 Null eingegeben wird.

Filter

Ein zeitlicher Mittelwert der Eingangsvariable 1 wird Gber die Dauer der Filterzeit (einstellbar in den
Parametern) ermittelt.

Wird die Freigabe aus- und wieder eingeschaltd, so beginnt die Mittelw ertbildung mit der Ein-
gangsvariable ,Ergebnis (Freigabe = Aus)"“.

Multiplexer

Die Eingangsvariable Auswahl Multiplexer muss eingeblendet und verbunden werden. Diese be-
stimmt, welche Eingangsvariable auf Ergebnis ausgegeben wird.

Beispiel: Wird die Auswahl Multiplexer mittels eines Fixwertes auf 3 gestellt, wird der Wert der
Eingangsvariable 3 auf das Ergebnis ausgegeben.

Demultiplexer

Die EingangsvariableAuswahl Multiplexer muss eingeblendet und verbunden werden. Es wird nur
mehr die Eingangsvariable 1 tberwacht (,Eingangsvariable 2-10“werden bei diesem Modus nicht
beachtet). Die Eingangsvariable 1wird auf jene Ausgangsvariable (Wert 1-10) ausgegeben, die der
Auswahl Multiplexer entspricht.

Beispiel: Wird die Auswahl Multiplexer mittels eines Fixwertes auf 3 gestellt, wird die Eingangsva-
riable 1 auf den Wert 3 ausgegeben.

Rampe
Das Ergebnis wird der Eingangsvariable 1 stetig angeglichen. Durch Intervallzeit und Differenzwer-
te kann die Angleichung angepasst werden. Dieser Modus ist ab Seite 22 genauer beschrieben.

17



Analogfunktion

Freigabe
Ergebnis (Freigabe = Aus)

Auswahl Multiplexer

Eingangsvariable
1 - (maximal) 10

Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Analoger Wert fir das Ergebnis, wenn die Freigabe AUS ist

Analoger, dimensionsloser Wert fir die Auswahl der Eingangsva-
riablen (Multiplexer) oder Ausgangsvariablen (Demultiplexer)

Analoge Werte fir die Berechnung It. Modus
Die Anzahl der Eingangsvariablen wird im Parametermenu festge-
legt oder durch den Modus vorgegeben.

» Wird die Analogfunktion gesperrt (Freigabe = Aus), gibt sie einen Wert aus, der entweder vom
Benutzer durch ,Ergebnis (Freigabe = Aus)* festgelegt wird oder von einer eigenen Quelle
stammt. Somit ist Uber die Freigabe die Umschaltung zwischen Analogwerten méglich.

* Mit Quelle ,Benutzer” an einer Eingangsvariable kann eineinstellbarer Zahlenwert festgelegt

werden.

» Es kdnnen an den Eingdngen auchdigitale Signale verarbeitet werden: Ist der Zustand AUS,
wird fur die Berechnung null als Wert dieser Eingangsvariade herangezogen. Ist der Zustand
EIN, wird der eingestellte Offsetwert aus dem Parameterment tbernommen.

Parameter

Modus Auswahl: Minimum, Maximum, Mittelwert, Summe und Filter
(Erklarung siehe unten)
Funktionsgrofe Es steht eine Vielzahl an Funktionsgréf3en zur Verfigung, die mit

Einheit und Nachkommastellen tibernommen werden.

Anzahl Eingadnge
(wird im Modus ,Filter*
nicht angezeigt)

Eingabe der Anzahl der Eingingsvariablen (maximal 10)

Wert 1-10

(wird nur in den Modi
Minimum* und ,Maxi-
mum* angezeigt)

Auswabhl: Variable + Offset, Variable + Offset = Ergebnis?
(Erklarung siehe unten)

Filterzeit
(wird nur im Modus ,Filter”
angezeigt)

Eingabe der Mittelwertszeit zur Ermittlung des zeitlichen Mittel-
werts aus der Eingangsvariable.

Offset Ergebnis
(Freigabe = Aus)

Optionale Eingabe eines Offsetwertes zum Ergebnis bei Freigabe =
AUS

Offset 1 - (maximal) 10

Optionale Eingabe von Offsetwerten zu den jeweiligen Eingangsva-
riablen

Variable (Freigabe = Aus)

Anzeige der Eingangsvariablen (Freigabe = Aus)+ Offsetwert

Wert 1 - (max.) 10

Anzeige der Eingangsvariablen+ Offsetwerte

tert.

» Die Funktion erzeugt Uber den Modus aus denEingangsvariablen (+ Offset-Werte) ein Ergeb-
nis als Ausgangsvariable. Die verschiedenen Mdli sind in der Funktionsbeschreibung erlau-

» Wert 1-10: Bei Auswahl Variable + Offset wird in den Ausgangsvariablen ,Wert 1 - 10" der
jeweilige Wert der Eingangsvariablen + Offset angezeigt.
Bei Auswahl Variable + Offset = Ergebnis?wird in diesen Ausgangsvariablen ein Digitalzu-
stand EIN oder AUS angezeigt, wobei je nach Modus (Maximum / Minimum) der héchste bzw.
niedrigste Wert mit EIN und die anderen Werte mit AUS angezeigt werden.
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Analogfunktion

Ausgangsvariablen Minimum, Maximum, Mittelwert, Summer und Filter

Ergebnis Ausgabe des Ergebnisses der Berechnungpptional Auswahl eines
Analogausganges
Wert 1-10 Anzeiger der Werte der Eingangsvariablen + Offsebder Anzeige

EIN bzw. AUS (nur in den Modi ,Minimum*“ und ,Maximum®). Nicht
definierte Eingangsvariablen werden mit 0 °C bzw. AUS angezeigt.

Grundschema Multiplexer

Eingangsvariable

Ergebnis bei

Freigabe Analogf. ——— et -=-=-=-==-=-=-=------

Funktionsparameter Ausgangsvariable

Freigabe = aus
Auswahl

Multiplexer -

_.
Analogeingang 3 ———ji=-—e
—e

Analogeingang 10

Max. 10 analoge
Eingangsvariable

]
1
1
[]
]
]
[]
]

Analogeingang 1 ———jir—e :

Analogeingang 2 —— i \_('/——-' Ergebnis

®

Parameter Multiplexer

Modus

Multiplexer

FunktionsgrofRe

Es steht eine Vielzahl von Funktionsgrof3en zur Verfiigung, die mit
Einheit und Nachkommastellen ilbernommen werden.

Anzahl Eingange

Eingabe der Anzahlder Eingangsvariablen (maximal 10)

Offset Ergebnis
(Freigabe = Aus)

Optionale Eingabe eines Offsetwerts zum Ergebnis bei Freigabe =
Aus

Offset Auswahl Multiple-
xer

Optionale Eingabe eines Offsetwerts zum Wert der Eingangsva-
riable ,Auswahl Multiplexer*

Offset 1 - (maximal) 10

Optionale Eingabe von Offsetwerten zu den jeweiligen Eingangsva-
riablen

Variable (Freigabe = Aus)

Anzeige der Eingangsvariablen (Freigabe = Aus)+ Offsetwert

Wert 1 - (max.) 10

Anzeige der Eingangsvariablen+ Offsetwerte




Analogfunktion

Ausgangsvariable Multiplexer

Ergebnis Ausgabe des Ergebnisses der Multiplexerfunktion, optional Aus-
wabhl eines Analogausganges

Wert 1 - 10 Anzeige der Werte der Eingangsvariablen + Offset

» Die Multiplexer-Funktion wahlt auf Grund der Variablen ,Auswahl Multiplexer* (+ Offsetwert)
aus den Eingangsvariablen (+ Offset-Werte) die Ausgangsvariable aus.
Bsp.: Anzahl der Eingangsvariablen = 4
Eingangsvariable 1 = 10 °C
Eingangsvariable 2 = 20 °C
Eingangsvariable 3 = 30 °C
Eingangsvariable 4 = 40 °C
Auswahl Multiplexer = 3
keine Offsetwerte
Ergebnis =30 °C (= Eingangsvariable 3)
» |Ist der Wert der Variable ,,Auswahl Multiplexer* (+ Offsetwert) null oder negativ, wird der Wert
der Eingangsvariable 1 ausgegeben.
» |Ist der Wert der Variable ,,Auswahl Multiplexer* (+ Offsetwert) gro3er als die Anzahl der Ein-
gangsvariablen, wird der Wert der Eingangsvarable mit der héchsten Ordnungszahl ausgege-

ben.
Grundschema Demultiplexer
Funktionsparameter
Eingangsvariablen Demultiplexer Ausgangsvariablen

Freigabe ———r ---------; _
Ergebnis bei Ergebnis
Freigabe = aus ;
° ! o——1 P Wert 1
Auswahl '
Multiplexer - ' —— P \Wert2
: o— Wert 3
Eingangsvariable 1 —>—/_\: B
Ausgabe — \Wert 10
entsprechend
Auswahl
Multiplexer




Analogfunktion

Parameter Demultiplexer

Modus

Demultiplexer

FunktionsgroRe

Es steht eine Vielzahl von Funktionsgrof3en zur Verfiigung, die mit
Einheit und Nachkommastellen ibernommen werden

Offset Ergebnis
(Freigabe = Aus)

Optionale Eingabe eines Offsetwertes flr den Wert bei Freigabe =
Aus

Offset Auswahl Multiple-
xer

Optionale Eingabe eines Offsetwerts zum Wert der Eingangsva-
riable ,Auswahl Multiplexer”

Werte zuriicksetzen

Auswahl: Ja / Nein

Bei Auswahl Ja wird bei einer Anderung der Eingangsvariable ,Aus-
wahl Multiplexer* der Wert der Ausgangsvariable mit dem Wert der
Variable fir ,Ergebnis (Freigabe = Aus)“ Uberschrieben.

Bei Auswahl Nein wird bei Anderung der Eingangsvariable Aus-
wahl Multiplexer” der Wert der Ausgangsvariable beibehalten.

Offset

Optionale Eingabe eines Ofsetwerts zur Eingangsvariable

Variable (Freigabe = Aus)

Anzeige der Eingangsvariable (Freigabe = Aus)+ Offsetwert

Wert 1

Anzeige der Eingangsvariable + Offsetwert

Ausgangsvariable Demultiplexer

Ergebnis

Im Modus Demultiplexer: Anzeige immer 0

Wert1-10

Anzeige der Werte entsprechend der Demultiplexerfunktion,optio-
nal Auswahl eines Analogausganges

geben.

werden.

» Die Demultiplexerfunktion bendtigt nur eine Eingangsvariable. Diese Eingangsvariable wird je
nach Wert ,Auswahl Multiplexer” + Offsetwert an die entsprechende Ausgangsvariable ausge-

« Je nach Status des Parameters ,Werte zuriicksetzten“ bleibt der Wert bei Anderung der Ein-
gangsvariablen ,Auswahl Multiplexer gespeichert oder wird mit dem Wert der Eingangsva-
riable ,Ergebnis (Freigabe = Aus)“ liberschrieben.

 Ist die Freigabe auf AUS, wird auf allen 10 Werten der Wert fir,Ergebnis (Freigabe = Aus)*
ausgegeben. Dieser Vorgang kann daher alsReset fur die gespeicherten Werte verwendet

» Ist der Wert der Eingangsvariable ,Auswahl Multiplexer” (+ Offsetwert) null, negativ oder gro-
Ber als 10, werden die Werte der Ausgangsvariablen nicht verandert.
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Analogfunktion

Grundschema Rampe

Funktionsparameter

Eingangsvariablen Rampe Ausgangsvariable

Freigabe ——m»

Ergebnis bei
Freigabe = aus

Eingangsvariable 1 ——j
Eingangsvariable 2 ———J
Eingangsvariable 3 ——J

—= Ergebnis

Berechnung
entsprechend
dem Modus

Funktionsbeschreibung Rampe

Im Modus Rampe wird das Ergebnis stetig dem Wert der Eingangsvariable EV1 angeglichen. Mit
Hilfe der Eingangsvariablen 2 und 3 und derIntervallzeit wird die Steilheit dieser Angleichung bei

steigendem oder fallendem Wert vorgegeben.
Schematische Darstellungen

EV 1

Ist die Steilheit der Ein-
gangsvariablen 1 niedriger

A I

=
g . als die der Angleichung, so
| @ wird die niedrigere Steilheit
A bernommen.
13 A/’
. I.t - -
| S =
e w e

; A
Ergebnis L/‘ Intervallzeit

(Freigabe = Aus)|

....

]
Verhalten bei sprunghaften Anderungen der Eingangsvariable EV1

A |

=
(7]  EVA1
= i
£ T Intervallzeit
| © /}.. N“"ﬂ?eb#pé _.-"' .. -
. ﬁ i T, - "‘-,,_‘ =
o - T - R -
| = o | 4 o
LB A= ) T r
L -~ w “‘-._‘_ ,,-'
| . ‘,,."' ., -
L~ Intervallzeit
...... Ergebnis .~

{Freigabe = Aus)|

Zeit
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Analogfunktion

Eingangsvariablen Rampe

Freigabe

Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Ergebnis (Freigabe = Aus)

Analoger Wert fir das Ergebnis, wenn die Freigabe AUS ist

Anzahl Multiplexer

Ohne Einfluss in diesem Modus

Eingangsvariable 1

Analoger Wert furdie Berechnung It. Modus (Sollwert)

Eingangsvariable 2

Analoger Differenzwert bei steigender Eingangsvariable 1

Eingangsvariable 3

Analoger Differenzwert bei fallender Eingangsvariable 1

stammt.

werden.

metermend.

» Der Modus Rampe bendtigt drei Eingangsvariablen.
» Wird die Analogfunktion gesperrt (Freigabe = Auws), gibt sie einen Wert aus, der entweder vom
Benutzer durch ,Ergebnis (Freigabe = Aus)“ festgelegt wird oder von einer eigenen Quelle

* Mit Quelle ,Benutzer” an einer Eingangsvariable kann eineinstellbarer Zahlenwert festgelegt
» Es konnen an den Eingangsvariablen 1-3 auchdigitale Signale verarbeitet werden: Ist der

Zustand AUS, wird fur die Berechnung null als Wert dieser Eingangsvariable herangezogen
(ohne Hinzuzéahlung des Offsetwertes). Ist der Zustand EIN, gilt der Offsetwert aus dem Para-

Parameter Rampe

Modus Rampe

FunktionsgroRe Es steht eine Vielzahl an Funktionsgré3en zur Verfigung, die mit
Einheit und Nachkommastelle tbernommen werden.

Intervallzeit Eingabe der Zeit, innerhalbder sich das Ergebnis entsprechend der

Eingangsvariable 2 (steigend) oder 3 (fallend) andern soll.

Offset Ergebnis
(Freigabe = Aus)

Optionale Eingabe eines Offsetwertes fur den Wert er Freigabe =
Aus

Offset1 -3

Optionale Eingabe von Offsewerten zu den jeweiligen Eingangsva-
riablen

Variable (Freigabe = Aus)

Anzeige der Eingangsvariable (Freigabe = Aus)}+ Offsetwert

Wert1 -3

Anzeige der Eingangsvariable+ Offsetwerte

Ausgangsvariablen Rampe

Ergebnis

Ergebnis der Berechnung It. ModusRampe

Wert 1 -10

Anzeige der Werte der Eingangsvariablen + Offset
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Anforderung Heizung

Anforderung Heizung

(Y
T.Anf.

T.Aus.

Funktionsbeschreibung

Einschalten der Anforderung, wenn die Temperaturim Speicher (Anforderungstemperatur T.Anf.)
unter die ,Solltemperatur Anforderung” fallt und abschalten, wenn die Temperatur im unteren
Speicherbereich (Abschalttemperatur T.Aus.) Uber die ,Solltemperatur Abschaltung” steigt.

Wird der Anforderungssensor T.Anf. als Kesselsensor verwendet (ohne T.Aus.), dann erhalt man
einen gleitenden Kesselbetrieb.

Optional kann eine Maximaltemperatur des Kessels (Erzeugers) A vorgegeben werden.

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Analoges Eingangssignal der Anforderungstemperatur

Abschalttemperatur Analoges Eingangssignal der Abschalttemperatur

Solltemperatur Anforde- Analoger Wert fur die Anforderungs-Solltemperatur

rung

Solltemperatur Abschal- Analoger Wert fur die Abschalt-Solltemperatur

tung

Unterdeckung Analoger Prozentwert fiir die Unterdeckung im Okobetrieb

Erzeugertemperatur Analoges Eingargssignal der Erzeugertemperatur

Maximaltemperatur Erzeu- = Analoger Wert fur die Erzeuger-Maximaltemperatur
ger

Einmal Laden Digitales Eingangssignal EN/AUS (Impuls): Ladung des Speichers,
auch wenn die Anforderungstemperatur noch nicht unterschritten
ist.

Solltemperatur Einmal Mindesttemperatur fur ,Einmal Laden*

Laden

» Sollen die Solltemperaturen fur Anforderung, Abschaltung, Einmal Laden und Maximaltempe-
ratur Erzeuger Einstellwerte sein (fixe Thermostatschwellen), wird als ,Quelle” Benutzer ange-
geben und der gewuinschte Wert festgelegt.

» Einmal Laden: Wird ein kurzes EIN-Signal (z.B. Impulsiber einen Taster) gesetzt, dann wird
einmal bis zum héheren Wert aus T.Aus. Soll, Solltemperatur Einmal Laden oder T.Anf Min +
Diff. Aus geladen. ,Einmal Laden“ kann auch imParametermeni gestartet werden.



Anforderung Heizung

OKOBETRIEB

Der Okobetrieb ist durch ,Unterdeckung” auf eine Zeitflache bezogen. Der Unterdeckungsgrad
bezieht sich immer auf 60 Minuten. Fur eine Anforderungstemperatur T.Anf. Soll von 50 °C
bedeutet eine Unterdeckung von 20%: Anforderurg nach 30 Minuten unter 30°C oder nach einer
Stunde unter 40°C (= 20%) oder nach zwei Studen unter 45°C. Unter 30 Min. bleibt der Schwell-
wert gleich.

Formel: dT * dt = Unterdeckung * Sollvert Anforderungstemperatur = konstant

Beispiel:
Anforderungstemperatur = 50°C J inaliche Anford t wr = 50°C
Unterdeckung =20% _5o-|---nrrngicne fnrdengsiemperat T 2 .,

=>20% von 50°C = 10K

'S
<

Beispiel: Kennlinie fir

o i
dt = 30min =>dT = 20K Unterdeckung = 20% |

dt = 60min => dT = 10K

dt = 120min => dT = 5K

dt = 240min => dT = 2,5K
dt = 480min => dT = 1,25K
dt = 1440min => dT = 0,42K

===\ --
s

@
<

30 45 6

Anforderungsschwelle [°C]

N

?
o-
—

-

[ ] e R LT

S-f-------

Zeit [Min]

Der Status der Anforderung geht auf EIN, wenn fir 30 Minuten die Ist-Anforderungstemperatur um
20K unter dem Sollwert liegt oder fur 1440 Minuten (= 1 Tag) die Ist-Anforderungstemperatur um
0,42K unter dem Sollwert liegt.

Beim Unterschreiten der doppelten Unterdeckung * Sollwert Anforderungstemperatur (entspricht
dem Wert bei 30 min.) wird die Kennlinie begrenzt Ist die Differenz zwischen Sollwert Anforde-
rung und dem Istwert der Anforderungstemperatur groer als die doppelte Unterdeckung * Soll-
wert Anforderungstemperatur wird der Brenner sofort gestartet (z.B. beim Umschalten des
Heizkreises von Absenk- auf Normalbetrieb oder wenn eine Abschaltbedingung nicht mehr erfullt
ist und die Heizkreise wieder in Betrieb gehen).

Die Heizungsanforderung wird beendet, wenn, beieinem Sensor, die Temperatur T.Anf Soll + Diff.
Aus oder, beizwei Sensoren, am Ausschaltsensor T.Aus Soll + Diff. Aus Uberschritten wird.

In der Praxis werden weder die Anforderungstemperatur noch der Sollwert konstant sein. Die Dif-
ferenz zwischen den beiden Werten im zeitlichen Ablauf wird sich normalerweise immer vergro-
Bern und daher standig ein immer grofl3eres Produkt aus dT * dt zum Summenregister
hinzuaddiert und mit der Kennlinie verglichen. Essei denn, die Heizkreise schalten z.B. vom Notr-
malbetrieb in den Absenkbetrieb, die Heizkreispumpe schaltet aufgrund einer Abschaltbedingung
Uberhaupt aus etc. In solchen Fallen erspart man sich aber die Energie, die der Brenner ver-
braucht héatte, wenn er sofort nach Unterschreiten des Sollwertes angefordert worden wéare. Pro-
grammintern wird in einem gewissen zeitlichen Abstand der Unterschied zwischen dem Sollwert
der Anforderung und dem Istwert der Anforderungstemperatur aufsummiert. Ist diese Summe
groler als das Produkt aus Unterdeckung * Sollwert Anforderungstemperatur bezogen auf eine
Stunde, unter Beriicksichtigung des sofortigen Einschaltens des Brenners bei Unterschreiten der
doppelten Unterdeckung, wird der Brenner gestartet.
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Anforderung Heizung

Parameter

Anforderungstemperatur

T.Anf. Soll Anzeige: Einschaltschwelle am Sensor T.Anf.
Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Anf. Soll
Diff. Aus (nur eingeblen- Ausschaltdifferenz zu T.Anf. Soll

det, wenn Sensor T.Aus
nicht definiert ist)

Abschalttemperatur
nur eingeblendet, wenn
Sensor T.Aus. definiert ist)

T.Aus. Soll Anzeige: Abschaltschwelle am Sensor T.Aus.

Diff.Aus Ausschaltdifferenz zu T.Aus. Soll

Sockeltemperatur Heizungsanforderung, wenn die Anforderungstemperatur T.Anf Soll
T.Anf. Min oder die Abschalttemperatur T.Aus Soll unter diesen Wert fallt (nur

wirksam, wenn T.Anf. Soll > +5°C)

Erzeugertemperatur
(nur eingeblendet, wenn
Sensor T.Erz. definiert ist)

T.Erz. Max Anzeige: Grenzwert fir die maximale Erzeugertemperatur
Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Erz. Max

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Erz. Max

Mindestlaufzeit Eingabe der Mindest-Einschaltzeit

Erzeuger

» Das Verfahren der Brenneranforderung Uber emen Sensor und Abschalten Uber einen anderen
wird ,Halteschaltung”“ genannt.

Einschaltschwelle = Solltemperatur Anforderung + Diff. Ein am Sensor T.Anf.
Abschaltschwelle = Solltemperatur Abschaltung + Diff. Aus am Sensor T.Aus.

» Fur eine Schaltfunktion mit getrennten Ein- und Abschaltschwellen auf nur einem Sensor ist
die Eingangsvariable ,Abschalttemperatur® auf unbenutzt zu stellen. Wird an Stelle des Spei-
chersensors der Kesselfiihler eingetragen, erhalt man einengleitenden Kesselbetrieb. Somit
erhalt die ,Solltemperatur Anforderung“ neben dem Schwellwert eine Ein- und Ausschaltdiffe-
renz:

Einschaltschwelle = Solltemperatur Anforderung + Diff. Ein
Abschaltschwelle = Solltemperatur Anforderung + Diff. Aus

« Uber die,Sockeltemperatur* T.Anf.Min ist die Vorgabe einer Mindesttemperatur moglich.
Wenn die Anforderungs- oder die AbschaltSolltemperatur unter diesem Wert liegt, gilt die
Sockeltemperatur als Schwellwert.

Die Sockeltemperatur ist nur wirksam, wenn die zutreffende Solltemperatur > 5°C ist.
Ein Wert > 30°C ist nur sinnvoll, wenn die Funktiorfiir den gleitenden Kesselbetrieb eingesetzt
wird. In diesem Fall beziehen sich die Ein-und Abschaltschwellen auf den Sensor T.Anf.

+ Ubersteigt die Erzeugertemperatur den Wert T.Ez. Max + Diff. Ein wird die Anforderung nicht
zugelassen bzw. ausgeschaltet, auch wenn die Mindestlaufzeit noch nicht abgelaufen ist.
Erst nach dem Sinken der Temperatur T.Erz. Mx + Diff. Ein wird die Anforderung wieder frei-
gegeben und der Mindestlaufzeitzahler neu gestartet.
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Anforderung Heizung

Ausgangsvariablen

Anforderung

Status Anforderung EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs

T.Anf. < T.Anf. Soll

Status EIN, wenn die Aforderungstemperatur T.Anf. niedriger als
die Solltemperatur T.Anf.Soll + Diff. Ein ist.

T.Aus. < T.Aus. Soll

Status EIN, wenn die Abschalttemperéur T.Aus. niedriger als die
Solltemperatur T.Aus. Soll + Diff. Aus ist.

Sockeltemperatur wirk-
sam

Status EIN, wenn der Sollwert Anforderung unter die Sockeltempe-
ratur T.Anf. Min fallt, unabhéangig vom Status der Anforderung.

Mindestlaufzeitzahler

Anzeige der Restlaufzeit fur die Mindestlaufzeit in Sekunden.

T.Erz. < T.Erz. Max

Status EIN, wenn die Ksseltemperatur niedriger als die Maximal-
temperatur T.Erz. Max + Diff.Aus ist.

Effektive Solltemperatur

Anzeige der aktuell wirksamen Solltemperatur. Ist die Anforderung
Heizung nicht aktiv, wird 5°C ausgegeben.

Status EIN.

» |Ist kein Abschaltsensor vorhanden, dann wird die Ausgangsvariable T.Aus < T.Aus. Soll Giber
die Schwelle T.Anf. Soll + Diff. Aus geschaltet.
 Ist kein Erzeugersensor vorhanden, ist die Ausgangsvariable T.Erz. < T.Erz. Max immer auf
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Anforderung Kiihlung

Anforderung Kih

Grundschema

lung

] ‘

T.Aus.

TErz. T.Anf.

o |8

Funktionsbeschreibung

tur Abschaltung" fallt.

den Sensor T.Anf.

Einschalten der Anforderung, wenn die Anforderungstemperatur T.Anf. Uber die ,Solltemperatur
Anforderung” steigt und abschalten, wenn die Abschalttemperatur T.Aus. unter die ,Solltempera-

Bei Weglassen des Sensors T.Aus. erfolgt sowohl die Anforderung als auch die Abschaltung tiber

Optional kann eine Mindesttemperatur des Erzeugers A vorgegeben werden.

Eingangsvariablen

Freigabe
Anforderungstemperatur

Abschalttemperatur

Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Analoges Eingangssignal der Anforderungstemperatur

Analoges Eingangssignal der Abschalttemperatur

Solltemperatur Anforde-
rung

Analoger Wert fur die Anforderungs-Solltemperatur

Solltemperatur Abschal-
tung

Analoger Wert fur die Abschalt-Solltemperatur

Erzeugertemperatur

Analoges Eingargssignal der Erzeugertemperatur

Mindesttemperatur Erzeu-
ger

Analoger Wert fur die Erzeuger Minimaltemperatur

» Sollen die Solltemperaturen fir Anforderung, Abschaltung und Mindesttemperatur Erzeuger
Einstellwerte (fixe Thermostatschw ellen) sein, wird als ,,Quelle“Benutzer angegeben und der
gewunschte Wert festgelegt.

N
(o]




Anforderung Kihlung

Parameter

Anforderungstemperatur
T.Anf. Soll Anzeige: Einschaltschwelle am Sensor T.Anf
Diff. Ein Einschaltschwelle zu T.Anf. Soll

Diff. Aus (nur eingeblen- Abschaltdifferenz zu T.Anf. Soll

det, wenn Sensor T.Aus.
nicht definiert ist)

Abschalttemperatur
(nur eingeblendet, wenn
Sensor T.Aus definiert ist)

T.Aus Soll Anzeige: Abschaltschwelle am Sensor T.Aus.

Diff. Aus Abschaltdifferenz zu T.Aus. Soll

Sockeltemperatur Kihlanforderung, wenn der Sensor T.Anf Gber diesen Wert steigt
T.Anf. Max (nur wirksam, wenn T.Anf. Soll < +50°C)

Erzeugertemperatur

(nur eingeblendet, wenn
Sensor T.Erz. definiert ist)

T.Erz. Min Anzeige: Grenzwert fur die minimale Erzeugertemperatur
Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Erz. Min

Diff.Aus Ausschaltdifferenz zu T.Erz. Min

Mindestlaufzeit Eingabe der Mindest-Einschaltzeit

Erzeuger

Das Verfahren, Uber einen Sensor einzuschalt& und Uber einen anderen auszuschalten, wird
.Halteschaltung” genannt.

Einschaltschwelle = Solltemperatur Anforderung + Diff. Ein am Sensor T.Anf.
Abschaltschwelle = Solltemperatur Abschaltung + Diff. Aus am Sensor T.Aus

Fur eine Schaltfunktion mit getrennten Ein- und Abschaltschwellen auf nur einem Sensor ist
die Eingangsvariable ,Abschalttemperatur auf unbenutzt zu stellen. Somit erhalt die ,Solltem-
peratur Anforderung“ neben dem Schwellwert eine Ein- und Ausschaltdifferenz:
Einschaltschwelle = Solltemperatur Anforderung + Diff. Ein

Abschaltschwelle = Solltemperatur Anforderung + Diff. Aus

Uber die ,Sockeltemperatur® T.Anf. Max ist die Vorgabe einer Maximaltemperatur moglich.
Wenn die Anforderungs- oder die AbschaltSolltemperatur Gber diesem Wert liegt, gilt die Soc-
keltemperatur als Schwellwert.

Die Sockeltemperatur ist nur wirksam, wenn der zutreffende Sollwert < 50°C ist.

Sinkt die Erzeugertemperatur unter den Wert T.Erz. Min + Diff. Aus, wird die Anforderung nicht
zugelassen bzw. ausgeschaltet, auch wenn die Mindestlaufzeit noch nicht abgelaufen ist.

Erst nach dem Steigen der Temperatur Gber T.Ez. Min + Diff. Ein wird die Anforderung wieder
freigegeben und der Mindestlaufzeitzéhler neu gestartet.

29



Anforderung Kiihlung

Ausgangsvariablen

Anforderung Status Anforderung EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs

T.Anf. > T.Anf. Soll Status EIN, wenn die Aforderungstemperatur T.Anf. hoher als die
Solltemperatur T.Anf. Soll + Diff. Ein ist

T.Aus. > T.Aus. Soll Status EIN, wenn die Abschalttemperatur T.Aus. héher als die Soll-
temperatur T.Aus. Soll + Diff. Aus ist

Sockeltemperatur wirk- Status EIN, wenn der Sollwert Anforderung tber die Sockeltempera-

sam tur T.Anf. Max steigt, unabhéangig vom Status der Anforderung

Mindestlaufzeitz&hler Anzeige der Restlaufzeit fur die Mindestlaufzeit in Sekunden

T.Erz. > T.Erz. Min Status AUS, solange @ Abschaltung Uber die Erzeugertemperatur
wirksam ist

» Ist nur ein Anforderungssensor vorhanden, dannwird die Ausgangsvariable T.Aus. < T.Aus.
Soll tber die Schwelle T.Anf. Soll + Diff. Aus geschaltet.

» Ist kein Erzeugersensor vorhanden, ist die Ausgangsvariable T.Erz. > T.Erz. Min immer auf Sta-
tus EIN.
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Anforderung Warmwasser

Anforderung Warmwasser

Grundschema

Erzeuger @-EI T.WW oben
=
A

T.WW unten

Funktionsbeschreibung

Einschalten der Anforderung, wenn die Temperatur im Speicheroben (Warmwassertemperatur
T.WW oben) unter die durch die Zeitbedingung festgelegte Solltemperatur fallt.

Ausschalten, wenn die Temperatur im Speicherunten (Warmwassertemperatur TWW unten)
Uber die durch die Zeitbedingung festgelegte Solltemperatur steigt.

Es ist aber auch mdglich, Ein- und Ausschalten nur durch den Sensor oberl.WW oben zu bewir-
ken.
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Anforderung Warmwasser

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Warmwassertemp. oben Analoges Eingangssignal der Speichertemperatur oben

Warmwassertemp. unten Optional: Analoges Eingangssignal der Speichertemperatur unten

Status Zeitbedingung Digitales Eingangssignal EIN/AUS (z.B. von Funktion ,Schaltuhr®)
Solltemperatur oben Analoger Wert fiir die gewlinschte Warmwassertemperatur oben
Solltemperatur unten Analoger Wert fur die gewlinschte Warmwassertemperatur unten

Minimaltemperatur oben Analoger Wert fur die gewlinschte Mindesttemperatur oben aul3er-
halb der Zeitfenster

Minimaltemperatur unten | Analoger Wert fur die gewinschte Mindesttemperatur unten auf3er-
halb der Zeitfenster

Offset Solltemperatur Optional: Analoger Wert fir einen Ofsetwert zur Solltemperatur

oben oben (wirkt nicht auf die Minimaltemperatur oben)

Offset Solltemperatur Optional: Analoger Wert fir einen Ofsetwert zur Solltemperatur

unten unten (wirkt nicht auch die Minimaltemperatur unten)

Externer Schalter Digitales Eingangssignal EIN/AUS zur Umschaltung zwischen ,Nor-
malbetrieb” laut Zeitprogramm und Anfordern nur auf TWW

Einmal Laden Digitales Eingangssignal EN/AUS (Impuls): Speicher jederzeit, auch
auRRerhalb der Zeitfenster, per Tastendruck laden

Fertig Laden Digitales Eingangssignal EIN/AUS zum Fertigladen des Speichers

Solltemperatur Einmal Mindesttemperatur fur ,Einmal Laden*

Laden

» Die Anforderung und Abschaltung kénnen wahlweise tUber nur einen Sensor (oben) oder zwei
Sensoren (oben und unten) erfolgen. Wird der Sensor fir die,Warmwassertemperatur unten*
auf ,unbenutzt gestellt, dann erfolgt die Anforderung und Abschaltung nur tUber die ,Warm-
wassertemperatur oben” .

» Sollen die Sollwerte fur Anforderung, Abschatung, Einmal Laden und Mindesttemperaturen
Einstellwerte (Thermostatschwellen) sein, wird als ,,Quelle” Benutzer angegeben und der
gewunschte Wert festgelegt.

+ Uber den,Status Zeitbedingung® wird zwischen den Sollwerten oben bzw. unten (Zeitbedin-
gung EIN) und den Minimal-Sollwerten oben bzw. unten (Zeitbedingung AUS) umgeschaltet.

» Die Solltemperaturen kdnnen auch von der Funktion,Schaltuhr* kommen. Dabei ist zu beach-
ten, dass die effektive Solltemperatur bei ,Status Zeitbedingung” AUS die Minimaltemperatur
ist. Sind keine Zeitbedingungen gewtinscht, muss daher der,Status Zeitbedingung“ vom
.Benutzer* auf EIN gestellt werden.

» Bei Solltemperaturen unterhalb der Minimaltemperaturen gelten die Minimaltemperaturen als
unterste Grenze.

» Die Offsetwerte beziehen sich nicht auf die Minimaltemperaturen.

» Mit der Eingangsvariable ,Externer Schalter* kann tber eine andere Funktion (z.B. Kalender-
funktion) oder einen Handschalter (Digitaleingang) zwischen Normalbetrieb laut Zeitpro-
gramm (Status externer Schalter: AUS) und Anfordern nur auf Minimaltemperatur (Status
externer Schalter: EIN) umgeschaltet werden (Anwendung: z.B. Urlaub).

« Einmal Laden: Wird ein kurzes EIN-Signal (z.B. Impulstiber einen Taster) gesetzt, dann wird
einmal bis zum héheren Wert aus (T.WW Min, Solltemperatur Einmal Laderoder TWW Soll) +
Diff. Aus geladen. ,Einmal Laden“ Funktioniert unabhangig vom Status Zeitbedingung oder
dem Status des externen Schalters. Es kann auch imParametermeni gestartet werden.

» Fertig Laden: Steht die Eingangsvariable auf AUS und erfolgt gerade eine Ladung auf TWW
Soll wenn des Zeitfenster endet (Umschaltung auf TWW Min), dann wird sofort auf die Soll-
temperatur TWW Min umgeschaltet.

Steht die Eingangsvariable aber aufEIN, wird in diesem Fall die Ladung auf TWW Soll fertig
gestellt und erst danach auf die Solltemperatur TWW Min umgeschaltet.
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Anforderung Warmwasser

Parameter

T.Warmwasser oben

T.WW Min oben Anzeige der gewilinschten Minimaltemperatur oben (auRerhalb der
Zeitfenster)

T.WW Soll oben Anzeige der gewilinschten Warmwassertemperatur oben

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu TWW Soll oben bzw. TWW Min oben

Diff. Aus Ausschalt differenz zu T.WW Soll oben bzw. TWW Min oben

(nur eingeblendet, wenn
kein 2. Sensor unten defi-
niert ist)

T.Warmwasser unten
(nur eingeblendet, wenn 2.
Sensor unten definiert ist)

T.WW Min unten Anzeige der gewlinschten Minimaltemperatur unten (aul3erhalb der
Zeitfenster)

T.WW Soll unten Anzeige der gewlnschten Warmwassertemperatur unten

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu TWW Soll unten bzw. TWW Min unten

Erzeugerleistung Vorgabe der Erzeugerleistung in % (1 Nachkommastelle)

Sl R RS ERE | Wird aulRerhalb der Zeitfenster dieser Buttons betétigt, dann wird
einmal bis zur Temperatur TWW Soll + Diff. Aus geladen. Ist der
.Externe Schalter” auf EIN, ist ,Einmal Laden” nicht méglich.

» Das Verfahren der Anforderung tber einen Sensr und Abschalten tber einen anderen wird
,-Halteschaltung“ genannt.
Einschaltschwelle = Sollwert + Diff. Ein am Sensor
Ausschaltschwelle = Sollwert + Diff. Aus am Sensor

Beispiel: T.WW Soll oben =40°C
T.WW Soll unten =60°C
Diff. Ein =8.0K
Diff. Aus =1.0K

D.h. unterschreitet die Temperatur TWW 48°C (= 40°C + 8,0 K) am Sensasben, wird der Aus-
gang aktiv, wahren beim Uberschreiten von 61°C (= 60°C + 1,0 K) am Sensaunten abgeschaltet
wird.
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Anforderung Warmwasser

Ausgangsvariablen

Effektive Solltemperatur

Ausgabe der effektiven (= aktuellen) Solltemperatur oben (abhan-
gig vom Status Zeitbedingung oder vom Status des externen Schal-
ters) oder, wenn ,Einmaliges Laden” aktiviert ist, der
»S0lltemperatur Einmaliges Laden®. Ist die Anforderung Warmwas-
ser nicht aktiv, wird 5°C ausgegeben.

Solltemperatur

Ausgabe der Solltemperatur oben (T.WW Solloben + Offsetwert)

Anforderung

Status Anforderung EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs

Erzeugerleistung

Ausgabe der Erzeugerleistung in % mit 1 Nachkommastelle

T.WW oben < TWW Soll
oben

Status EN, wenn Temperaturoben niedriger als die effektive Soll-
temperatur It. Zeitprogramm + Diff. Ein

T.WW unten < TWW Soll
unten

Status EIN, wenn Temperaturunten niedriger als die effektive Soll-
temperatur It. Zeitprogramm + Diff. Aus
(Wenn kein Sensorunten vorhanden ist, ist der Status immer EIN.)

» Als Ausgangsvariable steht die vom Zeitfenster momentan festgelegte effektiv wirksame
Solltemperatur zur Verfiigung. Schaltet die Anforderung aus, wird 5°C ausgegeben.

» Die Funktion stellt als Ausgangsvariable die Erzeugerleistung zur Verfugung. Diese kann
einem Analogausgang (analoger Ausgang 0-10V oder PWM) zugeordnet werden. Uber diesen
Ausgang lasst sich z.B. die Brennerleistung regeln (eine entsprechende Brennertechnologie
vorausgesetzt). Dies ist dann sinnvoll, wenn einschlechtes Verhaltnis der Brennerleistung zur
Warmetauscherleistung zum Ansprechen der Ubertemperatursicherung im Kessel fiihrt, wenn
der Kessel mit voller Leistung lauft.

Skalierung des Analogausgangs: 0 = 0,00 V /1000 = 10,00 V
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Bereichsfunktion

Bereichsfunktion

Funktionsbeschreibung

In der Bereichsfunktion kdnnen bis zu 10 Schwellen definiert werden. Ein definierter Referenzwert
wird mit diesen Schwellen verglichen. Fir jeden Beeich wird, je nach Modus, der Status in den
Ausgangsvariablen ausgegeben.

Der Modus Binardecoder decodiert einzelne Bits aus einem Zahlenwert.

Eingangsvariablen Modus Bereiche

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Referenzwert

Schwelle A - (max) J

Analoges Eingangssignal des zu Gberwachenden Referenzwertes

Auswahl der gewinschten Bereichsgrenzen (Schwellen)

Parameter Modus Bereiche

Modus Auswahl: nur Bereich, Bereiche >= Wert, Bereiche <= Wert,
Bereiche > Wert, Bereiche < Wert

Funktionsgrofe Auswahl der Funktionsgrof3e. Es steht eine Vielzahl an Funktions-
grofRen zur Verfiigung, die mit Einheit und Nachkommastellen Gber-
nommen werden.

Anzahl Schwellen Eingabe der Anzahlder Schwellen, maximal 10 Schwellen
Diff. Ein Einschaltdifferenz zu den Schwellen
Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu den Schwellen

» Die Schaltschwellen sind in eine Einschalt-und eine Ausschaltdifferenz aufgeteilt. Bei steigen-
dem Wert gilt die Einschaltdifferenz (Schwelle + Diff. Ein), beisinkendem Wert die Ausschalt-
differenz (Schwelle + Diff. Aus).

» Erklarung fir die verschiedenen Modi:

» Modus ,nur Bereiche": Es wird nur der zutreffende Bereich-Status eingeschaltet.

* Modus ,Bereiche >= Wert* Es werden der zutreffende Bereich und alle Bereiche dariiber
eingeschaltet.

» Modus ,Bereiche <= Wert“: Es werden der zutreffende Bereich und alle Bereiche darunter
eingeschaltet.

» Modus ,Bereiche > Wert". Es werden nur alle Bereiche dariiber eingeschaltet.

» Modus ,Bereiche < Wert" Es werden nur alle Bereiche darunter eingeschaltet.

« Sind Diff. Einund Diff. Aus auf 0 gestellt, dann haben die Schwellwerte keine Hysterese. Es
wird sofort bei Erreichen der Bereichsgrenzen umgeschaltet. Diese Einstellung sollte bei Sen-
sorwerten (z.B. von Temperatursensoren) nicht verwendet werden. Beisteigendem Wert
muss die Schwelle Uberschritten werden, damit der nachste hohere Bereich ausgegeben wird,
bei sinkendem Wert muss die Schwelle unterschritten werden, damit der nachste niedrigere
Bereich ausgegeben wird.

Beispiel:  Modus: nur Bereich
Schwelle B =100
Referenzwert = 100 beisteigendem Wert, StatusA-B = EIN
Referenzwert = 100 beisinkendem Wert, StatusB-C = Ein
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Bereichsfunktion

Ausgangsvariable Modus Bereiche

Status EIN, wenn der Referenzwert kleiner als die Schwelle A ist

Status EIN, wenn der gewahlte Modus zutrifft

x = Schwelle 1 Stufe unterhalb der hochsten definierten Schwelle
xx = hochste definierte Schwelle

Status EIN, wenn der Referenzwert grofer als die Schwelle xx (=
hdchste definierte Schwelle) ist

» Die Schwellwerte sollten, beginnend bei Schwelle A, mitansteigenden Werten festgelegt wer-
den. Falls eine Schwelle einen gleichen odemiedrigeren Wert als vorangegangene Schwellen
hat, dann werden in den Modi,nur Bereich®, ,Bereiche >= Wert“und ,Bereiche > Wert"alle vor-
angegangenen Schwellen nicht beachtet und Ubersprungen.

Beispiel:

Schwelle A =0°C

Schwelle B =10°C

Schwelle C = 20°C

Schwelle D = 0°C (also niedriger als Schwellen B und C)

Der Referenzwert ist >0°C, also z.B. 8°C oder 15°C.

In diesen Modi wird dann nur der Status >D auf EIN gestellt, da der Wert tber der Schwelle D
ist.

Eingangsvariablen Modus Binardecoder

Referenzwert

Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Analoges Eingangssignal des Referenzwertes, der decodiert wer-
den soll

Schwelle A - (max.) J Auswahl der gewtinschten Schwellen

» Referenzwert: Zur Decodierung wird der gesamte Zahlenwert ohne Komma herangezogen
(z.B. 25,4°C -> der Wert 254 wird decodiert ->11111110).

» Die Schwellen geben die Bits an, die ausgewertetwerden sollen (0 =Bit0, 1 =Bit 1, 2 = Bit 2
etc.)

Parameter Modus Binadrdecoder

Modus Auswahl Binardecoder

Anzahl Schwellen Eingabe der Anzahlder Schwellen, maximal 10 Schwellen

Ausgangsvariablen Modus Binardecoder

Status immer AUS

Status EIN, wenn Bit auf Schwelle A 1 ist
Status EIN, wenn Bit auf Schwelle B 1 ist
Status EIN, wenn Bit auf Schwelle C 1 ist
etc.
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Beschattungsfunktion

Funktionsbeschreibung

Die Beschattungsfunktion liefert die Vorgaben fir die Jalousiefunktion entsprechend Bauart,
Sonnenstand und Gebaudeeinschrankungen.

Man kann zwischen Auto- und Handbetrieb umschalten.

In den Parametereinstellungen missen genaue Angaben tber die Jalousien, die Himmelsrich-
tung der Fenster und Einschrankungen durchbauliche Gegebenheiten eingegeben werden.
Voraussetzungen fur das Funktionieren der Besc hattungsfunktion sind richtige Angaben im
Bereich Datum / Uhrzeit / Standort (GPS-Daten fiir geographische Breite und Lange).

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Freigabe Autobetrieb Digitales Eingangssignal EIN/AUS

Offnen Digitales Eingangssignal EIN/AUS

SchlieRen Digitales Eingangssignal EIN/AUS

Waagrecht stellen Digitales Eingangssignal EIN/AUS

Maximale Beschattungs- Analoger Wert oder analoges Eingangssignal in Prozent (1 Nach-
héhe kommastelle)

Wird die FreigabeAutobetrieb auf AUS gestellt, dann ist nur mehr manuelles Schalten tber die
Eingangsvariable ,Offnen”, ,SchlieRert und ,Waagrecht stellen* mdglich.

Sind die Eingangsvariablen ,Offnen®, ,®hlieRen* oder ,Waagrecht stellen* auf EIN, dann wir-
ken sie dominant und Uberschreiben den Autobetrieb.

Falls mehrere dieser 3 Eingangsvariablenauf EIN stehen, gilt folgende Prioritat:

Offnen (1), SchlieRen (2), Waagrecht stellen (3)

Ein SchlieBen oder Offnen Uiber einZeitprogramm kann durch Verkniipfung des Status der
Funktion ,Schaltuhr* mit einer der Eingangsvariablen Freigabe Autobetrieb®, ,Offnen oder
~SchlieBen” erreicht werden.

Maximale Beschattungshéhe: Begrenzung der Jalousie- bzw. Rollladenhdéhe (100% = ganz
unten, 0% = ganz oben), gilt nur fir den Atobetrieb. Bei Handbetrieb wird die maximale
Beschattungshohe nicht bertcksichtigt.
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Parameter

Lamellen Lamellenjalousie: Eingabe Ja
Rollladen: EingabeNein

Breite (Anzeige nur bei Lamel- | Eingabe derLamellenbreite in mm (siehe Abbildung 1)
len: Ja)

Abstand (Anzeige nur bei Eingabe desLamellenabstandes in mm (siehe Abbildung 1)
Lamellen: Ja)
Lamellen waagrecht bei Eingabe des Prozentwertes flrwaagrechte Lamellenstellung

(Anzeige nur bei Lamellen:Ja)

Fenstereinstellungen

Himmelsrichtung Eingabe der Himmelsrichtung der Fenster (siehe Abbildung 2):
Nord = 0°
Ost = 90°
Sud = 180°
West = 270°
Diff. Ein Korrektur des Einschaltpunktes auf Grund baulicher Gegeben-
heiten (siehe Abbildung 2)
Diff. Aus Korrektur des Ausschaltpunktes auf Grund baulicher Gegeben-
heiten (siehe Abbildung 2)
Korrektur Sonnenhdhe Manuelle Korrekturméglichkeiten der Lamellenstellung
Minimale Sonnenh6he Befindet sich die Sonne unterhalb der minimalen Sonnenhdhe,

Verhalten geman Schaltbedingung ,wenn max. Sonnenhéhe”
(siehe Abbildung 3)

Maximale Sonnenhdhe Befindet sich die Sonne oberhalb der maximalen Sonnenhdhe,
Verhalten gemaR Schaltbedingung ,wenn max Sonnenhéhe*
(siehe Abbildung 3)

Beschattungseinstellungen

Intervallzeit Eingabe des Mindest-Zeitabstandes zwischen 2 Lamellenveran-
derungen

Schaltbedingungen

wenn Freigabe = Aus Verhalten der Funktion, wenn Freigabe = Aus

wenn Freigabe Autobetrieb | Verhalten der Funktion, wenn FreigabeAutobetrieb = Aus

= Aus

wenn Beschatt.-bereich Verhalten der Funktion, wenn die Sonne den Beschattungsbe-
Ende reich verlasst

wenn max. Sonnenhdhe Verhalten der Funkion, wenn der Sonnenstand die maximale

Sonnenhdhe Uberschreitet oder die minimale Sonnenh6he
unterschreitet

* Bei Einstellung Lamellen: Nein (= Rollladen) wird nur die Au/Ab-Bewegung, aber nicht die
Lamellenstellung geregelt.

» Schaltbedingung: Hier wird fur die jeweiligen Funktionszustande das Ausgangssignal fur die
Jalousiesteuerung festgelegt.
Auswahl: 6ffnen, schlie3en, unverandert, waagrecht stellen
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Abbildung 1: Lamellenabmessungen
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Abbildung 2: Himmelsrichtung, Diff. Ein, Diff. Aus (Darstellung: Grundriss)
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e Abbildung 3: Maximale und minimale Sonnenhdhe (Darstellung: Aufriss)

Ausgangsvariable

Sollposition Autobetrieb

Aus gabe von 2 Prozentwerten:
1. Prozentwert: Lamellenstellung
0% =waagrecht, 100% =senkrecht
2. Prozentwert:
0% = Jalousie bzw. Rollladenoben, 100% =unten

Status Autobetrieb

Status EIN, wenn Autobetrieb
Status AUS, wenn manuelle Beschattung gestartet oder wenn Frei-
gabe oder Freigabe Autobetrieb AUS ist.

Im Beschattungsbereich

Status AUS, wenn die Sane aul3erhalb des Bereichs Diff. Ein - Diff.
Aus, wenn manuelle Beschattung gestartet oder wenn die Freigabe
AUS ist.

Intervallzeitzéahler

Anzeige der ablaufenden Intervallzeit

Sollposition Jalousie

0% = Jalousie bzw. Rollladen oben, 100 =unten

Sollposition Lamelle

0% =waagrecht, 100% =senkrecht

» Bei Einstellung ,Rollladen* (Parameter Lamellen: Nein) sind der erste Prozentwert der Sollpo-
sition Autobetrieb und die Sollposition Lamelle immer 0%.
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Einzelraumregelung

Einzelraumregelung

Funktionsbeschreibung

Die Funktion ist speziell zum Ansteuern von Zonenventilen zum Heizen und/oder Kihlen von Ein-
zelraumen gedacht. Uber Raumtemperaturschwellen oder mit dem Betriebsartenschalter am
Raumsensor kann zwischen Heizen und Kiihlen umgeschaltet werden. Abschaltbedingungen ver-
hindern ein Heizen bzw. Kiihlen tber bzw. unter Auentemperaturschwellen.

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Freigabe Heizen Uber diese Freigabe kann der Heizbetrieb gesperrt werden (digitaler
Wert EIN/AUS)

Freigabe Kihlen Uber diese Freigabe kann deKiihlbetrieb gesperrt werden (digitaler
Wert EIN/AUS)

Analoges Eingangssignal fur die Raumtemperatur
AuBentemperatur Optional: Analoges Eingangssignal fur die AuRentemperatur
Bodentemperatur Optional: Analoges Eingangssignal fiir die Bodentemperatur
Status Zeitbedingung Digitales Eingangssignal EIN/AUS (z.B. von Funktion ,Schaltuhr®)
Raumsolltemperatur Analoger Wert fur die Raum-Solltemperatur
Bodensolltemperatur Analoger Wert fUr die Boden-Solltemperatur (nur bei definiertem

Sensor fir die Bodentemperatur)
Offset Raumsolltemp. Optional: Analoger Wert fiir einen Ofsetwert zur Raumsolltemp.
Fensterkontakt Digitales Eingangssignal EIN/JAUS

» Wird auch der AuRRensensor mit der Funktion verkntpft, kann Gber Abschaltbedingungen der
Heiz- und/oder Kuhlbetrieb blockiert werden.

« Uber den,Status Zeitbedingung* werden sowohl der Heiz- als auch der Kiihlbetrieb auRerhalb
der Zeitfenster ausgeschaltet. Sind keine Zeitbedingungen gewinscht, muss daher der,Sta-
tus Zeitbedingung“ auf ,Benutzer* auf EIN stehen.

» Die Frostschutzfunktion bleibt bei Status Zeitbedingung AUS aktiv.

» Durch ein AUS-Signal an der Eingangsvariable,Fensterkontakt* werden Heiz- und Kihlbetrieb
ausgeschaltet oder auf Frostschutzbetrieb umgeschaltet. Die Umschaltung auf Frostschutz-
betrieb erfolgt, wenn die Raumtemperatur den Parameterwert ,T.Raum Frost" unterschreitet.

* Bei Verwendung eines RaumsensorsRASPT, RAS+DLloder RAS-F kann ber den Betriebsar-
tenschalter die Betriebsart der Funktion festgelegt werden:

@ AUTO: Es wird zwischen Heizen und Kihlenautomatisch It. Einstellungen umgeschaltet.

Q: NORMAL: Es wird nur der Heizbetrieb erlaubt.

@ ABGESENKTEs wird nur der Kuhlbetrieb erlaubt (Frostschutz bleibt aktiv)
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Parameter

Raumtemperatur
Solltemperatur

Anzeige der Raumsolltemperatur + Offsetwert, die von der Ein-
gangsvariable vorgegeben wird.

Heizen Diff. Ein
Heizen Diff. Aus

Einschaltdifferenz zur Raumsolltemperatur im Heizbetrieb.
Ausschaltdifferenz zur Raumsolltemperatur im Heizbetrieb

Kuhlen Diff. Ein
Kuhlen Diff. Aus

Einschaltdifferenz zur Raumsolltemperatur im Kiihlbetrieb
Ausschaltdifferenz zur Raumsolltemperatur im Kahlbetrieb

Bodentemperatur
Solltemperatur
(Anzeige nur bei defi-
niertem Bodensensor)

Anzeige der Bodensolltemperatur, die von der Eingangsvariablen
vorgegeben wird.
(néhere Erlauterungen: siehe Kapitel Bodentemperatur “)

Boden Min. Diff. Ein
Boden Min. Diff. Aus

Einschaltdifferenz zur minimalen Bodensolltemperatur
Ausschaltdifferenz zur mini malen Bodensolltemperatur

Boden Max. Diff. Ein
Boden Max. Diff. Aus

Einschaltdifferenz zur maximalen Bodensolltemperatur
Ausschaltdifferenz zur maxi malen Bodensolltemperatur

Verzdgerung
Kuhlen -> Heizen
Heizen -> Kihlen

Einstellbare Umschaltverzégerung, wenn
vom Kihl- zum Heizbetrieb, oder
vom Heiz- zum Kihlbetrieb umgeschaltet wird.

Mittelwert

Submendu : Mittelwertberechnung fir die Aul3entemperatur, die fir
die Abschaltbedingungen herangezogen wird (siehe Unterkapitel
~Mittelwert )

Abschaltbedingungen

Submenu : Abschaltbedingungen Uber die AuRentemperatur fur die
beiden Betriebsarten Heizen und Kihlen (siehe Unterkapitel
~Abschaltbedingungen “).

T.Raum Frost

Bei Unterschreiten von T.Raum Frost wird diese Temperatur als
Raumsolltemperatur fir den Heizbetrieb tbernommen (Frost-
schutzbetrieb mit fixer Hysterese 2K).

sein.

» Raumtemperatur: Der Differenzwert Diff. Aus fur Heizen kann nicht grof3er Diff. Ein fur Kiihlen
sein. Ebenso kann der Differenzwert Diff. Ein furKihlen nicht kleiner als Diff. Aus fur Heizen

* Bodentemperatur: ,Boden Min. Diff. Ein" kann nicht groRer als ,Boden Min. Diff. Aus" sein.
Auch ,Boden Max. Diff. Ein* kann nicht grof3er als ,Boden Max. Diff Aus* sein.
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BODENTEMPERATUR

Uber die Parameter fiir die Bodentemperatur wird die Begrenzung der Bodentemperatur durch
Maximal- und Minimalschwellen festgelegt. Der Zusammenhang mit der Raum-Solltemperatur ist
im Heiz- und Kuhlbetrieb unterschiedlich.

Heizbetrieb

Unterschreitet die Bodentemperatur die Minimalschwelle Min. Diff. Ein, so wird der Heizbetrieb
unabhangig von der Raumtemperatur bis zum Uberschreiten der Schwelle Min. Diff. Aus aktiviert
(logische ODER-Verkniipfung mitder Raum-Solltemperatur Heizen) und der Kihlbetrieb blockiert.
Uberschreitet die Bodentemperatur die Maximalschwelle Max. Diff. Aus, so wird der Heizbetrieb
unabhéangig von der Raumtemperatur bis zum Unterschreiten der Schwelle Max. Diff. Ein blockiert
(logische UND-Verknipfung mit der Raum-Solltenperatur Heizen) und der Kihlbetrieb aktiviert.

Kuhlbetrieb

Unterschreitet die Bodentemperatur die Minimalschwelle Min. Diff. Ein, so wird der Kihlbetrieb
unabh&ngig von der Raumtemperatur bis zum Uberschreiten der Schwelle Min. Diff. Aus blockiert
(logische UND-Verkniipfung mit der Raum-Solltenperatur Kiihlen) und der Heizbetrieb aktiviert.
Uberschreitet die Bodentemperatur die Maximalschwelle Max. Diff. Aus, so wird der Kuhlbetrieb
unabhangig von der Raumtemperatur bis zum Unterschreiten der Schwelle Max. Diff. Ein aktiviert
(logische ODER-Verkniipfung mitder Raum-Solltemperatur Kiihlen) und der Heizbetrieb blockiert.
Zu beachten: Fir den Kuhlbetrieb sind die Begriffe ,Diff. Ein“ und ,Diff. Aus" sinngemalf zu ver-
tauschen.

Parameter Submenu Mittelwert

Mitunter sind schwankende AuRentemperaturen als Grundlage fur die Abschaltbedingungen
unerwinscht. Daher steht fur die Abschaltung eine Mittelwertbildung der Aul3entemperatur zur
Verfuigung. In diesem Submeni stehen folgende Eintrage:

FUr Abschaltung Berechnung dermittleren AuRentemperatur
MW-Zeit Eingabe der Mittelwertszeit
Mittelwert Ergebnis der Berechnung

Parameter Submenl Abschaltbedingungen

Anzeige nur, wenn der Aul3ensensor definiert ist.

wenn T.AulRen

MWa > Max Heizen Abschaltung Heizen, wenn die mittlere Aul3entemperatur im Heiz-
betrieb einen Schwellwert tGberschreitet.

T.AuBen Max Heizen gewunschter Schwellwert der Aul3entemperatur

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.AuRen Max Heizen

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.AulRen Max Heizen

MWa < Min Abschaltung Kihlen, wenn die mittlere Au3entemperatur im Kahl-
betrieb einen Schwellwert unterschreitet.

T.AuRen Min Kuhlen gewunschter Schwellwert der Aul3entemperatur

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Aul3en Min Kihlen

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu. T.Aul3en Min Kihlen
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Einzelraumregelung

Ausgangsvariablen

Effektive Raumsolltempe-
ratur

Ausgabe der effektive (= aktuellen) Raum-Solltemperatur, die durch
die Eingangsvariable + Offsetwert oder den Frostschutzbetrieb vor-
gegeben wird.

Heizen Status EIN, wenn Heizbetrieb aktiv ist
Kiuhlen Status EIN, wenn Kihlbetrieb aktiv ist
Ventil 6ffnen Status EIN, wenn Heiz-oder Kihlbetrieb aktiv ist.

Ventil schlieRen

Status EIN, wennweder Heiz-noch Kuhlbetrieb aktiv sind.

Frostschutzbetrieb

Status EIN, wenn die Raumtemperatur unter T.Raum Frost ist.

T.Raum < T.Raum Soll
(Heizen)

Status EIN, wenn die Ist-Raumtemperatur niedriger als die Soll-
Raumtemperatur + Offsetwert + Diff. ist.

T.Raum > T.Raum Soll
(Kuhlen)

Status EIN, wenn die Ist-Raumtemperatur héher als die Soll-Raum-
temperatur + Offsetwert + Diff. ist.

T.Boden < Soll Max (Hei-
zen)

Status EIN, wenn die Ist-Bodenemperatur kleiner als die Boden-
Solltemperatur + Boden Max. Diff. ist.

T.Boden < Soll Min (Hei-
zen)

Status EIN, wenn die Ist-Bodenemperatur kleiner als die Boden-
Solltemperatur + Boden Min. Diff. ist.

T.Boden > Soll Max (Kuh-
len)

Status EIN, wenn die Ist-Bodentemperatur gro3er als die Boden-
Solltemperatur + Boden Max. Diff. ist.

T.Boden > Soll Min (Kih-
len)

Status EIN, wenn die Ist-Bodentemperatur gro3er als die Boden-
Solltemperatur + Boden Min. Diff. ist.

MWa < Max Heizen

Status EIN, wenn Bedingung zutrifft (inklusive + Diff.).

MWa > Min Kihlen

Status EIN, wenn Bedingung zutrifft (inklusive + Diff.).

Mittelw. AT Abschaltung

Ausgabe des Mittelwerts der Aulientemperatur

Verzdgerungszeit Heizen

Anzeige der abgelaufenen Verzdgerungszeit bei Umschaltung in
den Heizbetrieb

Verzdgerungszeit Kiihlen

Anzeige der abgelaukenen Verzogerungszeit bei Umschaltung in
den Kihlbetrieb

» Es gibt unterschiedliche Ausgangsvariablen fiir Heizen, Kuhlen, Ventil 6ffnen und Ventil schlie-
Ren. Die jeweilige Verwendung héangt von dan hydraulischen Bedingungen der Anlage ab.

* Wenn Freigabe = Aus, steht jeder Status auf AUS

* Wenn Freigabe Heizen = Aus, ist auch die Frostschutzfunktion deaktiviert.
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Energiemanager

Energiemanager

Funktionsbeschreibung

Der Energiemanager verwaltet bis zu 12 Leistungregelungs-Funktionen. Die (Ublicherweise) vom
CAN-EZ3 gemessene und errechnete verfligbare Uberschussleistung wird auf Grund diverser
Parameter und benutzerdefinierter Prioritaten auf die beteiligten Leistungsregelungen aufgeteilt.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Momentaner Netzbezug

Netzbezug * Negativ, wenn Strom ins Netz eingespeist wird
» Positiv, wenn Strom vom Netz bezogen wird

Sollwert Sollwert zum Netzbezug

(= Toleranzwert).

» Die Eingangsvariable Netzbezug wird mit dem Systemwert ,Wirkleistung gesamt® des ver-
wendeten Energiezahlers verknupft.

» Der Sollwert (WE: -500 W) bietet eine Mdoglitikeit, kurzzeitigen Netzbezug zu verhindern

Ohne einem derartigen Toleranzwert kann es vakommen, dass dem Verbraucher eine Solllei-
stung vorgegeben wird, die nicht (mehr) intern produziert wird, und dadurch wird kurzzeitig
Strom aus dem Netz bezogen, um die Sollleistung zu erfullen. Durch Angabe eines negativen
Wertes wird stattdessen eher Strom ins Netz eingespeist.

» Alle Eingangsvariablen, die sich auf Leistung beziehen, kdnnen Werte in den Einheite®w oder
kW erhalten. Die Erkennung der Einheit erfolgt automatisch.

Parameter

Anzahl beteiligter Funktio-
nen

Anzahl beteiligter Leistungsregelungs-Funktionen

Beteiligte Funktionen

Nach einem Klick kdnnen beteiligte Leistungsregelungs-Funktionen
angegeben werden.

Prioritat

Den als beteiligt eingestellten Leistungsregelungs-Funktionen
missen hier Prioritaten zugewiesen werden. Ist Uberschussleis-
tung vorhanden, wird diese zuerst von der Leistungsregelung mit
Prioritdt 1 (= hochste Prioritat) verwendet. Erst bei erreichen deren
Maximalleistung wird die Funktion mit der nachst-niedrigeren Prio-
ritat aktiv.

Wird zwei Leistungsregelungen die gleiche Prioritatsstufe zugewie-
sen, hat jene mit der niedrigeren Funktionsnummer (It. Programmie-
rung) Vorrang.

» Ein Verknupfen mit den Leistungsregelungs-Furktionen ist nicht notwendig. Stattdessen wird
der Parameter Beteiligte Funktionen verwendet.

Ausgangsvariablen

Restleistung nicht genutzte Leistung (ohne Berilicksichtigung des Sollwertes)

Genutzte Leistung

Genutzter Anteil der vorhandenen Leistung




Energiemanager

Ausgangsvariablen

» Diese Ausgangsvariablen dienen nur der Anzeige z.B. in einer Funktionsubersicht. Die Verbrau
cher werden mit den Ausgangsvariablen der beteiligten Leistungsregelungs-Funktionen ver-
knapft.

Grundschema Programmierung (in TAPPS2)

Energiemanager mit Leistungsregelung
CAN-EZ3und EHS(-R)

Energiemanager 1
Energiemanager 1

[ Sys. Wirkleistung gesamt -e—e— Netzbezug
Beteiligte Funktionen
Leistungsregelungl  -------

Leistungsregelung 2
Leistungsregelung 1

Beteiligtes Gerat
Heizstab 1

eiz
Heizstab EHS 1
Heizstab 1

46



Energiezahler

Energiezahler

Funktionsbeschreibung

Der Energiezahler tbernimmt aus anderen Quell@ (z.B. CAN-Energiezahler CAN-EZ2/3) den ana-
logen Wert der Leistung und zahlt entsprechend dieses Wertes die Energie.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Leistung Analoger Wert fur die Leistung in kW (2 Nachkommastellen)
Zahlerriucksetzung Digitales Eingangssignal EIN/AUS zur Zahlerriicksetzung
Preis / Einheit Eingabe eines Peises fur die Einheit (1 kwh)

Bei Ubernahme des Leistungswertes ist darauf zu achten, dass 2 Nachkommastellen beriick-
sichtigt werden mussen. Beispiel: Eine dimensionslose Zahl ,413" wird als ,4,13 kW* Uber-
nommen.

Bei negativen Leistungswerten erfolgt auch eine negative Zahlung, d.h. die gezahlten Werte
kénne auch negativ werden.

Die Zahlerriicksetzung erfolgt Gber einen digitalen EIN-Impuls oder manuell aus dem Parame-
termend. Es werdenalle Zahlerstande, also auch die der Vorperioden geldscht.

Bei Ubernahme desPreises / Einheit von einer Quelle ist daraufzu achten, dass 5 Nachkom-
mastellen berticksichtigt werden missen. Beispiel: Eine dimensionslose Zahl ohne Komma
»413“ wird als ,,0,00413" ibernommen. Ist die Quelle einFixwert, so sollte nicht eine Wahrung
(Euro oder Dollar) als Einheit verwendet werden, sondern,dimensionslos (,5)" .

Parameter

Faktor Eingabemdglichkeit eines ganzzéhligen Faktors zur Multiplikation

des Eingangswertes.

Zahler I6schen Wird dieser Button betatigt, erfolgt nach einer Sicherheitsabfrage

eine Rucksetzung aller Zahlerstéande, also auch die der Vorperioden.




Energiezahler

Ausgangsvariablen

Leistung Ausgabe der Leistung unter Berlicksichtigung des Faktors

—

Tageszahlerstand

Vortageszahlerstand

Wochenzéahlerstand

Vorwochenzéahlerstand

Monatszahlerstand — Zahlerstandanzeigen

Vormonatszahlerstand

Jahreszahlerstand

Vorjahreszahlerstand

Kilowattstunden gesamt —

Tagesbetrag

Vortagesbetrag

Wochenbetrag

Vorwochenbetrag

Monatsbetrag = Anzeige des Ertrages in der eingestellten Wahrung

Vormonatsbetrag

Jahresbetrag

Vorjahresbetrag

Gesamtbetrag —

* ACHTUNG:Die zahlerstande des Funktionsmoduls Energiezéhler werden jede Stunde in den
internen Speicher geschrieben. Bei einem Stranausfall kann daher die Z&hlung von maximal 1
Stunde verlorengehen.

» Beim Laden von Funktionsdaten wird abgefragt, ob die gespeicherten Zahlerstande Gbernom-
men werden sollen.

» Die Umschaltung des Wochenzéahlers erfolgt am Sonntag um 24:00 Uhr.

» Die Zahlerstadnde kénnen im Parametermeni auch manuell geldscht werden.
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Gradientenerkennung

Gradientenerkennung

Funktionsbeschreibung

In dieser Funktion sind 2 verschiedene Modi wéahlbar:

Mit der Flankenerkennung wird die Richtung einer Wertadnderung mit verschiedenen Methoden
erkannt und in den Ausgangsvariablen ausgegeben. Gleichzeitig erfolgt eine Auswertung der
Minima und Maxima.

Mit der Gradientenerkennung wird die Geschwindigkeit einer Wertdnderung mit einem vorgege-
benen Wert (z.B. 5K/min) verglichen.

Definitionen:

Gradient: Verlauf der Anderung einer KenngroRe (z.B. Temperatu) zwischen zeitliche (oder raum-
lich) definierten Punkten. Das kann eine Anderungin positiver oder negativer Richtung sein.
Quasi-Peak: Ein Spitzenwert (Minimum oder Maximum) wird Uber eine Zeitkonstante (K/min) ge-
wichtet und verandert sich dadurch stetig (aus als Quasi-Spitzenwert bezeichnet)

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Analoges Eingangssignal des Uiberwachten Sensors
Reset Digitales Eingangssignal EINJAUS zum Start der Flanken- oder Gra-

dientenerkennung (Impuls)

Differenz Analoger Wert oder analoges Eingangssignal fur die Aktivierungs-
differenz der Flankenerkennungoder fir die Wertanderung des Gra-
dienten der Gradientenerkennung (siehe Funktionsbeschreibung
und Grafiken)

* Wird mit der Eingangsvariable ,Reset" ein digitales Signal verbunden, dann erfolgt die Aus-
gabe der dazugehorigen Ausgangsvariablen ,Status” und ,Wert" fur dieerste Erfassung nach
dem Ende des Reset-Impulses und bleibt bis zum nachsten Reset bestehen.

» Wird bei ,Reset” ,unbenutzt* angegeben, dann wird bei der Flankenerkennung je nach Modus
bei jeder positiven oder negativen Flanke ,Stats” und ,Wert* neu berechnet. Bei der Gradiente-
nerkennung wird der Temperaturverlauf kontinuierlich beobachtet.

Parameter Flankenerkennung

FunktionsgroRe Es steht eine Vielzahl von Funktionsgrof3en zur Verfiigung, die mit
Einheit und Nachkommastellen tbernommen werden.

Modus Auswahl: Flankenerkennung

Flanke Auswahl: positiv oder negativ

Quasi Peak Auswahl: Ja / Nein (genaue Informationen: siehe Funktionsbe-
schreibung und Grafiken)

Wert (Anzeige nur bei Angabe des Gradienten fir den Quasi-Peak in Einheit/Minute, z.B.

Quasi PeakJa) die Eingabe ,5,0 K“ bedeutet 5,0K/min.

» Flanke: Je nach Auswahl positiv oder negativ wird entweder eine ansteigende (positive) oder
fallende (negative) Flanke eines Verlaufs erkannt.

» Eingangsvariable ,Differenz“: Erst wenn der Messwert des tberwachten Sensors die Diffe-
renz zum Minimum (positive Flanke) oder zum Maximum (negative Flanke) erreicht, wird die
Flankenerkennung aktiv.

» Die folgenden Grafiken beziehen sich auf dieFunktionsgrél3e ,Temperatur®, sind aber sinnge-
mal auf jede andere FunktionsgréRe anwendbar.
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Gradientenerkennung

‘0
©
>
o
=
(O]
¥4
~
©

c

2

)
Ll
(0]
(70}
()
x

=
()

¥4
~~
=
<+

‘0
(@]
o
(]

¥4
c

@©
LL

~
(@)
c
>
c
c
()
¥4
| -
(D)
c
()
¥4
c
©

LL
—
Y—
©
-
O

°C

Sensortemperatur

Diff
Zeit

3. Minimalwert

a°c

°C
Wert

EIN

Status
°c
Max Wert

Zeit

*C

Zeit

Min Wert

50




Gradientenerkennung
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Gradientenerkennung
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Gradientenerkennung

Grafik Flankenerkennung / Flanke positiv / kein Reset-Signal / Quasi Peak
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Gradientenerkennung

Grafiken Flankenerkennung / Flanke positiv / kein Reset- Signal / Quasi Peak

Vorerst langsam steigende Temperatur, bis zum ersten Maximum ist die Differenz zum Minimum
+ Quais-Peak nicht erreicht. Erst im weiteren skileren Temperaturanstieg wird die Differenz Uber-
schritten und der Ausgang Status schaltet auf EIN bzw. die Ausgangsvariable ,Wert" Gbernimmt
die Quasi-Peak-Temperatur.
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Gradientenerkennung
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Gradientenerkennung

Parameter Gradientenerkennung

FunktionsgrofRe | Es steht eine Vielzahl an FunkionsgréRen zur Verfligung, die mit Einheit und
Nachkommastellen Gbernommen werden.

Modus Auswahl: Gradientenerkennung

Gradient Angabe des gewiinschten Gradienten in WertanderungZeiteinheit. Die Wer-

tanderung wird durch die Eingangsvariable ,Differenz” festgelegt. Bei Eingabe
eines negativen Wertes fur die Wertanderung wird ein fallender Gradient

erkannt.

Grafiken Gradientenerkennung

Gradient positiv

AK [ At < Gradient
== Status AUS

AK [ At > Gradient|

—+Status EIN

Status

EIN

AUS Zeit

Status auf EIN.

Gradient negativ

Der Status geht auf EIN, wenn der Tempe-
raturanstieg innerhalb eines Zehntels der
eingestellten Zeiteinheit hoher als der
eingestellte Gradient ist.

Die Einstellung ,Differenz" in den Ein-
gangsvariablen sollte nicht unter 2,0K
sein, da sonst Messwertschwankungen
das Ergebnis verfalschen kénnen.

Beispiel:

Ist der gewéhlte Gradient 5,0K/20 Sekun-
den, dann wird alle 2 Sekunden Uberprft,
ob die Temperatur Gber 5K angestiegen
ist.

EIN

Status
AUS

S Y S

Zeit

In dem Punkt, in dem die Kurve derTemperaturanderung steiler als der Gradient wird, geht der
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Gradientenerkennung

Ausgangsvariablen

Wert Flankenerkennung: Sensorwert nach dem Erreichen der Differenz

bei positiver (steigender) oder negativer (fallender) Flanke
Gradientenerkennung: Anzeige immer O

Status Flankenerkennung: Status EIN nach dem Erreichen der Differenz bei

positiver (steigender) oder negativer (fallender) Flanke (= Flanke er-
kannt)

Status AUS, wenn die Differenz nah einem Maximum (positive Flan-
ke) oder Minimum (negative Flanke) wieder Uberschritten wird (sie-

he Grafiken).

Gradientenerkennung: Status EIN bei Uberschreiten des eingestell-
ten (Siehe Grafiken)

Max Wert Flankenerkennung: Ausgabe des ermittelten Maximum-Wertes je
nach Modus
Gradientenerkennung: Anzeige immer O

Min Wert Flankenerkennung: Ausgabe des ermittelten Minimum-Wertes je
nach Modus

Gradientenerkennung: Anzeige immer O

Wert: Die Berechnung der Sensorwerte erfolgt urterschiedlich entsprechend dem gewahlten
Modus (siehe zugehorige Grafiken)

Flankenerkennung fir positive Flanke mit Quasi-Peak: Der Min Wert steigt mit dem eingestell-
ten Wert des Quasi-Peaks, sobald eine Trendumkehr im Minimum erfolgt. Er steigt aber nie
Uber den Max Wert.

Flankenerkennung fiir negative Flanke mit Quasi-Peak: Der Max Wert sinkt mit dem einge-
stellten Wert des Quasi-Peaks sobald eine Trendumkehr im Maximum erfolgt. Er sinkt aber nie
unter den Min Wert.

Mit Reset-Signal in den Eingangsvariablen: Die Aus@be der dazugehdrenden Ausgangsva-
riablen ,Status” und ,Wert* erfolgt nur fur die erste Erfassung nach dem Reset und bleibt bis
zum nachsten Reset ,eingefroren®. Nach dem Reset ist der,Wert* auf O und der ,Status” auf
LAUS".

Gradientenerkennung: Die Anzeigewerte fur ,Wert“, ,Max Wert" und ,Min Wert" werden mit O
ausgegeben, es andert sich nur der Status entsprechend der Auswertung.

Bei Freigabe = Aus werden alle Werte auf O und der Status auf AUS gesetzt.

57



Heizkreisregelung

Heizkreisregelung

Grundschema

T.Vorlauf
YW\ BEH T.Raum I
T.Aulen & @ “
| |
= A
| |
| |
| | .
| |

Funktionsbeschreibung

Mischerregelung fur einen Heizkreis auf Grund der Aul3en- und Raumtemperatur unter Berticksich-
tigung der Uber Schaltzeiten festgelegten Heiz- und Absenktemperatur. Schaltung der Heizungs-
pumpe Uber Parameter und Umschaltung der Betriébsarten durch verschiedene Eingangsvariable
moglich.

Freigabe

Freigabe Pumpe
Freigabe Mischer
Warmwasservorrang
Raumtemperatur
Vorlauftemperatur
Aul3entemperatur
Externer Schalter

Status Zeitbedingung
Raumsolltemperatur
Kalenderbetriebsart

Kalenderraumsolltem-
peratur

Fensterkontakt

Heizen mit externer
VL.Solltemp.

Externe VL.Solltemp.

Offset Raumsolltemp.

Offset Vorlaufsolltemp.
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Generelle Freigabe der Faktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Freigabe der Heizkreispumpe (digitaler Wert EIN/AUS)
Freigabe des Mischers (digitaler Wert EIN/AUS)

Digitales Eingangssignal EIN/AUS

Analoges Eingangssignal der Raumtemperatur T.Raum
Analoges Eingangssignal der Vorlauftemperatur T.Vorlauf
Analoges Eingangssignal der Auf3entemperatur T.Aul3en

Digitales Eingangssignal EIN/AUSoder analoges Eingangssignal (siehe
Unterkapitel ,Externer Schalter”) zur Betriebsartenumschaltung

Digitales Eingangssignal EIN/AUS (z.B. von der Funktion ,Schaltuhr)
Analoger Wert fur tbergeordnete Raumsolltemperatur

Eingangssignal von der Funkion ,Kalender* zur Betriebsartenumschal-
tung (siehe Unterkapitel und Funktion ,Kalender*)

Raumsolltemperatur bei aktiver Kalenderfunktion (siehe Unterkapitel
und Funktion ,Kalender*)

Digitales Eingangssignal EIN/AUS (siehe Unterkapitel Fensterkontakt“)
Digitales Eingangssignal EIN/AUS

Benutzerdefinierter Wert oder analoges Eingangssignal fiir die externe
Vorlauf-Solltemperatur

Analoger Offsetwert zur Raumsolltemperatur

Analoger Offsetwert, welcher der errechneten Vorlaufsolltemperatur
hinzugezahlt wird.
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Freigabe Heizkreis = Aus: Der gesamte Heizkreis ist deaktiviert (kein Frostschutz!). Die Aus-
gangsvariablen der Solltemperaturen werden auf 5°C gestellt. Alle digitalen Ausgangsvariab-
len stehen auf AUS, daher bleibt auch der Mischer unverandert.

Die Betriebsart steht auf ,Nicht aktiv (0)“. Die Betriebsstufe wird nicht geandert, auch wenn
wahrend der Freigabe AUS die Betriebsart bzw-stufe geandert wird. Erst wenn die Freigabe
wieder auf EIN gestellt wird, wird die gednderte Betriebsart ibernommen.

Freigabe Pumpe = Aus: Die Pumpe wird abgeschaltet, der Mischer verhélt sich entsprechend
der Einstellung in den Abschaltbedingungen fir ,Heizkreispumpe = Aus®, die Ausgangsvariab-
len bleiben so bestehen wie bei Freigabe Pumpe EIN (Ausg&nommen Heizkreispumpe und
Mischer). Der Frostschutz bleibt aktiv (Siehe Parametermeni JFrostschutz ).

Freigabe Mischer = Aus: Der Mischer verhélt sich so, wie esin den Abschaltbedingungen beim
Mischerverhalten fur ,Freigabe Mischer = Aus* eingestellt wurde. Der Frostschutz bleibt aktiv
(Siehe Parametermenu ,Frostschutz “).

Das Eingangssignal \Warmwasservorrang EIN“ schaltet die Heizkreispumpe aus, wenn die
AuRentemperatur oberhalb der Frostschutzgrenze ist (ausgenommen der Regler befindet sich
in einer Betriebsart des Sonderbetriebs). Der Mischer verhalt sich je nach Abschaltbedingun-
gen bei Heizkreispumpe = Aus, die Ausgangsvariablen flr Betriebsart, Betriebsstufe und Soll-
temperaturen werden nicht verandert. Bei einer Auentemperaturunterhalb der
Frostschutzgrenze bewirkt dieses Signal ein dominantes Umschalten der Heizkreisregelung
auf Betriebsart ,Frostschutz “ (Betriebsstufe ,Sonderbetrieb”) unabhéngig von der aktuellen
Betriebsstufe.

Der ,Status Zeitbedingung “ schaltet den Heizkreisregler zwischen Normal- und Absenkbetrieb
um, wenn der Regler in der Betriebsart Zeit/Auto “ arbeitet. Bei Status EIN gilt Normalbetrieb,
bei Status AUS Absenkbetrieb.

Durch die EingangsvariableRaumsolltemperatur kann ein Wert von einer anderen Quelle (z.B.
Funktion Schaltuhr) an den Heizkreis Ubergeben werden. Dieser Wert ,iberspielt* die internen
Einstellungen T.Raum Absenk und T.Raum Normal, wenn der interne Betrieb aufZeit/Auto “
steht. Bei Einsatz eines Raumsensors mit Betiebsartenumschalter (RAS, RASPT, RAS-PLUS
oder RAS-F) ist die Raumsolltemperatur nur in Stellung Automatik “ wirksam. Die aktuelle
Betriebsart ergibt sich aus dem Verhaltnis zu T.Raum Absenk und T.Raum Frost (siehe Tabelle
2 | Betriebsstufen).

Durch ein EIN-Signal in der Eingangsvariablenkleizen mit externer VL.Solltemp. “ wird unab-
hangig von der Pumpen- oder Mischerfreigabe der Heizkreis mit der Vorlauf-Solltemperatur
.Externe VL.Solltemp.“ betrieben. ,Externe VL.Solltemp.“ kann ein benutzerdefinierter Wert
oder eine Eingangsvariable einer Funktion seén. Diese Methode kann z.B. zur Kiihlung eines
Kollektors oder Kessels oder fiir die Ubernahmeder Solltemperatur der Profilfunktion verwen-
det werden. Bei aktivem ,Heizen mit externer VL.Solltemp. “ werden in den Ausgangsvariablen
die Anforderungssolltemperatur mit 5,0°C, die effektive Raumsolltemperatur mit 25°C, die
Betriebsstufe ,,Sonderbetrieb (0) “ und die Betriebsart ,Externe VL.Solltemp. (11)* ausgegeben.
Die Vorlauftemperatur wird durch die Schwellen T.Vorlauf Max und T.Vorlauf Min (Submenu
.Heizkurve") begrenzt, auch wenn der Wert Externe VL.Solltemp.“ héher bzw. niedriger ist.

Mit dem Offsetwert zur Vorlaufsolltemperatur kann diese durch zusatzliche Kriterien (z.B.
Wind, Luftfeuchte etc.) optimiert werden. Dieser Offsetwert kann z.B. von einer Kennlinienfunk-
tion stammen. Die Erh6hung oder Verminderung der Vorlauf-Solltemperatur durch den Offset-
wert wird durch T.Vorlauf Min und T.Vorlauf Max (Submeni ,Heizkurve®) begrenzt.
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Parameter

Betrieb Anzeige und Auswahl derinternen Betriebsart des Heizkreisreglers
(siehe Unterkapitel ,Betrieb")
Raumtemperatur
T.Raum Ist Anzeige: Raumtemperatur am Raumsensor T.Raum

T.Raum Absenk

Raumsolltemperatur flr den Absenkbetrieb in derinternen Betriebs-
stufe

T.Raum Normal

Raumsolltemperatur flr den Heizbetrieb in derinternen Betriebsstufe

Regelgeschw.

T.Raum eff. Anzeige: Effektive Raumsolltemperatur, die durch die aktuelle
Betriebsart vorgegeben wird.
Vorlauftemperatur Anzeigen:
T.Vorlauf Ist Aktuelle Vorlauftemperatur am Vorlaufsensor T.Vorlauf
T.Vorlauf Soll Errechnete Vorlauf-Solltemperatur
Heizkurve Submeni: Festlegung der Heizkurve und der maximalen und minima-
len Vorlaufsolltemperatur (siehe Unterkapitel ,Heizkurve®)
Mischer Anpassung der Regelgeschwindigkeitan den Heizkreis (Einstellbereich

20% - 500%)

Die Prozentangabe andert die Lange der Impulse, die zum Offnen/
SchlieRen des Mischers ausgegebenwerden (nicht aber die Abstéande
zwischen den Impulsen).

AulRentemperatur
T.Aul3en Ist
Mittelwert

Vorhaltezeit

Anzeige: AulRentemperatur am Aul3ensensor T.Aul3en

Submen(: Mittelung der AuRentemperaturen fir die Vorlauftempera-
turberechnung und Pumpenabschaltung (siehe Unterkapitel ,Mittel-
wert")

Verschiebt mit Hilfe der Funktion ,Schaltuhr* abhangig von der Aul3en-
temperatur den Schaltzeitpunkt von Absenk- auf Normalbetrieb (siehe
Unterkapitel ,Vorhaltezeit" )

Abschaltbedingungen

Submenl: Pumpenabschalt- und Mischerbedingungen (siehe Unterka-
pitel ,Abschaltbedingungen® )

Frostschutz

Submen: Frostschutzbedingungen (siehe Unterkapitel ,Frostschutz®)

angegeben.

* Inderinternen Betriebsstufe kann unter ,Betrieb” von Automatikbetrieb (Zeit/Auto) auf Nor-
mal-, Absenk- oder Standby-/Frostschutz-Betriebumgeschaltet werden. Wird ein Raumsensor
RAS, RASPT, RAS+DL oder RAS-F verwdst, dann wird im Automatikbetrieb ,RAS" angezeigt
und darunter die Betriebsart, die am Raumsensor eingestellt ist.

» Istin den Eingangsvariablen ein Raumfiiher angegeben, die Flhlerleitungen jedochkurzge-
schlossen, arbeitet der Heizkreisregler so, als ware in der Parametrierungkein Raumfthler
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BETRIEB
Betriebsart : Dadurch wird festgelegt, in welchem Modus der Heizkreisregler arbeitet:
 Standby die Regelfunktion ist abgeschaltet (Frostschutz bleibt aktiv),
die Vorlaufsolltemperatur ist auf +5°C gestellt
* Frostschutz Die Frostschutzfunktion ist aktiviert. (Siehe Abschnitt ,Frostschutz” )
* Abgesenkt der Regler ist auf Absenkbetrieb geschaltet

* Normal der Regler ist auf Heizbetrieb (normal) geschaltet

* Feiertag der Regler tbernimmt die Betriebsar ,Feiertag” der Kalenderfunktion
« Urlaub der Regler tibernimmt die Betriebsart ,Urlaub” der Kalenderfunktion

* Party der Regler tbernimmt die Betriebsart ,Party” der Kalenderfunktion

» Wartung Die Wartungsfunktion ist aktiv (siehe Funktion ,Wartung*)

Die Vorlauftemperatur wird auf die im Menu ,Heizkurve“ vorgegebene Einstellung T.Vor-
lauf Max geregelt (die Anzeige der Vorlauf-Sdltemperatur zeigt aber 5°C). Nach dem Auf-
heben des Wartungsbetriebes bleibt die Betiebsart ,Wartung“ noch drei Minuten aktiv.

» Externe VL.Solltemp Die Vorlaufsolltemperatur wird auf die in der Eingangsvariable

.Externe VL.Solltemp.“ vorgegebene Einstellung geregelt.

* Stérung Eine Leitungsunterbrechung zum AufRensensor (Messwert > 100°C) wirde
zu einer Abschaltung des Heizkreises fuihren. Dies kann im unglnstigsten Fall Frostscha-
den zur Folge haben. Um das zu vermeidenwird der Heizkreis bei eindeutig zu hohen
AuBBentemperaturen entsprechend einer fixen Auf3entemperatur von 0°C betrieben und
unter “Betrieb” Stdrung angezeigt.

Die Anzeige der Betriebsartim Parametermeni entspricht nur der ,internen* Einstellung des Reg-
lers. Zuséatzlich gibt es im internen Betriebsstatus die Betriebsart ,, Zeit/Auto“, in jener der Status
Zeitbedingung“ aktiv ist. Ist ein Raumsensor (RAS, RSPT, RAS-PLUS oder RAS-F) in den Ein-
gangsvariablen definiert, dann wird stattdessen die interne Betriebsart ,RAS' angezeigt. Darunter
wird dann die Betriebsart sichtbar, die am Raumsensor eingestellt ist.

Die Betriebsarten Feiertag, Urlaub und Party kénnen nur durch die Kalenderfunktion aktiviert wer-
den. Die tatsachlich aktive Betriebsart ist im Funktionsstatus und in den Ausgangsvariablen er-
sichtlich.

Tabelle 1: Ausgabe der Ausgangsvariable als Zahlenwert entsprechend der Betriebsart

Tabelle 1

Ausgangsvariable
Betriebsart Zahlenwert

Nicht aktiv

(Freigabe Heizkreis AUS)

MNarmal

Abgesenkt

Standby

Frostschutz

Urlaub

Feiertag

Party

Stérung

Wartung

Externe VL.Solltemp.

WO 00 =] | Oy [N [ (LD P2 (=D

— | —
—_— |
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ersichtlich.

Betriebsstufe: Die Betriebsstufe zeigt an, wodurch die Beriebsart definiert wird. Die Betriebsstu-
fen haben Prioritaten. Die héchste Prioritat hat die Betriebsstufe 0, die niedrigste Prioritat die
Betriebsstufe 6. Die aktive Betriebsstufe ist im Funktionsstatus und in den Ausgangsvariablen

Ausgangsvariable: Der ausgegebene Zahlenwert entsprichtder Prioritat der aktiven Betriebs-
stufe, entsprechend der Spalte 1 in Tabelle 2.

Analogwert 64

Tabelle 2
Prioritat Betriebsstufe wird aktiv, wenn Anmerkungen
Betriebsart
0 Sonderbetrieb
0 Nicht aktiv Freigabe Heizkreis = AUS Heizkreis komplett deaktiviert
9 Storung Aultentemperatur > 100°C Es wird eine AuBentemperatur
AUS wenn AT < 75°C von 0°C dbernommen.

10 Wartung Wartungsfunktion EIN Freigabestatus von Pumpe und
Mischer egal

11 Externe Heizen mit externer Digitales Eingangssignal an der

VL.Solltemp. VL.5Solltemp. EIN Eingangsvariablen ,Heizen mit
externer VL.Solltemp.”
Freigabestatus von Pumpe und
Mischer egal

4 Frostschuiz, wenn | Frostschutzbedingung erfiillt

Abschaltbedingung (Aulentemp. < T.Aullen.MwR

aktiv oder Freigabe der | oder T.Raum IST

Pumpe auf AUS < T.Raum FROST)

1 Fensterkontakt Digitales Eingangssignal an der
Eingangsvariablen ,Fensterkon-
takt”

Betrieb, der der aktuel- | Fensterkontakt EIN

len Betriebsstufe ent-

spricht

3 Standby Fensterkontakt AUS

4 Frostschutz Fensterkontakt AUS und
Frostschutzbedingung erfiillt

2 Extern Eingangssignal an der Eingangs-

variahlen ,Externer Schalter”
Zeit/Auto Signal am Externen Schalter: Betriebsart lt. ,Status Zeitbedin-
Analogwert 65 gung"” (+ RAS: Zeit/Auto)
1 Normal Signal am Externen Schalter:
Analogwert 66
2 Abgesenkt Signal am Externen Schalter:
Analogwert 67
3 standby Signal am Externen Schalter:

4 Frostschutz

Signal am Externen Schalter:
Analogwert 64 und Frost-
schutzbedingung erfillt

Zuriickschalten auf
den Betrieb, der der
aktuellen Betriebsstu-
fe entspricht

Signal am Externen Schalter:
Analogwert 127

Betrieb, der der aktuel-
len Betriehsstufe ent-
spricht

Signal am Externen Schalter
Digital AUS

3 Standby

Signal am Externen Schalter
Digital EIN

4 Frostschutz

Signal am Externen Schalter

Digital EIN und Frostschutzbe-

dingung erfiillt
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Prioritat| Betriebsstufe wird aktiv, wenn Beschreibung
Betriebsart
3 Kalender Eingangssignal an der Eingangs-
variablen JKalenderbetriebsart”
3 Standby Betriebsart laut Kalender

4 Frostschutz

Betriebsart Standby laut Kalen-
der und Frostschutzbedingung
erfiillt

Eingangsvariablen ,Raumsoll-
temperatur”

6 Urlaub Betriebsart laut Kalender
7 Feiertag Betriebsart laut Kalender
8 Party Betriebsart laut Kalender
4 Intern
Zeit/Auto Betriebsart im Regler Betriebsart It. ,Status Zeitbedin-
gung”
1 Normal Betriebsart im Regler
2 Abgesenkt Betriebsart im Regler
3 Standby Betriebsart im Regler
4 Frostschuiz Betriebsart Standby im Regler
und Frostschutzbedingung
erfillt
5 RAS Wenn interner Betrieb auf RAS
und RASPT, RAS, RAS-Plus oder
RAS-F als Raumtemperatur-
sensor definiert ist
Zeit/Auto Schalterstellung RAS ,Autema- | Betriebsart It. ,Status Zeitbedin-
tik" gung” oder ,Ext. Raumsoll”
1 Mormal Schalterstellung RAS Normal®
2 Abgesenkt Schalterstellung RAS ,Abge-
senkt”
3 Standby Schalterstellung RAS ,Standby”
4 Frostschutz Schalterstellung RAS Standby”
und Frostschutzbedingung er-
fllk
6 Extern Raumsoll | Analoges Eingangssignal an der | Der interne Betrieb muss auf

JZeit/Auto” stehen. Bei Verwen-
dung eines RAS, RASPT, RAS-Plus
oder RAS-F als Raumtemperatur-
sensor nur in Schalterstellung
LJAutomatik” wirksam.

1 Mormal Eingangsvariable > Parameter
T.Raum Absenk

2 Abgesenkt Eingangsvariable £ T.Raum Ab-
senk = Parameter T.Raum Frost

3 Standby Eingangsvariable £ T.Raum

FROST

4 Frostschutz

Eingangsvariable £ T.Raum
FROST und Frostschutzbedin-
gung erfiillt

Die Frostschutzbedingung ist erfillt, wenn der Mittelwert der Aul3entemperatur Abschaltung
T.AuBen MwR < eingestellter Wert im Menu ,Frostschutz“oder die Raumtemperatur T.Raum
Ist < T.Raum Frost ist.

Die Sonderbetriebsart ,Stérung” wird nur aktiv, wenn nicht ,Wartung“ oder ,Externe VL.Soll-

temp. " aktiv sind
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Status von Heizkreispumpe und Mischer
in Abhangigkeit von Betriebsart und Freigaben:

Freigabe . Freigabe Freigabe Status Status
Heizireis Betriebsart Pun?me Misgher Pumpe Mischer
AUS X X X AUS AUS

Wartung
Externe X X EIN AUTO (1)
VL.Solltemp.
AUS AUS AUS
EIN AE;;;Z?J& AUS EIN AUS AUS (2)
Party, Urlaub, AUS AUTO AUS
Feiertag EIN EIN AUTO AUTO
Standby X X AUS AUS
F h EIN EIN AUTO
rostschutz X AUS EIN AUS

X... Status Freigabe bzw. Betriebsart egal
(2)... AUTO bedeutet in diesem Fall, dass auf dé im Menu ,Heizkurve* vorgegebene Einstel-

lung T.Vorlauf Max geregelt wird.
(2)... AUS giltnicht, wenn in den Abschaltbedingungen unter ,wenn Heizkreispumpe = AUS
=> Mischer.” die Einstellung ,regeln“ gewahlt wird.

EXTERNER SCHALTER
Wird die Eingangsvariable ,Externer Schalter* mit einemDigitalsignal (EIN/AUS) verbunden, dann
kann zwischen Standby- / Frostschutzbetrieb und der aktuellen Betriebsart einer Betriebsstufe mit
niedrigerer Prioritat umgeschaltet werden. Ist das Eingangssignal auf EIN,schaltet der Regler auf
Standby oder, falls die Frostschutzbedingungen zutreffen, auf Frostschutz. Ist das Signal auf AUS,
dann wird auf die gerade aktuelle Betriebsstufe umgeschaltet.

Die Eingangsvariable akzeptiert auchanaloge Werte zur externen Betriebsartenumschaltung:
Wert (dimensionslos):  Betriebsart:

64 Standby/Frostschutz

65 Zeit/Auto (Betriebsart je nach Status Zeitbedingung)

66 Normal

67 Abgesenkt

127 Auf Betrieb der aktuellen Betriebsstufe zurtickschalten

0 Fuhrt zu keiner Anderung der Betriebsart, kann aber nachfolgend durch

eine Betriebsstufe mit niedrigerer Prioritat gedndert werden.

Diese Analogwerte kénnen von einer anderen Funktbn oder aber auch tber das GSM-Modul des
C.M.I. als Netzwerkeingang kommen. Die Werte desexternen Schalters haben die Prioritat 2 (sie-
he Tabelle 2 im Kapitel BETRIEB).
Zu beachten: Sollte in der Zeit, in jener der Wert zwischen 64 und 67 steht, trotzdem versucht wer-
den, eine andere Betriebsart in einer Betriebssufe mit niedrigerer Prioritat (= Kalender, externe

Raumsolltemperatur, RAS und Inten) einzustellen, dann ,merkt* sich der Regler diese Anderung
und tbernimmt diese Betriebsart nach Ruckschaltung mit einem Wert 127 am ,Externen Schalter*.

Wichtiger Hinweis: Der externe Schalter darfkeinesfalls mit einem Temperatursensor verknupft
werden, da sonst der Regler beschadigt werden kann.
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KALENDER
In der Eingangsvariablen Kalenderbetriebsart “ wird die Betriebsart einer Kalenderfunktion ausge-
wahlt.

In der Eingangsvariablen Kalenderraumsollt. “ kann der der Betriebsart zugeordnete Sollwert
(=Raum-Solltemperatur) 1,2 oder 3 angegeben werden. Es ist aber auch jede andere Quelle erlaubt
(z.B. Kalender-Raumsolltemperatur einesanderen Reglers tiber das CAN-Netzwerk).

Wird zur Betriebsart keine Solltemperatur festgelegt (,unbenutzt), dann hat der Regler folgende
effektive Raumsolltemperaturen:

Kalenderbetriebsart effektive Raumsolltemperatur

Nicht aktiv (0) T.Raum Absenk oder T.Raum Normal entsprechend dem ,Status
Zeitbedingung*

Standby (3) 5°C, Frostschutzfunktion aktiv

Urlaub (6) T.Raum Absenk

Feiertag (7) T.Raum Normal

Party (8) T.Raum Normal

Sind mehrere Kalenderbetriebsartengleichzeitig aktiv, dann wird die Betriebsart mit der h6chsten
Prioritat (siehe Funktion ,Kalender*) und der zugehdorige Sollwert Gbernommen.

Ist keine Kalenderbetriebsart aktiv (Anzeige ,Nicht aktiv (0)* in den Eingangsvariablen), wird in den
Eingangsvariablen die Kalender-Raumsolltemperatu angezeigt, die in der Kalenderfunktion fir
.Nicht aktiv‘ festgelegt ist. Dieser Wert wird aber in der Heizkreisfunktion nicht tbernommen.

FENSTERKONTAKT

Durch die Eingangsvariable ,Fensterkontakt‘ kannder Heizkreis auf Standby bzw. Frostschutz um-
geschaltet werden, unabhéngig von anderen Betiebsstufen (ausgenommen Sonderbetrieb - War-
tung und Externe VL.Solltemp.).

Ein (digitales) EIN-Signal beldsst den Heizkreis inder aktuellen Betriebsstufe und Betriebsart, ein
AUS-Signal bewirkt den Standly- bzw. Frostschutzbetrieb.

ZEITPROGRAMME

Die Zeitprogramme des Heizkreises werden Uber die Eingangsvariable Status Zeitbedingung
festgelegt. Der Status ist nur in der Betriebsart ,Zeit/Auto “ wirksam. Ist der Status EIN, gilt die Nor-
maltemperatur, ist der Staus AUS, gilt die Absenktemperatur. Dieser Status kann von Funktionen
(z.B. Funktion ,Schaltuhr”) oder anderen Quellen stammen.Bei Auswahl einer Raumsolltempera-
tur von der Funktion ,Schaltuhr” ist zu beachten, dassaul3erhalb der Zeitfenster der Wert ,Sollwert
(1, 2), wenn Zeitprogr. = Aus* tbernommen wird.

VORHALTEZEIT

Je nach AuRRentemperatur kdnnen fix festgelegte Heizzeiten ein vorzeitiges oder zu spates Heizen
bewirken. Die Vorhaltezeit verschiebt abhéngig von der AuRentemperatur den Schaltzeitpunkt.

Die Eingabe bezieht sich auf eine AuRentemperatur von -10°C und betragt bei +20°C Null. So ergib
sich z.B. bei einer Vorhaltezeit von 30 Min. urd einer AuRentemperatur von 0°C ein Vorziehen der
Schaltzeit (von Absenk- auf Normalbetrieb) um 20 Minuten. Die effektive Vorhaltezeit entspre-

chend der mittleren AufRentemperatur ist eine Ausgangsvariable und kann von der Funktion
»Schaltuhr” Gbernommen werden.
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HEIZKURVE

Die Vorlauftemperatur errechnet sich tblicherweise aus der AuRentemperatur und der Heizkur-
venparameter. Die Heizkurve ist auf eine Raumsdltemperatur von +20°C berechnet und wird fur
andere Raumsolltemperaturen entsprechend parallelverschoben.

Die Funktion erlaubt die wahlweise Parametrierung der Heizkurve mit zwei Methoden:

« Uber Steilheit, wie es in vielen Heizungsreglern ublich ist.

« Uber den Zusammenhang derAuRentemperatur (bei +10°C und -20°C) zur Vorlauftempe-
ratur. Dabei wird ein weiterer Bezugspunkt bei +20°C AulRentemperatur = +20°C Vorlauf-
temperatur fest vorgegeben.

Bei beiden Methoden ist der Einfluss der AuRentemperatur auf die Vorlauftemperatur nicht linear.
Uber Steilheit ist die Krummung der Norm DIN EN 12098-1:2017-08entsprechend festgelegt.

Uber Temperatur entsteht mit der gewiinschten Vorlauftemperatur bei +10°C eine Krimmung der
Heizkennlinie, die an die unterschiedliche Wameabgabe verschiedener Heizsysteme angepasst
werden kann.

Fixwert: Der Vorlauf wird auf die im Subment ,Heizkurve” eingestellten Fixwerte fir den Betrieb
,Normal* bzw. ,Abgesenkt* geregelt. Der Raumeinfluss bleibt auch im Modus Fixwert aktiv. Wird
kein AulRensensor angeschlossen, so wird intern im Regler ein Wert von 0°C fir die AuRentempe-
ratur vorgegeben. Damit die Betriebsart ,Standby* richtig funktioniert, sollte daher der Parameter
T.AuBen.MwR im Submen ,Frostschutz” unter 0°C eingestellt werden.

Ohne AufRenfuhler verhalt sich die Heizkreisregelung wie ein Fixwertregelung, wobei die Vorlauf-
temperatur im Normalbetrieb der Einstellung , T.Vorlauf -20°C* und im Absenkbetrieb der Einstel-
lung , T.Vorlauf +10°C* entspricht (Unterment ,Heizkurve®).
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Heizkurve ,Steilheit*;
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Parameter Submeni Heizkurve

Regelung Auswahl: Modus AufRentemperatur oder Modus Fixwert

Heizkurve Auswahl: Temperatur oder Steilheit
(Anzeige nur bei Modus
»Aullentemperatur)

Raumeinfluss Die Raumtemperatur wird zur Vorlaufberechnung mit xx% bertck-
sichtigt (nicht linearer Einfluss), von 0-90% Einstellbar.
Der Raumeinfluss ist auch im Modus Fixwert aktiv.

Einschaltiberh6hung Die vorangegangeneAusschaltzeit der Heizkreispumpe flhrt zu
einer (zeitlich abklingenden) Uberhohung der Vorlauftemperatur
(maximal auf T.Vorlauf Max).

Einstellbereich: 0-20% Y néhere Erklarung siehe unten

T.Vorlauf +10°C Gewilinschte Vorlauftemperatur bei +10°C Auf3entemperatur
(Anzeige nur bei Heizkurve
»remperatur*)

T.Vorlauf -20°C Gewilinschte Vorlauftemperatur bei -20°C Aul3entemperatur
(Anzeige nur bei Heizkurve
~remperatur*)

Steilheit (Anzeige nur bei | Angabe der Steilheit
Heizkurve ,Steilheit* )

T.Vorlauf Absenk (Anzeige | Gewlnschte Vorlauftemperatur im Absenkbetrieb
nur bei Modus ,Fixwert")

T.Vorlauf Normal (Anzeige | Gewinschte Vorlauftemperatur im Normalbetrieb
nur bei Modus ,Fixwert")

Niveau Parallelverschiebung der gewéhlten Heizkurve um einen fixen Off-
setwert (auch im Modus ,Fixwert" aktiv). Um diesen Wert wird die
errechnete Vorlauf-Solltemperatur erh6ht oder verringert.

T.Vorlauf Max Maximalwert der Vorlauftemperatur (Uber diese Grenze darf der
Vorlauf nicht steigen)

T.Vorlauf Min Minimalwert der Vorlauftemperatur, bei jeder Betriebsart aul3er
Standby (unter diese Grenze darf der Vorlauf nicht fallen)

T.Vorlauf Min Normal Minimalwert der Vorlauftemperatur im Normalbetrieb

» Einschaltiiberh6hung
Die Einschaltiiberhéhung (EU) wirdnach folgender Formel berechnet:

EU Zihler

T.Vorlauf Sollg; = T. Vorlauf Soll + (T. Vorlauf Soll x 100 X 30

Der Zahler wird beiausgeschalteter Heizkreispumpe alle 20 Minuten um 1 erhéht, beieinge-
schalteter Heizkreispumpe jede Minute um 1 bis auf 0 verringert.
Der maximale Zahlerstand betragt 255. Er ist daher nach 85 Stunden Ausschaltzeit (= 255/3
Stunden oder ca. 3,5 Tage) erreicht. Die maximale Abklingzeit betragt 4,25 Stunden (= 255
Minuten). Die eingestellte Uberhéhung in % istnach einer Ausschaltzeit von 10 Stunden (= 30 x
20 Minuten) wirksam.
Beispiel: T.Vorlauf Soll = 40°C, Einschaltiiberh6hung = 10%, Ausschaltzeit 8 Stunden
Die Uberhéhung beginnt bei +3,2 K und sink gleichmaRig auf null innerhalb 24 Minuten

» Ist der Wert ,T.Vorlauf Min Normal“ niedriger als , T.Vorlauf Min“ eingestellt, dann gilt im Nor-
malbetrieb trotzdem der héhere Wert von ,T.Vorlauf Min*.
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Heizkreisregelung

Parameter Submeni Mittelwert (der Aul3entemperatur)

tur zur Verfugung.

Mitunter sind schwankende AulRentemperaturen bei der Berechnung der Vorlauftemperatur bzw.
als Grundlage zur Heizungspumpenabschaltung unemwinscht. Daher steht fur die Berechnung der
Heizkurve sowie fir die Pumpenabschaltung eine getrennte Mittelwertbildung der AuRentempera-

Fur Vorlaufregelung
MW-Zeit
Mittelwert AT Regelung

Mittelwertberechnung fir die Berechnung der Vorlauf-Solltemperatur
Eingabe der Mittelwertszeit
Ergebnis der Berechnung

fir Abschaltung
MW-Zeit
Mittelwert AT Abschaltung

Mittelwertberechnung fir die Pumpenabschaltbedingungen
Eingabe der Mittelwertszeit
Ergebnis der Berechnung

Parameter Submenl Abschaltbedingungen (und Mischerverhalten)

Der Regler lasst folgende Abschaltbedingungen fur die Heizkreispumpe zu:

wenn Normalbetrieb und

Abschaltung, wenn die gewlinschte Raumtemperatur im Normalbe-

T.Raum trieb erreicht ist.

Ist > Soll

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Raum eff.

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Raum eff.

wenn Absenkbetrieb und Abschaltung, wenn die gewiinschte Raumtemperatur im Absenkbe-

T.Raum trieb erreicht ist.

Ist > Soll

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Raum eff.

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Raum eff.

wenn T.Vorlauf Abschaltung, wenn die errechnete Vorlauftemperatur die Schwelle

Soll < Min T.Vorlauf Min im Heiz- oder Absenkbetrieb unterschreitet.

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Vorlauf Min

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Vorlauf Min

wenn T.Vorlauf Abschaltung, wenn die Vorlauftemperatur gro3er als T.Vorlauf Max

Ist > Max (Einstellung in der Heizkurve).

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.AuRen Max

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.AuBen Max

wenn T.Aul3en Abschaltung, wenn die mittlere AuRentemperatur T.AuBen MWa im

MWa > Max Heiz- oder Absenkbetrieb den einstellbaren Wert T.Auf3en Max
Uberschreitet.

T.AuBen Max gewilnschter Schwellwert

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.AuRen.Max

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.AulRen.Max

wenn Absenkbetrieb und Abschaltung, wenn die mittlere AuRentemperatur T.AuBen MWa im

T.AulRen Absenkbetrieb den einstellbaren Wert T.Auf3en Max Uberschreitet.

MWa > Max

T.AulBen Max gewdunschter Schwellwert

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.AuRen Max

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.AulRen Max

wenn Heizkreispumpe =
Aus
Mischer

Mischerverhalten nach dem Abschalten der Pumpe (aul3er bei Frei-
gabe Heizkreis = Aus):
Auswabhl: schlielen, 6ffnen, unverandert, (weiter)regeln
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Heizkreisregelung

Parameter Subment Abschaltbedingungen (und Mischerverhalten)

wenn Freigabe Mischer = | Mischerverhalten bei Freigabe Mischer = Aus:
Aus
Mischer Auswabhl: schlieRen, 6ffnen, unverdndert

 Ist eine der Abschaltbedingungen aktiv, so wird die Heizkreispumpe abgeschaltet und die Vor-
laufsolltemperatur auf +5°C gesetzt.

» Wird eine externe Raumsolltemperatur (Eingangsvariable) vorgegeben, so gilt fur die
Abschaltbedingungen:

« Ist der Wert der Eingangsvariablen fdem Parameter Normaltemperatur T.Raum Normal,
ist der Heizkreis im Normalbetrieb. Es gelten daher die Abschaltbedingungen fur den Nor-
malbetrieb.

* Ist der Wert der Eingangsvariablen ffdem Parameter Absenktemperatur T.Raum Absenk
und < T.Raum Normal, ist der Heizkreis im Absenkbetrieb. Es gelten daher die Abschaltbe-
dingungen fur den Absenkbetrieb.

» Alle Parameterwerte besitzen keine einstellbare Hysterese. Die Schaltschwellen sind in eine
Einschalt- und eine Ausschaltdifferenz aufgeteilt.

» Da bei der Berechnung der Vorlaufsolltemperaur sowohl die AuRentemperatur als auch die
Raumtemperatur (sofern ein Sensor eingesetztist) bertcksichtigt wi rd, ist die Abschaltung
.wenn T.Vorlauf Soll < Min“ die gangigste Methode. Diese Abschaltbedingung ist werksseitig
im Regler voreingestellt.

» Das Mischerverhalten fir ,wenn Freigabe Mischer = Aus" ist gegenuber ,wenn Heizkreis-
pumpe = Aus* dominant.

Parameter Submenu Frostschutz

Dieser Funktionsteil wird im Standbybetrieb in jedem Betriebsstatus aktiv, auch wenn der Heiz-
kreis gerade Uber die Eingangsvariable ,Freigabe Pumpe* teilweise gesperrt ist oder eine Ab-
schaltbedingung die Heizkreispumpe blockieren wirde.

Ist die Freigabe Mischer auf AUS dann bleibt die Pumpe eingeschaltet, es gibt keinen Frostschutz-
betrieb. Der Mischer verhalt sich so, wie es inden Abschaltbedingungen beim Mischerverhalten
fur ,Freigabe Mischer = AUS" eingestellt wurde.

Ist die Funktion Uber Freigabe Heizkreis bloc kiert, gibt es keinen Frostschutzbetrieb!

Der Frostschutz wird aktiviert, wenn die Aul3entemperatur unter ,T.AuRen MwR<", die Vorlauftem-
peratur unter T.Vorlauf< oder, bei angeschlossenem Raumsensor, die Raumtemperatur unter
»T.Raum Frost" fallt.

Ist der Frostschutz aktiviert, wird die Vorlaufsolltemperatur auf jene Vorlauftemperatur in der Heiz-
kurve, die der Raumtemperatur ,T.Raum Frost” entspricht, gesetzt, abemindestens auf ,T.Vorlauf
Min* oder ,T.Vorlauf Min Normal“ je nach Status Zeitbedingung (Einstellung im Untermeni Heiz-
kurve). Ist keine AuRentemperatur verknipft, wird der Wert des Mittelwertes der Aul3entemperatur
auf 10,0°C gesetzt. Der Frostschutzbetrieb wird in dieser Konfiguration durch die AuRentempera-
tur nicht aktiviert, wenn die Frostschutzschwelle T.Aul3en MwR<unter 10,0°C liegt.

Der Frostschutzbetrieb endet, wenn die Temperaur, welche die Frostschutzfunktion ausgeltst
hat, um 2K Uber die jeweilige Frostschutzgrenze steigt (fixe Hysterese).

Frostschutz wenn

T.AuBen MwR < EinschaltschwelleUber die AuRentemperatur
T.Vorlauf Ist < Einschaltschwelle Gber die Vorlauftemperatur
T.Raum Frost » Einschaltschwelle Uber die Raumtemperatur

* Raum-Solltemperatur fiir den Frostschutzbetrieb

Umschalten von Normal - auf Absenkbetrieb

Verzdgerungszeit | Nach dem Umschalten von Normal- auf Absenkbetrieb kann ein Frost-
Frostschutz schutzbetrieb, der tGber die AuRentemperaturschwelle ausgeldst wird, erst
nach dieser Verzdgerungszeit aktiv werden.
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Heizkreisregelung

Ausgangsvariablen

Vorlaufsolltemperatur

Ausgabe der aktuellen Vorlauf-Solltemperatur entsprechend der
Tabelle 3: Ausgangsvariablen unter verschiedenen Bedingungen (fur
die Ansteuerung des Mischers)

Effektive Raumsolltem-
peratur

Ausgabe der effektive (= aktuellen) Raum-Solltemperatur

Heizkreispumpe

Status Heizkreispumpe EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs

Mischer Auf/Zu

Status Mischer AUF/AUS/ZU, Auswahl der Schaltausgange (Aus-
gangspaar)

Mischer 0-100%

Ausgabe eines Prozentwertes mit 1 Nachkommastelle zur Ansteue-
rung eines Mischers mit 0-10V-Eingang Uber einen Analogausgang

Wartungsbetrieb

Status EIN, wenn Wartungsbetrieb aktiv

Frostschutzbetrieb

Status EIN, wenn Frostschutzbetrieb aktiv

Betriebsart

Anzeige der Betriebsart und Ausgabe einer dimensionslosen Zahl
entsprechend der Tabelle 1 im Unterkapitel ,Betrieb”

Betriebsstufe Anzeige der Betriebsstufe und Ausgabe einer dimensionslosen Zahl
entsprechend der Spalte 1 (Prioritat) in Tabelle 2 im Unterkapitel
.Betrieb”

Vorhaltezeit Ausgabe der effektiven Vorhaltezeit entsprechend der AuRentempe-
ratur

T.Raum < Soll Status AUS, wenn die Abschaltbedingungl.Raum Ist > Soll zutrifft

T.Raum < Soll (Absenk)

StatusAUS, wenn die AbschaltbedingungT.Raum Ist > Soll im
Absenkbetrieb zutrifft.

T.Vorlauf Soll > Min

Status AUS, wenn AbschaltbedingungT.Vorlauf Soll < Min zutrifft

T.AuRen < Max

Status AUS, wenn Abschaltbedingungl.AuRen MWa > Max zutrifft.

T.AuBBen < Max (Absenk)

Status AUS, wenn die Abschaltbedingungl.AuRen MWa > Max im
Absenkbetrieb zutrifft.

T.Vorlauf < Max

Status AUS, wenn die AbschaltbedingungT.Vorlauf Ist > Max zutrifft

Restlaufzeitzahler

Anzeige der Mischer-Restlaufzeit

Mischer offen

Status EIN, wenn Mischer ganz offen ist (nach Ablauf der Restlauf-
zeit)

Mischer geschlossen

Status EIN, wenn Mischer ganz geschlossen ist (nach Ablauf der
Restlaufzeit)

Mittelwert AT Regelung

Errechneter Mittelwert der Aufentemperatur, der fir die Vorlauftem-
peraturberechnung herangezogen wird (siehe Unterkapitel Mittel-
wert®)

Mittelwert AT Abschal-
tung

Errechneter Mittelwert der AulRentemperatur, der fir die Pumpenab-
schaltbedingungen herangezogen wird (siehe Unterkapitel ,Mittel-
wert")

Anforderungssolltemp.

Ausgabe der Anforderungs -Vorlaufsolltemperatur entsprechend der
Tabelle 3 (zur Verwendung in der Funktion ,Anforderung Heizung )

Vzgzeitzahler Frost-
schutz

Anzeige der ablaufenden Verzogerungszeit fur den Frostschutzbe-
trieb bei Umschalten von Normal- auf Absenkbetrieb
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Heizkreisregelung

Mischer 0 — 100%: Skalierung desAnalogausgangs: 0 = 0,00V / 1000 = 10,00V

Die Restlaufzeit wird von 20 Minuten hinuntergezahlt, wenn ein Ausgangspaar (Mischeran-
trieb) mit der Ausgangsvariablen ,Mischer Auf/ Zu* verkntipft ist. Ist kein Ausgangspaar ver-
knipft, dann beginnt die Restlaufzeit bei 2 Minuten zu laufen.

Wurde in den Einstellungen desMischerausgangs die Laufzeitbegrenzung deaktiviert, dann
wird die Restlaufzeit nur bis 10 Sekunden heruntergezéahlt und die Ansteuerung des Ausgangs-
paares wird nicht beendet.

Die Restlaufzeit wird neu geladen, wenn der Mischerausgang in den Handbetrieb umgestellt,
von einer Meldung (dominant EIN oder AUS) angeteuert wird, sich die Ansteuerungsrichtung
andert oder die Freigabe von AUS auf EIN umgeschaltet wird.

Mischer offen / geschlossen: Wurde die Laufzeitbegrenzung deaktiviert, so wird trotzdem
nach Ablauf der Restlaufzeit der Mischer als offen oder geschlossen angezeigt.

Die Ausgangsvariablen, die sich auf Abschaltbedingungen beziehen sind immer auf Status
EIN, wenn die betreffende Abschaltbedingung nicht aktiviert ist
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Heizkreisregelung

Tabelle 3: Ausgangsvariablen unter verschiedenen Bedingungen

Frostschutz- Vorlauf-Solltemperatur Anforderungs- Effektive Raumsoll-
bedingung Solltemperatur temperatur
erfillt ja/nein

Freigabe Heizkreis - 50°C 50°C 50°C
AUS

Freigabe Pumpe ja Berechnung Berechnung T.Raum Frost
AUS Frostschutz

(mit Verzogerung)

Freigabe Pumpe nein Berechnung Berechnung It. Einstellungen
AUS
WW-Vorrang EIN ja Berechnung Berechnung T.Raum Frost
Frostschutz

WW-Vorrang EIN nein Berechnung Berechnung It. Einstellungen
Freigabe Mischer - Berechnung Berechnung It. Einstellungen
AUS
Pumpenabschali- ja Berechnung Berechnung T.Raum Frost
bedingung aktiv Frostschutz Frostschutz

(mit Verzdgerung) (mit Verzégerung)
Pumpenabschalt- nein 5°C 5°C It. Einstellungen

bedingung aktiv

alle Betriebsarten - Berechnung Berechnung It. Einstellungen
auller Standby

Betriebsart Standby ja Berechnung Berechnung T.Raum Frost
- FensterkontaktAUS 1 Frostschutz Frostschutz

Betriebsart Standby nein 5°C 5°C 5°C
Fensterkontakt AUS |

Heizen mit externer — Externe 5°C 25°C
VL.Solltemperatur VL. Solltemperatur

Wartung — T.Vorlauf Max 5°C 25°C

Berechnung = Die Vorlauf-Solltemperatur wird It. Heizkurve und Raumsolltemperatur T.Raum Nor-
mal oder T.Raum Absenk berechnet.

Berechnung Frostschutz (mit Verzogerung) = Die Vorlauf-Solltemperatur wird It. Heizkurve und
Raumsolltemperatur T.Raum Frost berechnet.

,mit Verzogerung“ bedeutet, dass der bei Umschaltung von Normal- auf Absenkbetrieb der Frost-
schutz liber die AulRentemperaturschwelle erst nach der Verzogerungszeit aktiv wird.
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Jalousiesteuerung

Jalousiesteuerung

Funktionsbeschreibung

Die Jalousiesteuerung Ubernimmt im Autobetrie b die Sollposition der Beschattungsfunktion.

Durch Digital-Eingangssignale (Jalousietaster/-schalter) ist es mdglich auf Handbetrieb umzu-
schalten und die Jalousie zu 6ffnen oder zu schliel3en bzw. die Lamellen waagrecht zu stellen.

Eine Sicherheitsabschaltung, die z.B. von einen Windsensor bewirkt wird, kann die Jalousie
zwangsweise in eine vorgegebene Position bringen.

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Freigabe Autobetrieb Digitales Eingangssignal EIN/AUS

Jalousie auf Digitales Eingangssignal EIN/AUS

Jalousie zu Digitales Eingangssignal EIN/AUS

Jalousie komplett auf Digitales Eingangssignal EIN (Impuls)

Jalousie komplett zu Digitales Eingangssignal EIN (Impuls)

Trigger Autobetrieb Digitales Eingangssignal EIN (Impuls)

Sicherheitsabschaltung Digitales Eingangssignal (EIN/AUS), das ein dominantes Verhalten
der Jalousie It. Parametereinstellung bewirkt

Sollposition Autobetrieb Eingangssignal von der Beschattungsfunktion (xx% / xx%)

Turkontakt Digitales Eingangssignal EIN/AUS

Umschalten auf Autobe- Uhrzeit, zu der nachmanuellem Betrieb wieder auf Autobetrieb

trieb um umgeschaltet wird oder Umschalten auf Autobetrieb mit digitalem
EIN-Impuls oder Deaktivieren der Umschaltung durch ein digitales
AUS-Signal

Waagrecht stellen Digitales Eingangssignal EIN (Impuls)
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Die Eingangsvariablen,Jalousie auf* und ,Jalousie zu* bendétigen digitale Schaltsignale . Die
Funktion beendet den Autobetrieb und 6ffnet bzw. schliel3t die Jalousie, solange das Ein-
gangssignal auf EIN steht. Wird die ,Langklickzeit* (Parameter) Uberschritten oder wird ein
Doppelklick innerhalb der ,Doppelklickzeit* getatigt, wird die Jalousie komplett getffnet oder
geschlossen.

Wird im Handbetrieb ,Jalousie auf* und ,Jalousie zu“ gleichzeitig betatigt, wechselt die Funk-
tion vom Hand- in den Autobetrieb.

Die Eingangsvariablen ,Jalousie komplett auf‘ und ,Jalousie komplett zu“ werden durch
Impulssignale aktiviert. Wir empfehlen daher die Vewendung von Jalousietastern ohne Ver-
riegelung zwischen ,AUF" und ,AB".

Trigger Autobetrieb bewirkt eine Rickkehr vom Hand- zu Autobetrieb. Das Signal wird erst
dann wirksam, wenn die Jalousie in die vorher manuell vorgegebene Position gelangt ist.

Im Parameterment sind fir , Trigger Autobetrieb®, ,Jalousie auf”, ,Jalousie zu*“, ,Jalousie kom-
plett auf*, ,Jalousie komplett zu“ und ,Jalousi e waagrecht stellen* Schaltflachen vorhanden.
Die Sicherheitsabschaltung wird aktiv, wenn das Eingangssignal auf EIN steht.

Ist die Eingangsvariable , Turkontakt* auf AUS, wird die Jalousie gedffnet (Ausgabe: 0% / 0%)
und der Status Autobetrieb geht auf AUS.

Eine weitere manuelle Betétigung ist nicht moglich, bis der Turkontakt wieder auf EIN geht und
die Funktion in den Autobetrieb umgeschaltet wird. Damit kann diese Eingangsvariable auch
als Kindersicherung verwendet werden.

Umschalten auf Autobetrieb: Die Umschaltung wird deaktiviert, wenn ein digitales AUS-Signal
anliegt.

Waagrecht stellen: Durch einen digitalen EIN-Impuls weaden die Lamellen entsprechend des
Parameters ,Lamellen waagrecht bei“ waagrecht gestellt. Die Funktion befindet sich anschlie-
Rend im Handbetrieb.



Jalousiesteuerung

Parameter

Jalousieeinstellungen
Lamellen

Lamellenzeit (Anzeige nur bei
Lamellen: Ja)

Totzeit Lamelle (Anzeige nur
bei Lamellen: Ja)

Lamellen waagrecht bei
(Anzeige nur bei Lamellen:Ja)

Verzdgerungszeit Richtungs-
wechsel

Verzdgerungszeit

Lamellenjalousie: Eingabe Ja
Rollladen: EingabeNein
Laufzeit der Lamellen von waagrecht auf geschlossen

Totzeit zwischen einem Richtungswechsel, Korrekturmdg-
lichkeit bei Abnltzung durch langeren Gebrauch der Jalousie

Wert fur waagrechte Lamellenposition fur das Eingangssi-
gnal ,Waagrecht stellen”

Einstellung einer Verzogerungszeit bei Richtungswechsel

Einstellung Verzogerungszeit fur Befehle des Autobetriebs

Handbetrieb
Langklickzeit

Doppelklickzeit

Handstellung Hohe
Handstellung Neigung

Wird die Langklickzeit der Eingangssignal,,Jalousie auf‘ oder
Jalousie zu* Uberschritten , wird die Jalousie komplett geoff-
net oder geschlossen (bei Wert = 0 deaktiviert)

Kommen 2 Impulse innerhalb der Doppelklickzeit auf die Ein-
gangsvariable ,Jalousie auf/zu® wird die Jalousie komplett
geodffnet/geschlossen (bei Wert = 0 deaktiviert)

Gewilinschte Hohe fir Handbetrieb
Gewilinschte Neigung fur Handbetrieb

Schliel3bedingungen
wenn Freigabe = Aus

wenn Freigabe Autobetrieb =
Aus

wenn Sicherheitsabschaltung

Verhalten der Funktion, wenn Freigabe = Aus
Verhalten der Funktion, wenn FreigabeAutobetrieb = Aus

Verhalten der Funktion, wenn die Sicherheitsabschaltung ak-
tiv ist.

Auswahlimdglichkeiten: schliel3en, 6ffnen, unverandert

Jalousie waagrecht stellen

[ary &

Schaltflachen fir Umschaltung auf Autobetrieb, manuellen
Betrieb und waagrecht Stellen der Jalousielamellen

Antriebs vor.

Aus)

* Verzogerungszeit Richtungswechsel: Gilt fir Hand- und Automatikbetrieb. Manche Jalousie-
hersteller schreiben eine Verzdgerungszeit bei einem Richtungswechsel zur Schonung des

Verzdgerungszeit: Gilt nur im Automatikbetrieb. Wird diese Verzdgerungszeit in mehreren
Jalousiefunktionen unterschiedlich eingestellt, werden die Jalousien nicht gleichzeitig durch
die Beschattungsfunktion bewegt.

Handstellung Hohe und Neigung: Wird einer der beiden Parameter im Automatik- oder Hand-
betrieb angewahlt, dann wird die gewahlte Jalousieeinstellung ausgegeben, auch wenn der
Wert nicht verandert wurde. In jedem Fall ist dann die Funktion im Handbetrieb (Autobetrieb =
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Ausgangsvariablen

Jalousie Auf/Zu Status Jalousie AUF/AUS/ZU, Auswahl der Schaltausgange (Aus-
gangspaar)
Sollposition Vorgegebene Sollposition

Ausgabe von 2 Prozentwerten:
1. Prozentwert; Lamellenstellung, 0% = waagrecht, 100% = senkrecht
2. Prozentwert: Jalousie oben (= 0%) oder unten (= 100%)

Istposition Istposition, kann bei kurzen Lamellen- oder Motorlaufzeiten von der
Sollposition um einige % abweichen.

Status Autobetrieb Status EIN, wenn Autobetrieb
Status AUS, wenn Handbetrieb, Fragabe Autobetrieb AUS oder nach
Turkontaktbetatigung

Verzégerungszeitzahler Anzeige der ablaufenden Verzdgerungszeit in Sekunden

Sollposition Jalousie 0% = Jalousie bzw. Rollladen oben, 100% =unten

Sollposition Lamelle 0% =waagrecht, 100% =senkrecht

Bei Einstellung ,Rollladen® (Parameter Lamellen: Nein) sind der erste Prozentwert der Sollpo-
sition und die Sollposition Lamelle immer 0%.

Die Jalousie-Laufzeit von ganz oben bis ganz unten wird im Ausgangspaar als ,Laufzeit* ein-
gestellt. Erst wenn das Ausgangspaar definiert ist, arbeitet die Funktion.

Wurde die Sollposition auf komplett auf (0%/0%) oder komplett zu (100%/100%) vorgegeben,
dann wird eine Anderung der Solposition erst aktiv, wenn die Endstellung (Istposition) erreicht
wurde.

Wird die generelle Freigabe ausgeschaltet, verhélt sich die Jalousie entsprechend dem Para-
meter ,wenn Freigabe = Aus".

Wird die Freigabe Autobetrieb ausgeschaltet, dann geht die Funktion inHandbetrieb, die
Jalousie verhdlt sich entsprechend dem Parameter ,wenn Freigabe Autobetrieb = Aus®. Wird
dann die Freigabe Autobetrieb wieder auf EIN geschaltet, bleibt die Funktion im Handbetrieb.

Ein Umschalten von Hand- auf Autobetrieb kann nur durch einen Ein-Impuls auf,Trigger Auto-
betrieb”, gleichzeitiges Betétigen von ,Jalousie auf‘ und ,Jalousie zu* oder durch ,Umschal-
ten auf Autobetrieb um* erfolgen.
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Kalender

Funktionsbeschreibung

Die Kalenderfunktion ermdglicht es, den Heizkreisregler in den BetriebsartenParty, Urlaub, Stand-
by und/oder Feiertag in der Prioritatsstufe 3 zu betreiben. Dafur stehen 10 Datumsfenster zur Ver-
figung. Jeder Betriebsart kdnnen 3 verschiedene Solltemperaturen zugeordnet werden.

Es ist aber auch mdglich, in den angegebenenDatumsfenstern Sollwerte und Status fur andere
Funktionen auszugeben.

Die Betriebsarten werden im Kapitel ,Betrieb* der Funktion Heizkreisregelung genau erlautert.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Vorhaltezeit Urlaub Analoger Wert in Minuten fir die Verschiebung der Einschaltzeit
nach vorne fir Betriebsart ,Urlaub®
Vorhaltezeit Party Analoger Wert in Minuten fr die Verschiebung der Einschaltzeit
nach vorne fir Betriebsart ,Party”

Vorhaltezeit Feiertag Analoger Wert in Minuten fur die Verschiebung der Einschaltzeit
nach vorne fir Betriebsart ,Feiertag”

Vorhaltezeit Standby Analoger Wert in Minuten fur die Verschiebung der Einschaltzeit
nach vorne fir Betriebsart ,Standby*

» Bei Freigabe AUS steht jeder Status auf AUS, diBetriebsart zeigt ,nicht aktiv (0)“ an, die Soll-
werte fur ,nicht aktiv* werden ausgegeben.

» Die Quellen fur dieVorhaltezeiten kdnnen andere Funktionen sein (z.B. Heizkreisregelung,
Kennlinienfunktion). Damit ist es moéglich gleitende Ein- bzw. Ausschaltpunkte zu erreichen,
die von anderen Parametern (z.B. der Aul3entemperatur) abh&ngen.

Parameter

Funktionsgrofe Auswahl der Funktionsgrol3e der Sollwerte. Es steht eine Vielzahl
von FunktionsgréfRen zur Verfligung, die mit Einheit und Nachkom-
mastellen tGbernommen werden.

Nicht aktiv Eingabe der analogen Sollwerte, fir Betriebsart ,Nicht aktiv* und bei
Freigabe = Aus

Party Eingabe der analogen Sollwerte fur Betriebsart ,Party”

Urlaub Eingabe der analogen Sollwerte fiir Betriebsart ,,Urlaub

Standby Eingabe der analogen Sollverte fiir Betriebsart ,Standby*

Feiertag Eingabe der analogen Sollwerte und der Zeitfenster fiir Betriebsart
.Feiertag”

Datumsfenster 1-10 Einstieg in das jeweilige Unterment ,Datumsfenster 1-10“ , Festle-

gung der Parameter

Parameter Untermend Nicht aktiv, Party, Urlaub oder Standby

Sollwert

Sollwert 1 Eingabe des analogen Sollwertes 1
Sollwert 2 Eingabe des analogen Sollwertes 2
Sollwert 3 Eingabe des analogen Sollwertes 3

» Die Sollwerte stehen bei Zutreffen des Datumsfensters als Ausgangsvariablen zur Verfiigung.
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Parameter Untermeni Feiertag

innerhalb der Zeitfenster

Sollwert 1 Eingabe des analogen Sollwertes 1
Sollwert 2 Eingabe des analogen Sollwertes 2
Sollwert 3 Eingabe des analogen Sollwertes 3

aufRerhalb der Zeitfenster

Sollwert 1 Eingabe des analogen Sollwertes 1

Sollwert 2 Eingabe des analogen Sollwertes 2

Sollwert 3 Eingabe des analogen Sollwertes 3

Zeitfenster 1-5 Bis zu 5 Zeitfenster fir den Feiertagsmodus kdnnen eingegeben
werden

» Es wird zwischen Sollwerten innerhalb und au3erhalb der Zeitfenster unterschieden. Diese
Sollwerte stehen bei Zutreffen des Datumsfensters als Ausgangsvariablen zur Verfligung.

Parameter Untermentu Datumsfenster 1-10

Betriebsart Auswabhl: Nicht aktiv, Party, Urlaub, Standby, Feiertag
Auftreten Auswahl: Einmal oder Jahrlich

Von Eingabe Datum, Uhrzeit

Bis Eingabe Datum, Uhrzeit

» Innerhalb dieser Datumsfenster werden die jeweils ausgewdahlten Betriebsarten aktiv.

Ausgangsvariablen

Status Urlaub Status EIN, wenn Betriebsart Urlaub aktiv

Status Party Status EIN, wenn Betriebsart Party aktiv

Status Feiertag Status EIN, wenn Betriebsart Feiertag aktiv

Status Standby Status EIN, wenn Betriebsart Standby aktiv

Betriebsart Ausgabe der aktiven Betriebsart (mit Anzeige der Betriebsartnummer)
Sollwert 1 Ausgabe des zugehorigen Sollwerts 1

Sollwert 2 Ausgabe des zugehdrigen Sollwerts 2

Sollwert 3 Ausgabe des zugehorigen Sollwerts 3

» Sind mehrere Betriebsartengleichzeitig aktiv, dann werden die Kdenderbetriebsart mit der
hdchsten Prioritat und die zugehdérigen Sollwerte ausgegeben.
Die Betriebsarten haben folgende Prioritat:
Betriebsart  Prioritatsstufe

Party 1 (hochste Prioritat)
Urlaub 2

Standby 3

Feiertag 4 (niedrigste Prioritat)

» Die Verkniipfung mit der Heizkreis- oder der Kuhlkreisfunktion wird in den Kapiteln dieser
Funktionen beschrieben.
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Kaskade

Funktionsbeschreibung

Koordination von bis zu 8 Anforderungen mit Mindestlauf- und Verzégerungszeit.

Durch die Eingangsvariablen fir die Kaskadensufen erhélt das Modul die Informationen zum
Status der jeweiligen Anforderungen. Das digitale Eingangssignal fur die Kaskadenstufen kann
von Heizungs-, Warmwasser- oder Kiihlanforderurgen kommen. Es kann aber auch jedes andere
digitale Signal (z.B. von einer anderen Funktion oder einem Eingang) dafir verwendet werden.
Dadurch ist eine weitgehende Programmierfreiheit in der Verwendung der Kaskadenfunktion
gegeben.

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Freigabe Erzeuger A - H Digitales Eingangssigal EIN/AUS fir die getrennte Freigabe der 8
moglichen Erzeuger.

Kaskadenstufe 1 - 8 Digitales Eingangssignal EIN/AUS fur die Ansteuerung der 8 mogli-
chen Kaskadenstufen

» Die BezeichnungenA - H beziehen sich auf die Erzeuger selbst, also z.B. Kessel oder Warme-
pumpen. Der zugehdrige Index (z.B. A, A2, A3 etc.) bezieht sich auf die Stufen des Erzeugers,
falls mehrstufige Erzeuger eingesetzt werden.

» Die Bezeichnungenl1-8 beziehen sich auf die Kaskaderstufen, die gerade aktiv sind.

» Freigabe Erzeuger A - H: Damit kbnnen einzelne Erzeuger gesperrt und aus der Ansteuerung
durch die Kaskadenstufen herausgenommen werden. Die gesperrten Erzeuger werden in der
Reihenfolge der Stufen Ubersprungen. Bei Vervendung mehrstufiger Erzeuger kann jede ein-
zelne Stufe des Erzeugers freigegeben werden.

» Kaskadenstufe 1 - 8: Diese Eingangssignale kénnen z.B.von der Ausgangsvariable ,Anforde-
rung* einer oder mehrerer Heizungsanforderungen kommen. Es kann aber auch jedes andere
digitale Signal (z.B. von einer anderen Funktionoder einem Eingang) daflr verwendet werden.
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Parameter

Einstellungen Kaskaden- Untermenda fir die Einstellung der Zeitverzégerung fir jede einzelne
stufen Kaskadenstufe

Erzeuger Einstellungen Untermenda fur

» Erzeugerzuordnung (ein- oder mehrstufiger Erzeuger)

¢ Einstellung der Mindestlaufzeiten

e Zuordnung der Erzeuger-Reihenfolge

* Auswahl der Erzeuger fiir den automatischen Erzeugertausch
¢ Unterschied Betriebsstunden fur den Erzeugertausch

Betriebsstd. riicksetzen Die Betriebsstundenzahler der Erzeuger kdnnen einzeln oder

Erzeuger A - H oder alle geme|nsam geIOSCht werden.

» Erzeugerreihenfolge bei mehrstufigen Kesseln: Die Stufen nach der 1. Stufe werden in der
Erzeugerreihenfolge nachfolgend eingefigt.

Beispiel: Wird bei einem 3-stufigen Kessel A der Ezeuger Al an 3. Stelle gereiht (= 1. Kessel-
stufe), dann folgen die Kesselstufen A2 und A3 an 4. und 5. Stelle

Unterschied Betriebsstd. flr Erzeugertausch: Einstellung der Betriebsstundendifferenz, nach
der ein automatische Erzeugertausch vorgenommen werden soll.

» Bedingungen fir den Erzeugertausch:
» Bei mindestens 2 Erzeugern muss der Tausch erlaubt sein.
« Alle 10 Minuten wird Uberprift, ob die Erzeugerreihenfolge getauscht werden soll.

« Ist der Unterschied der Betriebsstunden grof3er als der eingestellte Unterschied, wird
getauscht, wenn alle Erzeuger, die vom Tausch betroffen sind, EINoder AUS sind.

« Ist der Unterschied der Betriebsstunden gréRer als derdoppelte eingestellte Unterschied,
wird ohne Ricksicht, ob alle Tauscherzeuger EINoder AUS sind, getauscht.

Verzdgerungszeiten einzelner Stufen
Die Stufe 1 hat in diesem Bdspiel keine Zeitverzogerung.

Stufe 3 -|_l -|—

Stufe 2
Stufe 1
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Die Zeitverzogerung jeder einzelnen Stufe wird nur beim ersten Ansteuern seit dem letzten Ab-
schalten der ersten Stufe wirksam.
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Ausgangsvariablen

Anforderung Erzeuger A - H| Status EIN/AUS deErzeuger A - H, Auswahl der Schaltausgange

Status Stufe 1 - 8 Status EIN/AUS der Anforderungsstufen 1 - 8

Betriebsstunden A - H Ausgabe der aktuellen Betriebsstunden der Erzeuger A - H
Verzégerungszahler Erzeu- | Ausgabe der ablaufenden aktuellen Verzégerungszeit (ab dem Ein-
ger schalten der 1. Anforderung)

Mindestlaufzeit A - H Ausgabe der restlichen Mindestlaufzeit

Rang Erzeuger A - H Anzeige des aktuellen Rangs des Erzeugers unter Beriicksichti-

gung des Erzeugertauschs.

aktuelle Stufe Anzeige der aktuellen Kaskadenstufe

Wird eine hdhere Kaskadenstufevor den niedrigeren Stufen eingeschaltet, so werden entspre-
chend der Verzdgerung auch alle vorangehenden Stifen eingeschaltet. Schaltet also z.B. nur
die Stufe 4 ein, so werden die Stufen 1 - 4 eingeschaltet.

Wird eine Kaskadenstufe erst eingeschaltet, wenn deren eingestellte Verzégerungszeit bereits
abgelaufen ist, dann wird diese Stufe sofort eingeschaltet.

Im Parametermenii besteht die Mdglichkeit, die Betriebsstundenzahler einzeln oder gemein-
sam zu léschen.

ACHTUNG:Die Zahlerstande der Betriebsstundenzahler werden jede Stunde in den internen
Speicher geschrieben. Bei einem Stromausfallkann daher die Zahlung von maximal 1 Stunde
verlorengehen.

Beim Laden von Funktionsdaten wird abgefragt, ob die gespeicherten Zahlerstédnde tbernom-
men werden sollen.
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Beispiel 1

2-fache Kesselkaskade mit 2 Heizungsanforder ungen (mit nur einem Anforderungssensor)

Beispiel 1: Eingangsvariablen Anforderung Heizung 1

Solltemperatur Anforderung | Analoger Wert fur die Anforderungs-Solltemperatur

Beispiel 1: Parameter Anforderung Heizung 1

Anforderungstemperatur

T.Anf. Soll effektive Solltemperatur der Anforderung Warmwasser
Diff. Ein -8,0K
Diff. Aus 2,0K

Beispiel 1: Eingangsvariablen Anforderung Heizung 2

Solltemperatur Anforderung | Analoger Wert fur die Anforderungs-Solltemperatur

Beispiel 1: Parameter Anforderung Heizung 2

Anforderungstemperatur

T.Anf. Soll effektive Solltemperatur der Anforderung Warmwasser
Diff. Ein -13,0K
Diff. Aus -2,0K

Beispiel 1: Eingangsvariablen Kaskade

Freigabe EIN
Freigabe Erzeuger A EIN
Freigabe Erzeuger B EIN
Kaskadenstufe 1 Funktion / Anforderung Heizung 1 / Anforderung / Normal
Kaskadenstufe 2 Funktion / Anforderung Heizung 2 / Anforderung / Normal

Beispiel 1: Parameter Kaskade

Einstellungen Kaskaden- Untermend fir die Einstellung der Zeitverzégerung fir jede einzelne
stufen Kaskadenstufe:

Zeitverzoégerung 1: 0 Sekunden
Zeitverzogerung 2: 15 Minuten

Erzeuger Einstellungen Untermend fur die Einstellung der Mindestlaufzeiten, der Zuord-
nung der Erzeuger-Reihenfolge und der Auswahl der Erzeuger fir
den automatischen Erzeugertausch:

Mindestlaufzeiten: beide 0
Erzeugerreihenfolge Zuordnung:

Al

B: 2

Automatischer Erzeugertausch: A und B:Ja

Unterschied Betriebsstun- | 7 Tage
den fUr Erzeugertausch
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Laufzeitdiagramm fur das Beispiel 1:

Annahme: sprunghafte Erhéhung der Vorlaufsolltemperatur auf 55°C (= effektive Solltemperatur
der Anforderung Warmwasser)

Temperatur
A

Diff1 ein -l

VL-Temp
VL-Soll

Stufe 1 Verzdgerun s —
AL UL BN

I

Stufe 2

Zeit
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Beispiel 2

Automatischer Pumpentausch

In gréReren Anlagen wird eine zweite Pumpe alsReserve eingesetzt. Es ist im normalen Betrieb
immer nur eine Pumpe eingeschaltet. Um einegleichmafiige Abnitzung der Pumpen zu errei-
chen, kann mit Hilfe der Kaskadenfunktion ein automatischer Pumpentausch durchgefuhrt wer-
den.

Beispiel2: Eingangsvariablen Kaskade

Freigabe EIN
Freigabe Erzeuger A EIN
Freigabe Erzeuger B EIN

Freigabe Erzeuger C - H AUS

Kaskadenstufe 1 z.B. Funktion / Ladepumpe / Ladepumpe / Normal

Beispiel 2: Parameter Kaskade

Einstellungen Kaskaden- Untermend fir die Einstellung der Zeitverzégerung fir jede einzelne
stufen Kaskadenstufe:

Alle Zeitverzégerungen: 0 Sekunden

Erzeuger Einstellungen Das Wort,Erzeuger” bezieht sich hier auf die Pumpen.

Untermend fur die Einstellung der Mindestlaufzeiten, der Zuord-
nung der Erzeuger-Reihenfolge und der Auswahl der Erzeuger fir
den automatischen Erzeugertausch:

Mindestlaufzeiten: beide 0
Erzeugerreihenfolge Zuordnung:

Al

B:2

Automatischer Erzeugertausch: A und B:Ja

Unterschied Betriebsstun- | Das Wort ,Erzeuger“ bezieht sich hier ebenfalls auf die Pumpen.
den fur Erzeugertausch Beispiel: 7 Tage

» Bedingungen fur den Pumpentausch:
« Alle 10 Minuten wird Gberprift, ob die Reihenfolge getauscht werden soll.
* Bei beiden ,Erzeugern” (in diesem Fall: Pumpen) muss der Tausch erlaubt sein.

* Ist der Unterschied der Betriebsstunden grofier als der eingestellte Unterschied, wird
getauscht, wenn alle Pumpen, die vom Tausch betroffen sind, EIN oder AUS sind.

« Ist der Unterschied der Betriebsstunden groRer als derdoppelte eingestellte Unterschied,
wird ohne Riicksicht, ob alle Pumpen EIN oder AUS sind, getauscht.

« Daimmer nur eine Pumpe eingeschaltet ist, erfolgt der Pumpentausch erst nach der doppel-
ten einstellten Unterschiedszeit, also in diesem Beispiel nach 14 Tagen Pumpenlauf.
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Kennlinienfunktion

Beispiele eines 3D-Kennlinienfeldes und einer 2D-Kennlinie

> N

A 3D Kennlinienfeld

N

2

Funktionsbeschreibung

Die Kennlinienfunktion ermdglicht es, zu Werten X und Y einen Z-Wert zuzuordnen3D-Kennlini-
enfeld). Die Werte kénnen auch negative Vorzeichen haben.

Im Beispiel des Grundschemas wurden fir5 X-Werte und 4 Y Werte 20 Z-Werte definiert.
Wird nur 1 Y-Wert definiert (Beispiel Grundschema:Y = 0), dann wird eine 2D-Kennlinie erzeugt.

Zwischenwerte zwischen den definierten Punkten werden durch die Funktion interpoliert. Es
erfolgt kein Extrapolieren fur Werte auf3erhalb des definierten Bereiches. Liegt ein Punkt auler-
halb der definierten Punkte, so wird die Hohe des Punkts ausgegeben, in der er das Kennlinienfeld
bzw. die Kennlinie verlassen hat.

Far die Werte X, Y, und Z kénnen eigene FunktionsgroRen vergeben werden.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/JAUS)

Z (Freigabe = AUS) Analoger Wert fir den WerZ (= Ergebnis), wenn die Freigabe AUS ist
X Analoges Eingangssignal fir den Wert X

Y Analoges Eingangssignal fur den Wert Y
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Parameter

FunktionsgrofRe X Fur jeden Wert kann eine eigene Funktionsgrof3e vergeben werden.

FunktionsgroRe Y Es steht eine Vielzahl an Funktonsgrof3en zur Verfugung, die mit

FunktionsgroRe Z Einheit und Nachkommastellen tibernommen werden.

Anzahl X Werte Festlegung der Anzahl der jeweiligen Werte. Es kdnnen pro maximal

Anzahl Y Werte 10 Werte vergeben werden (das ergibt maximal 10x10 = 100 defi-
nierte Z-Werte)

X Werte Untermenis fir die Eingabe der X- und Y-Werte und den zugehorir

Y Werte gen Z-Werten

Z Werte

Beispiel: Die Z-Werte sollen Offsetwerte in Abhanggkeit der AulRentemperatur und Windge-
schwindigkeit sein:

X1 =-20°C
X2 =+20°C
Y1 =10 km/h

Die dazugehérigen Z-Werte sind 4,0 bzw. 1,0 K

Z Werte
Durch Antippen des Pfeils wird der
nachste Y-Wert angezeigt.
s 10 krmyh
-2000°C [ﬂ.ﬁ e ]
20,0 °C [ 1.0.°C ]

* Wird die Anzahl der Y-Werte mit 1 festgelegt, dann ergibt das eine 2D-Kennlinie.
»  Werden nur 2 X-Werte undl Y-Wert definiert, so ergibt das eine gerade 2D-Kennlinie.
Beispiel:

60
|
Z=50°C ' 50
bei X = -10°C ‘—: | Y=0
| |
1 1
| |
l I 30
1 1
| |
I I 20
| 1 X
I 1 I
[ 1 10 1
| | |
| | |
[ | | [ [ [ [ [
1 1 1 1 1 1 »X
- 2

o
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* Werden nur 2 X- und 2 Y-Werte definiert, so ergibt das eineebene Flache im 3D-Kennlinien-
feld.

Beispiel:

Ausgangsvariablen

Ergebnis Z Ausgabe des Ergebnisses de Berechnung (Analogwert mit Einheit
und Nachkommastellen der gewahlten FunktionsgroRe fiir Z)

» Zwischenwerte zwischen den definierten Punkten werden durch die Funktion interpoliert.

Draufsicht auf ein einzelnes Element eines 3D-Kennlimenfeldes zur Erklarung der Interpolation
eines Punkts zwischen definierten Z Werten:

Y
6
5 Fur die Berechnung des Z-Wer-
o tes werden zuerst die 2 Mittel-
) Pl ‘o P4 werte zwischen P1 und P2 (z12)
EVY - . . AV Z bzw. P3 und P4 (z34) berech-

net. Aus diesen beiden Mittel-
P1| 2 |P2 werten z12 und z34 wird dann
) ein weiterer Mittelwert berech-
net, der als Ausgangsvariable Z
ausgegeben wird

0 1 2 3 4 5 6

EV X: Eingangsvariable X
EV X EV Y: Eingangsvariable Y
AV Z: Ausgangsvariable Z
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Es erfolgt kein Extrapolieren fir Werte aul3ertalb des definierten Bereiches. Liegt ein Punkt
auR3erhalb der definierten Punkte, so wird die Hthe des Punktes ausgegeben, in der er das Kennli-
nienfeld bzw. die Kennlinie verlassen hat.

Beispiel fur 2 Werte auf3erhalb der definierten Punkte

(Kennlinienfeld fur X =1 bis X =5und Y =1 bis Y =4):

Z 3D Kennlinienfeld

N
D
N

<X N
1 —p
o W
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Kontrollfunktion

Funktionsbeschreibung

Mit der Kontrollfunktion kdnnen Betriebszustande Uberwacht werden.

Ein Kontrollwert kann auf Unter- oder Uberscheiten einstellbarer Schwellwerte beobachtet wer-
den. Damit ist auch eine Kontrolle auf Kurzschluss oder Unterbrechung eines Sensors gegeben.
Bei Einsatz von 2 Kontrollwerten kann die Differenz zwischen den beiden Kontrollwerten beob-
achtet werden. Auch hier ist die Kontrolle auf Kurzschluss oder Unterbrechung der Sensoren wirk-
sam.

Anwendungsbeispiele bei Fehlverhalten: Auslésen einer Fehlermeldung, Sperren einer gestorten
Funktion Giber deren Freigabe.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Analoges Eingangssignal fur Kontrollwert A
Kontrollwert B Optional: Analoges Eingangssignal fiir Kontrollwert B fur die Diffe-
renzkontrolle
Minimalwert Analoger Wert fuir die untere Schwelle des Kontrollbereichs
Maximalwert Analoger Wert firr die obere Schwelle des Kontrollbereichs

» Die Kontrollwerte kénnen von Sensoren, aber auch von anderen Quellen (z.B. Ausgangsvariab-
len einer Funktion, CAN-Eingangen, etc.) stammen.

Parameter
Kontrolle Auswabhl: Bereich, Minimum, Maximum
Funktionsgrofen Es steht eine Vielzahl an Funktionsgrof3en zur Verfigung, die mit

Einheit und Nachkommastellen ibernommen werden.

Minimalwert Anzeige der Eingangsvariablen Minimalwert

(Anzeige nur bei Kontrolle
,Bereich” und ,Maximum®)

Diff. Ein Einschaltdifferenz zum Minimalwert

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zum Minimalwert

Verzdgerungszeit Mini- | Eingabe der Verzogerungszeit fur den Maximalwert, ab der eine
malwert Fehlerausgabe erfolgen soll

* Im Modus ,Bereich* werden sowohl der Minimal- als auch der Maximalwert Gberwacht.

e |Im Modus ,Minimum*“ wird nur der Minimalwert, im Modus ,Maximum®“ nur der Maximalwert
Uberwacht

* Werten zwei Kontrollwerte in den Eingangsvariablen angegeben, so beziehen sich Minimal-
und Maximalwert auf die Differenz zwischen den beiden Kontrollwerten.

» DieVerzdgerungszeit wirkt nur auf die Einschaltung der Ausgangsvariablen ,Fehler®, ,Fehler
Minimalwert* oder ,Fehler Maximalwert”. Wird Diff. Aus wider unter- bzw. Uiberschritten,
erfolgt keine Verzdgerung.




Kontrollfunktion

Ausgangsvariablen

Fehler

Status EIN nach Ablauf der Verzdgerungszeit, wenn der Kontroll-
wert den Minimalwert + Diff Ein unterschreitet oder den Maximal-
wert + Diff Gberschreitet, Auswahl eines Ausgangs, aktiv in allen
Modi.

Fehler Minimalwert

Status EIN nach Ablauf der Verzégerungszeit, wenn der Minimal-
wert + Diff Ein unterschritten wird, Auswahl eines Ausgangs, nur
aktiv in den Modi ,Bereich* und ,Minimum?*.

Fehler Maximalwert

Status EIN nach Ablauf der Verzdgerungszeit, wenn der Maximal-
wert + Diff Ein Uberschritten wird, Auswahl eines Ausgangs, nur
aktiv in den Modi ,Bereich* und ,Maximum®.

Kontrollwert

Anzeige des fur die Uberwachung gultigen Kontrollwertes A, wenn
nur ein Kontrollwert angegeben wird, oder Differenz A-B, wennzwei
Kontrollwerte verwendet werden.

Zahler Minimalwert

Anzeige der ablaufenden Zeit bis zur Fehlermeldung, wenn der Kon-
trollwert A oder die Differenz A-B den Minimalwert + Diff Ein unter-
schritten hat.

Zahler Maximalwert

Anzeige der ablaufenden Zeit bis zur Fehlermeldung, wenn der Kon-
trollwert A oder die Differenz A-B den Maximalwert + Diff Ein Gber-
schritten hat.

» Unter- oder Uberschreitet der Kontrollwert eine der Schwellen, beginnt der zugehérige Verzdge-
rungszeitzahler zu laufen. Bleibt der Kontrollwert in der Verzégerungszeit unterhalb oder ober-
halb der Schwelle oder verlasst der Kontrollwert dem Bereich zwischen Diff. Ein und Diff. Aus
nicht, wird der Fehler auf EIN gesetzt.
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Kihlkreisregelung

Grundschema

T.Vorlauf

\ \
\‘\\\\\\\ i 1 T.Raum

T.AuRen & )

Funktionsbeschreibung

Mischerregelung fiir einen Kiihlkreis auf Grund vargegebener Soll- und Grenztemperaturen. Uber
den Status Zeitbedingung kénnen die erlaubten Kihlzeiten festgelegt werden. Die Abschaltung
der Kihlkreispumpe wird tGber Parametereinstellungen festgelegt.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Freigabe Pumpe Freigabe der Kuhlkrespumpe (digitaler Wert EIN/JAUS)

Freigabe Mischer Freigabe des Mischers (digitaler Wert EIN/AUS)

Raumtemperatur Analoges Eingangssignal der Raumtemperatur T.Raum
Vorlauftemperatur Analoges Eingangssignal der Vorlauftemperatur T.Vorlauf
AulRentemperatur Analoges Eingangssignal der AuRentemperatur T.Aul3en

Status Zeitbedingung Digitales Eingangssignal EINJAUS (z.B. von der Funktion ,Schaltuhr*)
Raumsolltemperatur Analoger Wert flr gewlinschte Raumsolltemperatur
Vorlaufsolltemperatur Analoger Wert fur gewiinschte Vorlaufsolltemperatur

Taupunkt / Vorlauf min. Analoger Wert der Taupunkttemperatur

Kalenderbetriebsart Eingangssignal von der Funktion ,Kalender* zur Betriebsartenum-
schaltung (siehe Unterkapitel und Funktion ,Kalender*)

Kalenderraumsaollt. Raumsolltemperatur bei aktiver Kalenderfunktion (siehe Unterkapitel
und Funktion ,Kalender*)

Fensterkontakt Digitales Eingangssignal EIN/AUS

Offset Raumsolltemp. Analoger Offsetwert zur Raumsolltemperatur

Offset Vorlaufsolltemp. Analoger Offsetwert, we Icher der Vorlaufsolltemp. hinzugezé&hlt wird.

» Freigabe Kuhlkreis = Aus: Der gesamte Kihlkreis ist deaktiviert. Die Vorlaufsolltemperatur
wird auf 200°C, die effektive Raumsolltemperatur auf 50°C gestellt, alle digitalen Ausgangsva-
riablen stehen auf AUS, daher bleibt auch der Mischer unverandert.
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» Freigabe Pumpe = Aus: Die Pumpe wird abgeschaltet, derMischer verhalt sich entsprechend
der Einstellung in den Abschaltbedingungen fir ,Kihlkreispumpe = AUS", die Ausgangsvariab-
len bleiben so bestehen wie bei FreigabePumpe EIN (Ausgenommen Kuhlkreispumpe und
Mischer).

» BeiStatus Zeitbedingung AUS ist der Kiihlkreis ausgeschaltet, aufRer eine Kalenderbetriebsart
ist aktiv. Die Vorlaufsolltemperatur wird mit 200°C und die effektive Raumsolltemperatur mit
50°C ausgegeben.

» Die Werte Raumsoll- und Vorlaufsolltemperatur kdnnen entweder durch den Benutzer festge-
legt werden oder von anderen Quellen (z.B. Funktionen) kommen.

e Taupunkt / Vorlauf min. kann vom Benutzer definiert werden oder z.B. von einem Feuchtesen-
sor RFS-DL stammen. Unter diesen Wert (+ G§etwerte) kann die Vorlaufsolltemperatur nicht
fallen. Bei Aktivierung der Abschaltbedingungen ,wenn T.Vorlauf Ist < Min“ ist dieser Wert
(+ Offsetwerte) der Minimalwert fur diese Abschaltbedingung.

» Durch die Eingangsvariable ,Fensterkontakt® kann der Kihlkreis ausgeschaltet werden. Ein

(digitales) EIN-Signal belasst den Kuhlkreis in der aktuellen Betriebsart,ein AUS-Signal bewirkt
das Ausschalten.

Parameter

Mischer Anpassung der Regelgeschwindigkeit an den Kuhlkreis (Einstellbereich
Regelgeschw. 20% - 500%)

Die Prozentangabe andert die Lange der Impulse, die zum Offnen/

Schliel3en des Mischers ausgegeben werden (nicht aber die Abstande

zwischen den Impulsen).

Mittelwert Submeni: Mittelung der AuRentemperatur fir die Pumpenabschaltung
(siehe Unterkapitel ,Mittelwert” )

Vorhaltezeit Verschiebt mit Hilfe der Funktion ,Schaltuhr* abhéngig von der Aul3en-
temperatur den Schaltzeitpunkt des Kihlbetriebes (siehe Unterkapitel
.Vorhaltezeit" )

Abschaltbedingungen | Submeni: Pumpenabschalt- und Mischerbedingungen (siehe Unterkapi-
tel ,Abschaltbedingungen*“)

Offset VL-Taupunkt Eingabe eines Offsetwertes zur Eingangsvariable Taupunkt/Vorlauf min.

Parameter Submenu Mittelwert

MITTELWERT (der AulRentemperatur)

Mitunter sind schwankende AuRentemperaturen als Grundlage zur Pumpenabschaltung uner-
winscht. Daher steht fiir die Pumpenabschaltung eine Mittelwertbildung der Aul3entemperatur
zur Verfuigung.

FUr AulRentemperatur Berechnung dermittleren AuRentemperatur
Filterzeit Eingabe der Filterzeit
Mittelwert AT Abschaltung | Ergebnis der Berechnung (T.Aul3en MWa)

VORHALZEZEIT

Je nach AuRBentemperatur bewirken fix festgelegte Kihlzeiten einen vorzeitigen oder spateren
Kuhlbeginn. Die Vorhaltezeit verschiebtabhangig von der AuRentemperatur den Schaltzeitpunkt.
Die Eingabe bezieht sich auf eine Aulientemperatu von +30°C und betragt bei +20°C Null. So er-
gibt sich z.B. bei einer Vorhaltezeit von 1 Sturde und einer Auf3entemperatur von 25°C ein Vorzie-
hen der Schaltzeit um 30 Minuten. Die Vorhaltezet ist nur wirksam bei definiertem Aul3ensensor
in den Eingangsvariablen. Die effektive Vorhaltezeit entsprechend der mittleren AuRentemperatur
ist eine Ausgangsvariable und kann von der Funktion,Schaltuhr* Gilbernommen werden.
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Parameter Submeni Abschaltbedingungen

ABSCHALTBEDINGUNGEN und Mischerverhalten
Der Regler lasst folgende Abschaltbedingungen fur die Kihlkreispumpe zu:

wenn T.Raum
Ist < Soll
Diff. Ein
Diff. Aus

Abschaltung, wenn die gewiinschte Raumtemperatur (+ Offsetwert)
unterschritten wird

Einschaltdifferenz zur effektiven Raumsolltemperatur
Ausschaltdifferenz zur effe ktiven Raumsolltemperatur

wenn T.Vorlauf

Abschaltung, wenn die Vorlauftemperatur den Minimalwert Tau-

Ist < Min punkt/Vorlauf min. + Offset VL-Taupunkt unterschreitet
Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.AuRen Min
Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Auf3en Min

wenn T.Aul3en Abschaltung, wenn die mittlere AuRentemperatur T.AuRen MWa

MWa < Min den einstellbaren Wert T.Aul3en Min unterschreitet
T.Au3en Min gewilnschter Schwellwert

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Aulzen Min

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Aul3en Min

wenn Kuhlkreispumpe = Mischerverhalten nach dem Abschalten der Pumpe (aul3er bei Frei-
Aus gabe Kuihlkreis = Aus):

Mischer Auswabhl: schlieRen, 6ffnen, unverandert, (weiter)regeln

wenn Freigabe Mischer =
Aus

Mischer

Mischerverhalten bei Freigabe Mischer = Aus:

Auswabhl: schlieRen, 6ffnen, unverandert

» Alle Parameterwerte besitzen keine einstellbare Hysterese. Die Schaltschwellen sind in eine
Einschalt- und eine Ausschaltdifferenz aufgeteilt.

KALENDER

In der Eingangsvariable,Kalenderbetriebsart“ wird die Betriebsart einer Kalenderfunktion ausge-
wahlt.

In der Eingangsvariable,Kalenderraumsollt.“ muss der der Betriebsart zugeordnete Sollwert

(= Raum-Solltemperatur) 1, 2 oder 3 angegeben weren. Es ist aber auch jede andere Quelle er-
laubt (z.B. Kalender-Raumsolltemperatur eines anderen Reglers tiber das CAN-Netzwerk). Dieser
Sollwert hat Vorrang gegenuber der Eingangsvariable,Raumsolltemperatur”.

Wird keine Kalendersolltemperatur festgelegt (,unbenutzt), dann hat die Kalenderbetriebsart kei-
nen Einfluss auf die Funktion.

Sind mehrere Kalenderbetriebsarten gleichzeitig aktiv, dann werden die Betriebsart mit der hoch-
sten Prioritat (siehe Funktion ,Kalender*) und der zugehdrige Sollwert ibernommen.

Ist keine Kalenderbetriebsart aktiv (Anzeige ,Nicht aktiv (0)“ in den Eingangsvariablen), wird in den
Eingangsvariablen die Kalender-Raumsolltemperatu angezeigt, die in der Kalenderfunktion fur
.Nicht aktiv" festgelegt ist. Dieser Wert wird aber in der Kihlkreisfunktion nicht Gbernommen.
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Ausgangsvariable

Vorlaufsolltemperatur

Ausgabe der aktuellen Vorlauf-Solltemperatur

Effektive Raumsolltem-
peratur

Ausgabe der effektiven (= aktuellen) Raum-Solltemperatur

Kuhlkreispumpe

Status Kuhlkreispumpe EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs

Mischer Auf/Zu

Status Mischer AUF/AUS/ ZU, Auswahl der Schaltausgange (Aus-
gangspaar)

Mischer O - 100%

Ausgabe eines Prozentwertes mit einer Nachkommastelle zur
Ansteuerung eines Mischers mit 0-10V-Eingang Uber einen Ana-
logausgang

Vorhaltezeit Ausgabe der effektiven Vorhaltezeit entsprechend der Au3entempera-
tur

T.Raum > Soll Status AUS, wenn die Abschaltbedingundl.Raum Ist < Soll zutrifft

T.AuRen > Min Status AUS, wenn die AbschaltbedingungTl.Aulien MWa < Min zutrifft

T.Vorlauf > Min

Status AUS, wenn die AbschaltbedingungT.Vorl Ist < Min zutrifft

Restlaufzeitzahler

Anzeige der Mischer-Restlaufzeit

Mischer offen

Status EIN, wenn Mischer ganz offen ist (nach Ablauf der Restlaufzeit)

Mischer geschlossen

Status EIN, wenn Mischer ganz geschlossen ist (nach Ablauf der Rest-
laufzeit)

Mittelwert AT Abschal-
tung

Errechneter Mittelwert der Aul3entemperatur, der fir die Pumpenab-
schaltbedingungen herangezogen wird (siehe Unterkapitel ,Mittel-
wert")

» Wird die Kuihlkreispumpe durch den Status Zeitbedingung ausgeschaltet, werden die Vor-
laufsolltemperatur mit +200°C und die effektive Raumsolltemperatur mit +50°C ausgegeben.

Wird die Kuihlkreispumpe Uber den Fensterkontakt oder eine Abschaltbedingung ausgeschal-
tet, wird nur die Vorlaufsolltemperatur mit +200°C ausgegeben.

» Mischer 0 - 100%: Skalierung des Analogausganges: 0 = 0,00V / 1000 = 10,00V

» Die Restlaufzeit wird von 20 Minuten hinuntergezahlt, wenn ein Ausgangspaar (Mischeran-
trieb) mit der Ausgangsvariable ,Mischer Auf/ Zu" verkntpft ist. Ist kein Ausgangspaar ver-
kniipft, dann beginnt die Restlaufzeit bei 2 Minuten zu laufen.

* Wurde in den Einstellungen desMischerausgangs die Laufzeitbegrenzung deaktiviert, dann

wird die Restlaufzeit nur bis 10 Sekunden heruntergezahlt und die Ansteuerung des Ausgangs-
paares wird nicht beendet.

» Die Restlaufzeit (20 Minuten) wird neu geladen, wenn der Mischerausgang im Handbetrieb ist,
von einer Meldung (dominant EIN oder AUS) angeteuert wird, sich die Ansteuerungsrichtung
von AUF auf ZU oder umgekehrt &ndert oder die Freigabe von AUS auf EIN umgeschaltet wird

» Mischer offen / geschlossen: Wurde die Laufzeitbegrenzung deaktiviert, so wird trotzdem
nach Ablauf der Restlaufzeit der Mischer als offen oder geschlossen angezeigt.

» Die Ausgangsvariablen, die sich auf Abschaltbedingungen beziehen sind immer auf Status
EIN, wenn die betreffende Abschaltbedingungnicht aktiviert ist.
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Grundschema

Ladepumpe

T.Ref

Funktionsbeschreibung

Die Ladepumpe A wird eingeschaltet, wenn dieZubringertemperatur T.Zub Uber der Mindesttem-
peratur und um eine Differenz hoher als die Referanztemperatur T.Ref ist. Zusatzlich darf T.Ref

noch nicht seine Maximalbegrenzung erreicht haben.

Eingangsvariablen

Freigabe

Generelle Freigabe der Funktion

Zubringertemperatur

Analoges Eingangssignal der Zubringertemperatur

Referenztemperatur

Analoges Eingangssignal der Referenztemperatur

Mindesttemp. Zubringer

Analoger Wert fur die Mindesttemperatur am Zubringer (z.B. Kessel)

Maximaltemp. Referenz

Analoger Wert fur die Maximal-Referenztemperatur (z.B. Speicher)

den beide Schwellen als

* Meistens werden die Mindesttemperatur am Zubringer und die Maximal-Referenztemperatur
durch den Benutzer festgelegt. Um ein Hochstmalf? an Verknipfungsfreiheit zu erhalten, wur-

Beispiel: Verknupfung mit der Brenneranforderung zur Warmwasserbereitung. Die Funktion
Anforderung Warmwasser stellt als Ausgangsvariable die effektive Solltemperatur des Spei-
chers zur Verfligung. Dadurch kann die Solltempeitur zugleich als Maximaltemperatur fur die
Ladepumpenfunktion herangezogen werden.

Eingangsvariable definiert.
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Parameter

Zubringertemperatur
T.Zub. Min Anzeige: Einschaltschwelle am Sensor T.Zub (,Energiezubringer*)
Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Zub. Min
Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Zub. Min
Referenztemperatur
T.Ref. Max Anzeige: Ausschaltschwelle (Speicherbegrenzung)
Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Ref. Max
Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Ref. Max
Differenz Zub. - Ref.
Diff. Ein Einschaltdifferenz Zubringer - Referenz
Diff. Aus Ausschaltdifferenz Zubringer - Referenz

» Beide Thermostatschwellen besitzen keine Hysterese, sondern eine Ein- und Ausschaltdiffe-
renz zum einstellbaren Schwellwert.

Beispiel: T.Zub. Min = 60°C
Diff. Ein = 5,0K
Diff. Aus = 1,0K

Y Uberschreitet die Temperatur T.Zub 65°C (=60°C + 5K) wird der Ausgang aktiv, wahren
beim Unterschreiten von 61°C (= 60°C + 1K) abgeschaltet wird.

» Bei derminimalen Zubringertemperatur T.Zub. Min muss Diff. Ein immer groR3er als Diff. Aus
sein, wahrend bei dermaximalen Referenztemperatur T.Ref Max immer Diff. Einkleiner als
Diff. Aus sein muss.

Ausgangsvariablen

Ladepumpe Status Ladepumpe EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs

T.Zub > T.Zub. Min Status EIN, wenn Zubringertemperatur héher als Minimalschwelle

T.Ref < T.Ref. Max Status EIN, wenn Referertemperatur niedriger als Maximalschwelle

T.Zub > T.Ref Status EIN, wenn Zubringertemperatur hoher als Referenztemperatur
+ Diff. EIN/Diff. Aus
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Legionellenschutzfunktion

Funktionsbeschreibung

Zur Vermeidung von Legionellenbildung in Speichern beobachtet die Funktion die Temperatur im
Speicher.

Wurde die vorgegebene Solltemperatur am Gberwachen in der Intervallzeit fur die Dauer der Hal-
tezeit nicht erreicht, wird die Funktion gestartet. Der Ausgangszustand bleibt ab dem Erreichen
der Solltemperatur fir die Dauer der Haltezeit auf EIN. In der Haltezeit wird die Sensortemperatur
Uiber der Solltemperatur gehalten. Dieser Vorgang wird auch,Dekontaminieren“ genannt.

Wird die Solltemperatur wahren des Zeitintervalls fir die Dauer der Haltezeit Uberschritten (z.B.
durch die Solaranlage), so wird dasZeitintervall wieder neu gestartet.

AuRRerdem besteht die Mdglichkeit, die Funktion durch einen EIN-Impuls oder aus dem Parame-
termenu zu starten.

Eingangsvariablen
Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

WEMIWEESERCINBEEIRI@S Analoges Eingangssignal der Warmwassertemperatur

Solltemperatur Analoger Wert fir die Warmwasser-Solltemperatur fur den Legionel-
lenschutz.
Dekontamination Digital Eingangssignal EIN/AUS fur densofortigen Start der Funktion

» Die Eingangsvariable ,Dekontamination“ kann von einem Taster oder auch von einer anderen
Funktion stammen. Durch den EIN-Impuls beginnt die Haltezeit zu laufen, sobald die Solltem-
peratur + Diff Aus Uberschritten und durchgehend gehalten wird. Ist der Sensor beim Start
Uiber der Solltemperatur und die Haltezeit bereits abgelaufen, wird die Funktion nicht gestartet.

Parameter

Intervallzeit Eingabe der gewtinschten Intervallzeit (Mindestzeit: 1 Stunde)

Wurde die eingestellte Solltemperatur am angegebenen Sensor in
der Intervallzeit fir die Dauer derHaltezeit nicht Gberschritten, so
wird die Funktion gestartet.

Haltezeit Eingabe der gewiinschten Haltezeit (Mindestzeit: 1 Minute)

Erzeugerleistung Eingabe der gewiinschten Erzeugerleistung (z.B. fir einen modulier-
ten Brenner) bei aktiver Funktion

Diff. Ein Einschaltdifferenz zur Warmwasser-Solltemperatur

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zur Warmwasser-Solltemperatur

Dekontamination starten Durch Antippen dieser Schaltflache wird die Funktion unter den glei-
chen Bedingungen wie bei Start durch die Eingangsvariable
.Dekontamination” gestartet.

Fir den Start derHaltezeit wahren der Dekontamination muss die Warmwassertemperatur die
Schwelle Solltemperatur + Diff. Aus Uberschreiten. Wahrend der Hdtezeit darf die Warmwasser-
temperatur die Schwelle Solltemperatur + Diff. Ein nicht unterschreiten (= Hysterese).
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Ausgangsvariablen

Dekontaminieren Status der Funktion EIN/AUS, Auswahl des Ausgams

Erzeugerleistung Ausgabe der Erzeugerleistung in % mit einer Nachkommastelle,
Auswahl des Analogausgangs (0-10V oder PWM)

Haltezeitzahler Anzeige der ablaufenden Haltezeit

Effektive Solltemperatur Anzeige der aktuellen Solltemperatur wahrend der Dekontamina-
tion. Wird nicht dekontaminiert, wird 5°C angezeigt.

» Der Haltezeitzahler lauft wahrend der Intervallzeit ab, wenn die Solltemperatur + Diff. Ein am
Sensor Uberschritten wird. Wird wahrend des Ablaufs der Haltezeit die Solltemperatur + Diff.
Ein unterschritten, beginnt der Ablauf der Haltezeit von vorne, sobald die Solltemperatur + Diff.
Ein wieder erreicht wird. Damit wird sichergestellt, dass der Sensor durchgehend die erforderli-
che Temperatur halt.

» Erzeugerleistung: Skalierung des Analogausganges: 0 = 0,00V / 1000 = 10,00V

98



Leistungsregelung

Leistungsregelung

Siehe Funktionsbeschreibung Energiemanager.

Funktionsbeschreibung

Mit der Funktion Leistungsregelung werden Verbraucher (z.B. HeizstabEHS-R) oder Leistungs-
steller LST) laut Vorgaben der Funktion Energiemanager oder mittels des Zwangsbetriebs ange-
steuert.

Bei Verwendung mit einer Funktion Energiemanager wird in dessen Parametern die Leistungsre-
gelung als beteiligte Funktion angegeben. Bis zu 12 Leistungsregelungen kénnen von einem
Energiemanager verwaltet werden.

Zur Verwendung ohne einer FunktionEnergiemanager werden die EingangsvariablenZwangsbe-
trieb und Leistung Zwangsbetrieb verwendet, wodurch handisch oder von beliebigen anderen
Regelgeschehnissen Leistung vorgegeben werden kann.

Die Leistungsregelung bietet mit dem Parameter Beteiligtes CORA-Geréat die Mdglichkeit, ein
Gerat mittels dem Funksystem ,CORA" anzusteuern. Weitere Informationen zu diesem Funksys-
tem finden Sie in den Montageanleitungen entsprechender Gerate.

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Mindestleistung _
- _ Ober- und Untergrenze der Leistung des Verbrauchers
Maximalleistung
Der Verbraucher wird erst aktiviert, wenn dieMindestleistung + Ein-

schaltdifferenz erreicht wird.

Der Verbraucher wird bei Unterschreiten derMindestleistung wie-
der deaktiviert.

Der Betrieb erfolgt unter Berticksichtigung der Parameter Mindest-
laufzeit, Nachlaufzeit und Pausenzeit.

Einschaltdifferenz

Freigabe des Verbrauchers, ohne Berlicksichtigung der Vorgaben

Zwangsbetrieb des Energiemanagers (digitaler Wert EIN/AUS)

Leistung Zwangsbetrieb Sollleistung, wenn Zwangsbetrieb aktiv ist.

» Bei Verwendung in Zusammenhang mit einem Energiemanager kommt die Sollleistung von
jener Funktion, sonst von der EingangsvariableLeistung Zwangsbetrieb.
» Der Zwangsbetrieb ist gegeniiber den Vorgaben der Energiemanagerfunktion dominant.

» Der Wert der EingangsvariableMaximalleistung sollte die maximale Leistung des Verbrau-
chers (z.B. 3 kW bei Heizstab EHS) nicht Gberschreiten.

» Alle Eingangsvariablen, die sich auf Leistuing beziehen, kdnnen Werte in den EinheiterW oder
kW erhalten. Die Erkennung der Einheit erfolgt automatisch.

» Soll ein nicht-regelbarer Verbraucher geschaltet werden, sind dieMindestleistung und Maxi-
malleistung auf den gleichen Wert zu stellen. Die Enschaltdifferenz wirkt weiterhin bei dieser
Einstellung.
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Parameter

Angabe, in welchem Zyklus die Berechnung der Leistungsrege-
lung geschehen soll. So kdnnen verzdgerte Reaktionen von Ver-
Zykluszeit brauchern ausgeglichen werden.

Dieser Parameter wirkt sich auch auf den Ubergeordneten Ener-
giemanager aus.

Wird der Verbraucher aktiviert, darfer erst nach Ablauf dieser Zeit

Mindestlaufzeit wieder deaktiviert werden.

Soll der Verbraucher deaktiviert werden, lauft er fir diese Zeit wei-

Nachlaufzeit ter, bis er tatsachlich deaktiviert wird.

Wird der Verbraucher deaktiviert, daf er erst nach Ablauf dieser

Pausenzeit Zeit wieder aktiviert werden.

Soll die Funktion ein CORA-Geréaper Funk ansteuern, wird jenes
Beteiligtes CORA-Gerat hier definiert. Die Koppelung mit dem Gerat im Menii CORA-
(Anzeige nur beim Program- | Gerate ist vorher notwendig.

mieren von CORA-Geraten) | Das beteiligte CORA-Gerét solltein der Programmierung nur ein-
mal vorhanden sein.

» Zykluszeit: Werden die Werte der Leistungsregelungz.B. ber den CAN-Bus an einen Regler
gesendet, der den Verbraucher schaltet, geschieh die Berechnung der Funktion viel schneller
als Werte uber den CAN-Bus Ubertragen werén konnen. Dadurch kdnnen unguinstig verzo-
gerte Reaktionen das Regelverhalten beeintrachtigen (System beginnt zu schwingen). Die
Zykluszeit sollte der Ubertragungsdauer des Busses angepasst werden.

» Die Parameter Mindestlaufzeit, Nachlaufzeit und Pausenzeit gelten auch fur den Zwangsbe-
trieb.

Ausgangsvariablen

Auswahl eines Ausgangs zur Leistungsmodulierung des Verbrauchers

Stellgréf3e Anzeige des Prozentwertes der modulierten Leistung, die dem gewahl-
ten Analogausgang vorgegeben wird (0-100%)

Auswahl des Schaltausganges, der den Verbraucher schaltet
Anzeige EIN/AUS

Leistung, die momentan verbraucht werden soll (von der Funktion
Energiemanager vorgegeben)

Status

effektive Sollleistung

Mindestlaufzeitzahler | Z&ahler der verbleibenden Mindestlaufzeit (siehe Parameter)

Nachlaufzeitzahler Zahler der verbleibenden Nachlaufzeit (siehe Parameter)
Pausenzeitzahler Zahler der verbleibendenPausenzeit (siehe Parameter)
Zykluszeitzahler Zahler der verbleibenden Zykluszeit (siehe Parameter)

» Die effektive Sollleistung und die Zahler dienen nur zur Anzeige.
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Logikfunktion

Logikfunktion

Funktionsparameter

Oder, Und,

. . Flip Flop, .
Eingangsvariablen Exklusiv Oder Ausgangsvariablen

Freigabe
Logikfunktion ~ —BRR[TTTTiTirrreeee :

Ergebnis
(Freigabe = Aus)

Inverses Ergebnis
(Freigabe = Aus)

——» Ergebnis
Eingangsvariable 1
Eingangsvariable 2 ———Jp»
Eingangsvariable 3 =

.................. —>

Eingangsvariable 10 ———f»

Inverses
Ergebnis

Funktionsbeschreibung

Die Logikfunktion ermittelt aus maximal 10 digita len Eingangen auf Basis der Logikparameter ein
digitales Ergebnis.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Ergebnis (Freigabe = Digitaler Wert furr die Ausgangsvariable Ergebnis, wenn die Freigabe
Aus) AUS ist.

Inv. Ergebnis Digitaler Wert fir die Ausgangsvariable inverses Ergebnis, wenn die
(Freigabe = Aus) Freigabe AUS ist

Eingangsvariable Digitale Werte EIN/AUS fir die Ermittlung It. Modus

1 - (maximal) 10 Die Anzahl der Eingangsvariablenwird im Parametermeni festgelegt

» Eingangsvariablen, die nicht verwendet werden, miissen aufunbenutzt gestellt werden.

» Wird die Logikfunktion gesperrt (Freigabe = Aus), gibt sie einen Wert aus, der entweder vom
Benutzer durch ,Ergebnis (Freigabe = Aus)“ bzw. ,inverses Ergebnis (Freigabe = Aus)“ festge-
legt wird oder von einer eigenen Quelle stammt Somit ist Gber die Freigabe die Umschaltung
zwischen Digitalwerten moglich.
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Logikfunktion

Parameter

Modus Auswahl: Oder, Und, Flip-Flop, Exklusiv Oder

Anzahl Eingange Eingabe der Arzahl der Eingangsvariablen

Variablen 1 - (maximal) 10 | Anzeige der Variablen

« Uber den Modus wird aus den Eingangsvariablen folgendes Ergebnis als Eingangsvariable
erzeugt:

» Oder. Ergebnis = EIN, wenmindestens ein Eingang EIN ist.
* Und: Ergebnis = EIN, wenralle verknipften Eingange EIN sind.
* Flip-Flop: Die Flip-Flop-Funktion (auch Halteschatung genannt) arbeitet nach folgender
Formel:
 Ergebnis = dauernd EIN, wenn mindestens einer der Eingang&1, E3, E5, E7, E@uf EIN
gesetzt wurde (Halteschaltung setzen), auch wenn der Eingang danach wieder abfallt
(Set-Impuls)
 Ergebnis = dauernd AUS, wenn mindestens einer der Eingdng€&2, E4, E6, E8, E1@uf
EIN gesetzt wurde (Halteschaltung lI6schen). Dieser ,Loschen®-Befehl ist dominant. Es
ist also kein Einschalten moglich, wahrend ein Loscheingang EIN ist (Reset-Impuls).

* Exklusiv Oder (auch als XORbezeichnet)

Ergebnis = EIN, wenn einaungerade Anzahl an Eingangsvariablen auf EIN steht.
Beispiel mit 2 Eingangsvariablen: Das Ergebnis ist EIN, wenreine der beiden Eingangsva-
riablen auf EIN steht. Stehenbeide auf EIN oder AUS, dann ist das Ergebnis AUS.
Beispiel mit 5 Eingangsvariablen: Die Eingangsvariable 1, 2 und 3 stehen auf EIN, 4 und 5
auf AUS. Das Ergebnis ist EIN, weil eine ugerade Anzahl and Eingangsvariablen (3) auf
EIN stehen.

» Unbenutzte Eingange werden in keinem Modus bericksichtigt.

Ausgangsvariablen

Ergebnis Ausgabe des Ergebnisses EIN/AUS, Auswahl eines Ausgangs
Inverses Ergebnis Ausgabe des inversen Ergebnisses EIN/AUS, Auswahl eines Aus-
gangs
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Logikfunktion

Wertetabelle anhand zweier Eingénge + Freigabe

Und
Freigabe | Eingang 1 | Eingang 2 Ausgang Inv. Ausgang Kommentar
EIN AUS AUS AUS EIN
EIN EIN AUS AUS EIN
EIN AUS EIN AUS EIN
EIN EIN EIN EIN AUS
AUS X X 1) 1)
Oder
Freigabe | Eingang 1 | Eingang 2 Ausgang Inv. Ausgang Kommentar
EIN AUS AUS AUS EIN
EIN EIN AUS EIN AUS
EIN AUS EIN EIN AUS
EIN EIN EIN EIN AUS
AUS X X 1) 1)
Flip-Flop
Freigabe | Eingang 1 | Eingang 2 Ausgang Inv. Ausgang Kommentar
EIN AUS AUS AUS EIN Zustand von vorher
EIN EIN AUS EIN AUS E1 gespeichert
EIN AUS AUS EIN AUS Zustand von vorher
EIN AUS EIN AUS EIN E2 ldscht Ausgang
EIN EIN EIN AUS EIN E2 dominant
AUS X X 1) 1)

Exklusiv Oder (Beispiel mit 3 Eingangen)

Freigabe E1 E2 E3 Ausgang Inv. Ausgang Kommentar

EIN AUS AUS AUS AUS EIN

EIN EIN AUS AUS EIN AUS ungerade Anzahl ,EIN"
EIN EIN EIN AUS AUS EIN

EIN EIN EIN EIN EIN AUS ungerade Anzahl ,EIN"
EIN AUS EIN EIN AUS EIN

EIN AUS EIN AUS EIN AUS ungerade Anzahl ,EIN
EIN EIN AUS EIN AUS EIN

EIN AUS AUS EIN EIN AUS ungerade Anzahl ,EIN"
AUS X X X 1) 1)

1) Ist die Freigabe auf AUS, gibt die Funktion Werte aus, die entweder vom Benutzer unter ,,Ergeb-
nis (Freigabe = Aus)" bzw. ,Inv. Erg. (Freigabe =Aus)" festgelegt werden oder von einer eigenen
Quelle stammen.
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Mathematikfunktion

Funktionsbeschreibung

Die Mathematikfunktion liefert aus 4 Werten der analogen Eingangsvariablen auf Grund verschie-
dener Rechenoperationen und Funktionen 4 verschiedene Rechenergebnisse. Den Ergebnissen
sind wahlbare FunktionsgréfZen zuordenbar.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Ergebnis (Freigabe = Aus) = Analoger Wert fiir die AusgangsvariableErgebnis, wenn die Frei-
gabe AUS ist.

Ergebnis ABCD (Freigabe = Analoger Wert fur die Ausgangsvariable Ergebnis ABCD,wenn die
= Aus) Freigabe AUS ist.

Ergebnis AB (Freigabe = Analoger Wert fur die Ausgangsvariable Ergebnis AB, wenn die Frei-
Aus) gabe AUS ist.

Ergebnis CD (Freigabe = Analoger Wert fur die Ausgangsvariable Ergebnis CD,wenn die Frei-
Aus) gabe AUS ist.

Eingangsvariable A - D Analoge Werte fiir die Rechenoperation (5 Nachkommastellen)

» Wird die Funktion gesperrt (Freigabe = Aus), gbt sie Werte aus, die entweder vom Benutzer
durch ,Ergebnis (Freigabe = Aus)” festgelegt werden oder von einer eigenen Quelle stammen.
Somit ist Uber die Freigabe die Umschdtung zwischen Analogwerten maoglich.

Da die Funktion 4 verschiedene Ergebnisse liefet, gibt es auch 4 Eingangsvariablen fiir diese
Ergebnisse, wenn die Freigabe AUS ist.

» Mit Quelle ,Benutzer* an einer Eingangsvariable kann ein einstellbarer Zahlenwert festgelegt
werden.

» Da die Rechenoperationen entweder mit allen 4oder mit jeweils 2 Eingangsvariablen erfolgen,
ist eine geeignete Auswabhl der nicht benutzten Engangsvariablen fur ein richtiges Ergebnis zu
beachten.
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Mathematikfunktion

Parameter

Funktionsgrofe Auswahl der gewlinschten FunktionsgréRe. Es steht eine Vielzahl
von FunktionsgréfRen zur Verfligung, die mit Einheit und Nachkom-
mastellen tbernommen werden.

» Da die Nachkommastellen abgeschnitten werden, ist die Funktionsgrof3e ,dimensionslos* (=
ohne Nachkommastellen) bei Anwendung von Funktionen meistens nicht sinnvoll. Fur
genauere Berechnungen stehen dimensionslose FunktionsgroRen mit Nachkommastellen zur
Verfuigung (z.B. ,dimensionslos (,5)“ mit 5 Nachkommastellen).

Ansicht TAPPS2:

=l Formel: ({AAxAB)x(ACxAD))

Funktion

Eingangsvariable & 1,00000
Operator 1 x
Eingangsvariable B 1,00000
Operator 2 %
Eingangsvariable C 1,00000
Operator 3 %
Eingangsvaniable D 1,00000

Ansicht Display:

[1{{a[lB}I[]{CI[]D]]

Furktion {

J Operator 2 {x J

_ , Eingangswvariable C 1.00000
Eingangswariable & 1.00000

Operator 3 #
Operator 1 *

Eingangswvariable D 1.00000

Eingangswariable B 1.00000

Die Rechenoperation erfolgt nach folgender Formel:
[ Funktion )[(A[ Operator 1) B) |Operator 2} (C {Operator 3| D)]

» Das erste Feld,Funktion” kann frei bleiben. Dann hat es kanen Einfluss auf die Rechenopera-
tion. Hier kann eine Funktion fir das Ergebris der nachfolgenden Rechenoperation ausge-
wahlt werden:

» Absolutwert abs

* (Quadrat-)Wurzelsqrt

« Winkelfunktionen sin, cos, tan

» Arkus-Winkelfunktionen arcsin, arccos, arctan
» Hyperbelfunktionen sinh, cosh, tanh,

« Exponentialfunktion e* exp
« Naturlicher und dekadischer Logarithmus In und log
* In den mit Operator 1-3 bezeichneten Feldern wird die Rechenoperation ausgewahilt:
 Addition +
* Subtraktion -
* Multiplikation x
* Division :
» Modulo % (Rest aus einer Division)
* Potenzieren”
» Die Klammern mussen entsprechend den mathematischen Regeln beachtet werden.
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Mathematikfunktion

Ausgangsvariablen

Ergebnis Ausgabe des Ergebnisses der Berechnungnklusive Funktionsberechnung

Ergebnis ABCD Ausgabe des Ergebnisses der Berechnung fur alle 4 Variablen A, B, C und D
ohne Funktionsberechnung

Ergebnis AB Ausgabe des Ergebnisses der Berechnung fir die 2 Variablen A und Bhne
Funktionsberechnung

Ergebnis CD Ausgabe des Ergebnisses der Berechnung fur die 2 Variablen C und bhne
Funktionsberechnung

» Die Ergebnisse werden mit der gewahlten Funktionsgré3e (Einheit) unddazugehdrigen Nach-
kommastellen ausgegeben und kdénnen z.B. alsEingangsvariable fir weitere Funktionen ver-
wendet werden.

» Die Ergebnisse werdennicht mathematisch gerundet. Die nicht angezeigten Nachkommastel-
len werden abgeschnitten.

» Wird mit der Funktionsgrof3e ,dimensionslos (,5)“ gerechnet, dann ergibt das ein Ergebnis mit
5 Nachkommastellen. Mit der Skalierfunktion kdnnte anschliel3end dieses Ergebnis in einen
Wert mit beliebiger anderer Funktionsgréf3e umgewandelt werden, wobei die nicht bendtigten
Nachkommastellen abgeschnitten werden.
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Meldung

Meldung

Funktionsbeschreibung

stellbar)

Die Meldungsfunktion ermdglicht die Erzeugung von Meldungen (Fehler, Stérung, etc.) auf Grund
von festlegbaren Ereignissen, wenn dieserlanger als die definierte Verzégerungszeit auftreten.
Wird eine Meldung ausgeldst, kann ein Pop-Up-Fenster (Meldungsfenster* ) im Display angezeigt
werden. Im oberen Teil des Displays und im Funktionsstatus der Meldung erscheint ein
Warndreieck. Die LED-Kontrolllampe desReglers kann den Status wechseln (Farbe, blinken ein-

Zusatzlich stellen Ausgangsvariablen wahrend der Meldungsdauer Schaltsignale zur Verfligung.

Gerate ohne eigenem Display konnen Meldungen auf anderen Geraten tiber den CAN-Bus weiter-
geben. lllustrationen von Displays gelten fur Darstellungen auf Geraten mit eigenem Display.

Eingangsvariablen

Freigabe

Generelle Freigabe der Funktion (Digitaler Wert EIN/AUS)

Meldung aktiveren

Digitales Eingangssignal EIN/AUS des auslosenden Ereignisses

Meldung I6schen

Digitaler Eingangsimpuls EIN/AUS zum Léschen der Meldung

Warnton aus

Digitaler Eingangsimpuls EIN/AUS zum Ausschalten des Warntons

» Jede Meldungsfunktion hat einen Léscheingang, der tber einen Digitaleingang auf eine Quit-
tiertaste gelegt werden kann oder ein automatisches Riicksetzen durch eine andere Funktion
erlaubt. Mit Benutzer / EINerfolgt die Léschung der Meldung automatisch , sobald die Mel-
dungsursache wegfallt. Das Meldungsfenster bleibt aber trotzdem sichtbar, solange ,Mel-
dung verbergen“ angetippt wird.

Parameter

Typ

Auswabhl: Fehler, Stérung, Warnung, Meldung

Prioritat

Eingabe der Prioritat (1-10)

Verzégerungszeit

Eingabe der Verzogerungszeit fur die Auslésung der Meldung

Pop-Up-Fenster

Auswahl: Ja/ Nein
Bei ausgeschaltetem Pop-Up-Fensterist das Warndreieck nicht sichtbar.

Status-LED Festlegung des Status der LED-Kontrolllampe des Reglers
Auswahl: unverandert, griin, orange, rot, griin blinkend, orange blinkend,
rot blinkend

Warnton Auswahl: Ja/ Nein

Dominant autom.
ricksetzen

Auswahl: Ja/ Nein, bei Auswahl ,Ja“ werden dominant geschaltete Aus-
gange nach Wegfall der Meldungsursache wieder freigegeben.

Anzeige auf anderen
Geraten

CAN-Knoten

Auswahl der Knotennummernanderer x2-Gerate (UVR16x2 mit Display,
CAN-MTx2), an denen die Meldung angezeigt werden soll

Meldung I6schen
Storung entriegeln

Je nach Meldungstyp und Einstellungen kann Uber diese Schaltflachen
der Warnton ausgeschaltet, die Meldung geldscht (nach Wegfallen der
Meldungsursache) und die Stdrung entriegelt werden.
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Meldung

Up-Fenster, Warnton und

wie am Regler selbst.

» Wird eine Meldung an einem anderen Gerat angezeigt, dann gelten die Einstellungen fir Pop-

Status-LED auch firr dieses Gerat.

Die Buttons ,Meldung léschen”, ,Stérung entriegeln” und ,Warnton aus“ bewirken das Gleiche

» Es kann einWarnton aktiviert werden, der durch digitale Eingangsvariable ,Warnton aus“, im
Meldungsfenster durch ,Meldung verbergen* oder ,Warnton aus* oder im Parametermeni
manuell ausgeschaltet werden kann.

* Prioritdt: Werden mehrere Meldungen zur gleichen Zeit aktiv, dann gilt fur die Anzeige der
Popup-Fenster und des LED-Stus folgende Reihenfolge:

Meldungstyp Prioritét Anzeige
Fehler 1 héchste Prioritét rotes Pop-up-
Fenster
10
Storung 1 rotes Pop-up-
Fenster
10
Warnung 1 oranges Pop-up-
Fenster
10
Meldung 1 gelbes Pop-up-
v Fenster
10 niedrigste Prioritdt

Meldung aktiv

Ausgangsvariablen

Status EIN, solange die Meldung aktiv (nicht geléscht) ist, auch
wenn die Meldungsursache nicht mehr besteht.

Dominant ein

Status EIN, solange die Mddung aktiv ist. Auswahl von Schaltaus-
gangen, die bei Zutreffen der Meldung dominant eingeschaltet wer-
den, auch wenn diese auf Hand/AUS oder Auto/AUS stehen.

Dominant aus

Status EIN, solange die Mddung aktiv ist. Auswahl von Schaltaus-
gangen, die bei Zutreffen der Meldung dominant ausgeschaltet wer-
den, auch wenn diese auf Hand/EIN oder Auto/EIN stehen.

Dominant Ein (Experte)

Wie ,Dominant en*, allerdings kann der Ausgang im Expertenmo-
dus manuell geschaltet werden.

Dominant Aus (Experte)

Wie ,Dominant aus®, allerdings kann der Ausgang imExpertenmo-
dus manuell geschaltet werden.

Dominant Ein (Fachmann)

Wie ,Dominant en®, allerdings kann der Ausgang im Fachmannmo-
dus manuell geschaltet werden.

Dominant Aus (Fach-
mann)

Wie ,Dominant aus”, allerdings kann der Ausgang imFachmann-
und Expertenmodus manuell geschaltet werden.

Stdrung entriegeln

Status fur 3 Sekunden EIN, wenn der Meldungstyp,Stérung“ ausge-
wahlt und ,Stérung entriegeln angetippt wurde.

Warnton Status EIN, solange Meldung aktiv ist, in den Parametern,Warnton
Ja“ eingestellt und der Warnton noch nicht geléscht wurde.
Aktivierungsdatum Datum der letzten Meldungsaktivierung

Aktivierungszeit

Zeitpunkt der letzten Meldungsaktivierung

» Eine Ansteuerung von Ausgangen tber,dominante* Befehle Giberschreibt grundsatzlich alle
Steuersignale aus einfachen Zuordnungenund auch den Handbetrieb. Wenn zugleich zwei
unterschiedliche dominante Signale (EIN und AUS) auf einen Ausgang wirken, besitzt das
Signal ,dominant AUS" die héhere Prioritét.

» Ausgange, die dominant EIN oder dominant AUS angesteuert werden, erhalten in der Aus-
gangsubersicht am oberen Rand des Displaysrote Umrahmung.
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Befindet sich der Reglerzum Zeitpunkt der Meldung gerade im Expertenmodus und ist der
Ausgang flr ,Dominant Ein (Experte)” gerade auf ,Hand AUS" geschaltet,dann bleibt er aus-
geschaltet. Das gilt sinngemalf3 auch fiir die Ausgange bei ,Dominant Aus (Experte)” bzw. bei
den dominanten Ausgangen ,Ein/Aus (Fachmann)*.

Das Meldungsfenster wird bei aktiver Meldung ausgeblendet, wenn ,Meldung verbergen*
angetippt wird. Dadurch wird auch ein aktivierter Warnton ausgeschaltet. Solange die Meldung
nicht geléscht wurde, wird durch Antippen des Warndreiecks das Meldungsfenster wieder
angezeigt.

Im Meldungsfenster und im Parametermendi ist es mdglich, die Meldung zu l6dschen. Das
Loschen der Meldung ist erst moglich, sobald die Meldungsursache wegféllt.

Der Warnton kann im Meldungsfenster oder durch ,Meldung verbergen“ ausgeschaltet wer-
den.

Nur Meldungstyp ,Stérung“: Zum Ricksetzten von externen Einrichtungen steht eine eigene
Ausgangsvariable ,,Stérung entriegeln“ zur Verfligung. Mit ,Stérung entriegeln* (im Mel-
dungsfenster oder im Parametermen(i) wird ein drei Sekunden langer EIN-Impuls erzeugt.
Solange die Meldungsursache noch besteht, kann ,Storung Entriegeln“ mehrmals betatigt wer-
den. Nach Wegfall der Stérungsursache ist nur noch einmal,Stérung entriegeln® mdglich, es
wird dann zugleich auch die Meldung geldscht.

Wird die Meldung durch eine Eingangsvariable, im Meldungsfenster oder im Parametermenu
manuell geldscht, dann wird diese Ausgangsvariable nicht aktiviert.

Im Menu ,Meldungen“ werden alle Meldungen mit dem Meldungszeitpunkt angezeigt.

TEEEE s 7 B2 10-11 12 13 14 15 .‘i&&

Do 13.10. 2016

Meldungen

21: Lbertemperatur 12.10.2016

10:58

Eingange

Dominant geschaltet Ausgange werden auch im Menii ,Ausgange” durch rote Umrahmung
gekennzeichnet:

UEBE4B¢e7Eo 10-11 12 13 14 15 1ﬂﬁ5

16 12:03

Do 14.04.20

Ausgan

ge
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Meldung

Beispiel: Meldungstyp ,Fehler*, Ausgang 1 dominant AUS, Ausgang 2 dominant EIN, Warnton
aktiviert, Ausgangs fur Warnton: Ausgang 12.

Nach Meldungsauslésung und Wegfallen der Storungsursache erscheint folgende Anzeige (rot):

Wurde das Meldungsfenster ausgeblendet, kann es durch Anwéahlen desWarndreiecks in der Sta-
tusleiste wieder angezeigt werden.

Beispiel: Meldungstyp ,Storung“, Ausgang 1 dominant AUS, Ausgang 2 dominant EIN, Warnton
aktiviert, Ausgangs fur Warnton: Ausgang 12.

Nach Meldungsauslosung und Wegfallen der Stbrungsursache erscheint folgende Anzeige (rot):

IEEEEE 7 Bo @11 02 13 14 15 08| /\ |Mi 09.11.2016 12:30

110




Meldung

Beispiel: Meldungstyp ,Warnung“, Ausgang 1 dominant AUS, Ausgang 2 dominant EIN, Warnton
aktiviert, Ausgang fur Warnton: Ausgang 12.
Nach Meldungsauslésung erscheint folgende Anzeige (orange):

Beispiel: Meldungstyp ,Meldung”, Ausgang 1 dominant AUS, Aus@ng 2 dominant EIN, Warnton
aktiviert, Ausgang fir Warnton: Ausgang 12.
Nach Meldungsaufldsung erscheint folgende Anzeige (gelb):

* Es konnen auch Meldungen von anderen x2-Geraten je nach Einstellung im x2-Gerat mit einem
Pop-Up-Fenster, mit geanderter Status-LED und/oder mit Warnton angezeigt werden.
Die Bedienung im Pop-Up-Fenster ist identischund wirkt auf die Meldung im anderen x2-Gerat.

* Wird ein Ausgang eines Ausgangspaaresdominant angesteuert, dann wird der andere Aus-
gang des Ausgangspaares ausgeschaltet, falls er gerade von einer Funktion eingeschaltet
war.

Werden die beiden Ausgéange eines Ausgangspaaes gleichzeitig von einer oder mehrerer Mel-
dungen dominant angesteuert, so wird nur der Ausgang mit der hdheren Nummer (,ZU*-

Befehl) aktiviert.
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Mischerregelung

Mischerregelung

Grundschema

Funktionsbeschreibung

Mit dieser Funktion ist eine stetige Regelung eines Mischers auf einen Sollwert mdglich. Die
Funktion kann einen 3-Punkt-Stellantrieb oder enen Antrieb mit 0-10V-Eingang (stetiges Analogs-
ignal) ansteuern.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Istwert Analoges Eingangssignal des aktuellen Istwertes T.Reg

Sollwert Analoger Wert fur den Sollwert, auf den geregelt werden soll

Offset Sollwert Analoger Wert fur eine Offsetwert zum Sollwert

Initialisierungsfahrt Digitaler Eingangsimpuls EIN/AUS zum Starten eine Initialisierungsfahrt

» Der Sollwert und der Offsetwert kdnnen Fixwerte sein (Quelle: Benutzer), oder sie kommen als
veranderliche Werte von einer anderen Quelle.

* Initialisierungsfahrt: Ist die Eingangsvariable Istwert* unbenutzt, so wird als Regelsollwert
der Wert der Eingangsvariable,Sollwert + Offset Sollwert” in % ausgegeben. Die Ausgangsva-
riable ,Mischer 0-100%" wird an diesen Wert angeglichen. Damit kann einem Mischermit O-
10V Eingang eine genaue Sollposition in % vorgegben werden. Durch einen Startimpuls an
der Eingangsvariable kann der Mischer in eine Endposition gestellt werden.

Parameter

Modus Auswahl: Normal oder Invers

Regelsollwert
Sollwert Anzeige: Vorgegebener Sollwert (+ Offsetwert)

wenn Freigabe = Aus Mischerverhalten bei Freigabe Mischer = Aus:
Mischerposition Auswabhl: 6ffnen, schliel3en, unverandert

Mischer
Regelgeschw. Anpassung der Regelgeschwindigkeit an den Regelkreis (Einstellbe-
(nur sichtbar, wenn die | reich 20,0 - 500,0%)
Eingangsvariable ,Ist- Die Prozentangabe andert die Lange der Impulse, die zum Offnen/
wert" verwendet wird) SchlieRen des Mischers ausgegeben werden (nicht aber die

Abstande zwischen den Impulsen).




Mischerregelung

Initialisierungsfahrt Fur die Initialisierungsfahrt kann festgelegt werden, ob der Mischer
Mischerposition zuerst in die AUF- oder ZU-Positionlauft, oder sofort losregelt (Aus-

(nur sichtbar, wenn die wahl ,unverandert) |
Eingangsvariable ,Ist- | Auswahl: 6ffnen, schlieBen, unverandert

wert* unbenutzt ist)

» Als Mischermodus steht neben Normal auch Invers zur Verfliigung. Beilnvers 6ffnet der
Mischer mit steigender Temperatur.

* Iminversen Modus verhalt sich das Mischerverhalten bei Freigabe = Aus ebenfalls invers, d.h.
der Mischer 6ffnet bei Auswahl schlieen.

Ausgangsvariable

Regelsollwert VVom Regler errechneter Sollwert aus Sollwert + Offset

Mischer Auf/Zu Status Mischer AUF/AUS/ZU, Auswahl der Schaltausgange (Aus-
gangspaar)

Mischer 0-100% Ausgabe eines Prozentwertes mit 1 Nachkommastelle zur Ansteue-
rung eines Mischers mit 0-10V-Eingang Uber eine Analogausgang.

Restlaufzeitzahler Anzeige der Mischer-Restlaufzeit

Mischer offen Status EIN, wenn Mischer ganz offen ist (nach Ablauf der Restlaufzeit)

Mischer geschlossen Status EIN, wenn Mischer ganz zu ist (nach Ablauf der Restlaufzeit)

Initialisierungsfahrt Status EIN, wenn sich der Mischer gerade in eine Initialisierungsfahrt
befindet

» Der Regelsollwert wird auch bei Freigabe = Aus ausgegeben.
» Mischer 0-100%: Skalierung des Analogausgangs: 0 = 0,00V / 1000 = 10,00V

» |Ist die Eingangsvariable ,Istwert* unbenutzt, so wird als Regelsollwert der Wert der Eingangs-
variablen ,Sollwert + Offset Sollwert” in % ausgegeben. Wéahrend der Initialisierungsfahrt wird
bei Auswahl ,6ffnen” 100% und bei Auswahl ,schlieRen” 0% angezeigt.

Die Ausgangsvariable ,Mischer 0 — 100%" wird andiesen Wert angeglichen. Damit kann einem
Mischer mit 0-10V Eingang eine genaueSollposition in % vorgegeben werden.

» Die Restlaufzeit wird von 20 Minuten hinuntergezahlt, wenn ein Ausgangspaar (Mischeran-
trieb) mit der Ausgangsvariable ,Mischer Auf/ Zu“ verknlpft ist. Ist kein Ausgangspaar ver-
kntpft, dann beginnt die Restlaufzeit bei 2 Minuten zu laufen.

* Wourde in den Einstellungen desMischerausgangs die Laufzeitbegrenzung deaktiviert, dann
wird die Restlaufzeit nur bis 10 Sekunden herwuntergezahlt und die Ansteuerung des Ausgangs-
paares wird nicht beendet.

» Die Restlaufzeit (20 Minuten) wird neu geladen, wenn der Mischerausgang im Handbetrieb ist,
von einer Meldung (dominant EIN oder AUS) angeteuert wird, sich die Ansteuerungsrichtung
von AUF auf ZU oder umgekehrt &ndert oder die Freigabe umgeschaltet wird.

» Mischer offen / geschlossen: Wurde die Laufzeitbegrenzung deaktiviert, so wird trotzdem
nach Ablauf der Restlaufzeit der Mischer als offen oder geschlossen angezeigt.

» Wird der Modus Invers gewahlt, so sind die Ausgangsvariablen,Mischer offen* bzw. ,Mischer
geschlossen® ebenfalls invers, d.h. wenn der Mischer nach Ablauf der Restlaufzeit vollstandig
geschlossen ist, dann geht der Status,Mischer offen* auf EIN.

» Bei einem Reglerstart wird automatisch auch eine Initialisierungsfahrt entsprechend den
Parametereinstellung gestartet.
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PID-Regelung

Funktionsbeschreibung

Unter Angabe von Sensoren wird mit Hilfe der StelgroRe ein System so geregelt, dass ein Sensor-
wert oder eine Differenz zwischen 2 Sensorwerten konstant gehalten wird.

Anwendungsbeispiel: Anderung der Férdermenge, alsodes Volumenstroms, von Umwalzpum-
pen. Das erlaubt im System das Konstanthalten von (Differenz-)Temperaturen.

Die PID-Regelung eignet sich aber nicht fur dieDrehzahlregelung, sondern kann z.B. auch fur die
Brenner- oder Warmepumpenmodulation eingesetzt werden.

Beschreibung anhand eines einfachen Solarschemas:

TK

B

A TR

Absolutwertregelung = Konstanthalten eines Sensors

TK wird mit Hilfe der Drehzahlregelung auf einer Temperatur (z.B. 60°C) konstant gehalten. Ver-
ringert sich die Solarstrahlung, wird TK kalter. Der Regler senkt daraufhin die Drehzahl und damit
die Durchflussmenge. Das fuhrt zu einer langeren Aufheizzeit des Warmetragers im Kollektor,
wodurch TK wieder steigt.

Alternativ kann in manchen Systemen (z.B.Boilerladung) ein konstanter Rucklauf (TR) sinnvoll
sein. Dafir ist eine inverse Regelcharakteristik erforderlich. Steigt TR, so Ubertragt der Warme-
tauscher zu wenig Energie in den Speicher. Eswvird also die Durchflussmenge verringert. Eine
hohere Verweilzeit im Warmetauscher kihlt den Warmetrager mehr ab, somit sinkt TR.

Ein Konstanthalten von TB ist nicht sinnvoll, weil die Anderung des Durchflusses keine unmittel-
bare Reaktion an TB bewirkt und somit kein funktionierender Regelkreis entsteht.

Differenzregelung = Konstanthalten der Temperaturdifferenz zwischen zwei Sensoren.

Das Konstanthalten der Temperaturdifferenz zwischen TK und TR fuhrt zu einem ,gleitenden” Be-
trieb des Kollektors. Sinkt TK in Folge einer geringer werdendenEinstrahlung, sinkt damit auch die
Differenz zwischen TK und TR. Der Regler senkt daraufhin die Drelzahl ab, was die Verweilzeit des
Mediums im Kollektor und damit die Differenz TK - TR erhoht.

Ereignisregelung = Tritt ein festgelegtes Temperaturereignis auf, wird die Ereignisregelung aktiv
und blockiert die Absolutwert- und/oder Differenzregelung. Das Konstanthalten des entsprechen-
den Sensors funktioniert wie bei der Absolutwertregelung.

Beispiel: WennTB 60°C erreicht hat (Aktivierungsschwelle), soll der Kollektor auf einer bestimm-
ten Temperatur gehalten werden.

Hinweis: Wenn zugleich die Absolutwertregelung (Konstanthalten eines Sensors) und die Diffe-
renzregelung (Konstanthalten der Differenz zwischen zwei Sensoren) aktiv sind, wird derniedri-
gere Wert beider Verfahren angewandt.
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P-1-D-Werte

Der Proportionalteil P stellt die Verstarkung der Abweichung zwischen Soll- und Istwert dar. Die
Stellgrée wird pro X * 0,1 K Abweichung vom Sollwert um eine Stufe geandert. Eine grof3e Zahl
fuhrt zu einem stabileren System und zu mehr Regelabweichung.

Wenn Soll- und Istwert tGbereinstimmen, so wird als Stellgr63e der Mittelwert zwischen minima-
ler und maximaler Stellgro3e ausgegeben.

Beispiel: minimale StellgréRe 30, maximale Stellgrof3e 100, Sollwert = Istwert -> Stellgrof3e =65

Der Integralteil | stellt die Stellgrof3e in Abh&ngigkeit von der aus dem Proportionalteil verbliebe-
nen Abweichung periodisch nach. Pro1 K Abweichung vom Sollwert andert sich die Stellgréf3e alle
X Sekunden um eine Stufe. Eine grofRe Zahl ergibt ein stakileres System, aber es wird langsamer
an den Sollwert angeglichen.

Der Differenzialteil D fiihrt zu einer kurzfristigen ,Uberreaktion“ je schneller eine Abweichung zwi-
schen Soll- und Istwert auftritt, um schnellstmdglich einen Ausgleich zu erreichen. Weicht der Ist-
vom Sollwert mit einer Geschwindigkeit von X * 0,1 K pro Sekunde ab, wird die Stellgré3e umeine
Stufe gedndert. Hohe Werte ergeben ein stabileres System, aber es wird langsamer an den Soll-
wert angeglichen.

Mit Hilfe des Parameters Zykluszeit kann verandert werden, wie frequent die Funktion berechnet
wird. Eine langere Zykluszeit ergbt bedeutet, dass die Funktion in langeren Zeitabstadnden berech-
net wird.

Pumpenstillstand
Bei zu geringer Stellgréfie kénnen z.B. Riickschhgklappen einen Pumpenstillstand verursachen.
Mitunter kann das erwinscht sein, weshalb als Untergrenze auch die Stufe 0 zugelassen ist.

Um die Minimalstellgréf3e festzulegen, steigert man im Handbetrieb langsam die Drehzahlstufe
und beobachtet die Pumpe. Die StellgroRRe, bei de die Pumpe loslauft, erhoht man zur Sicherheit
um einige Stufen und Gbernimmt diesen Wert als minimale StellgroR3e.

Bei Ansteuerung von regelbaren Hocheffizienzpumpen sind die Anleitungen der Pumpenherstel-
ler beziglich Mindeststellgré3e und Regelcha rakteristik (normal/invers) zu beachten.

Beispiel: Charakteristik einer Hocheffizienzpumpe mit inverser PWM-Regelung (Heizungsmodus)
(Quelle: WILO)
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Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Istwert Analoges Eingangssignal des Sensors, der auf der Solltemperatur
Absolutwertregelung konstant gehalten werden soll

Sollwert Analoger Wert der gewiinschten Regeltemperatur
Absolutwertregelung

Istwert (+) Analoges Eingangssignal des Bezugssensors (des warmeren Sen-
Differenzregelung sors, z.B. Kollektorsensors) der Differenzregelung

Istwert (-) Analoges Eingangssignal des Bezugssensors (des kalteren Sen-
Differenzregelung sors, z.B. Speichersensors) der Differenzregelung

Sollwert Differenzregelung = Analoger Wert der gewlinschten Temperaturdifferenz

Aktivierungswert Analoges Eingangssignal des Sensors, auf dem ein Ereignis erwar-
Ereignisregelung tet wird

Aktivierungsschwelle Analoger Wert der Aktivierungsschwelle am Aktivierungssensor
Ereignisregelung

Istwert Analoges Eingangssignal des Sensors, der hach dem Auftreten des
Ereignisregelung Ereignisses konstant gehalten wird

Sollwert Analoger Wert der gewlinschten Regelsolltemperatur zur Ereignisre-
Ereignisregelung gelung

Proportionalteil Analoger dimensions loser Wert zwischen 0,0 und 1000,0

Die StellgroRe wird pro X * 0,1 K Abweichung vom Sollwert um eine
Stufe geandert.

Integraltell Analoger dimensionsloser Wert zwischen 0,0 und 1000,0

Pro 1 K Abweichung vom Sollwert &ndert sich die Stellgro3e alle X
Sekunden um eine Stufe.

Differentialteil Analoger dimensionsloser Wert zwischen 0,0 und 1000,0

Weicht der Ist- vom Sollwert mit einer Geschwindigkeit von X * 0,1 K
pro Sekunden ab, wird die StellgréRe um eine Stufe geandert.

StellgroRe Maximum Maximal erlaubte Stellgréf3e (maximal 1000 bei PWM- oder 0-10V-
Steuerung)

Stellgréfze Minimum Minimal erlaubte StellgréRe

Stellgrofie Start Stellgréf3e nach Freigabe der PID-Regelung (nur wirksam bei Inte-
gralteil >0)

» Ein typisches Ergebnis der hygienischen Brawhwasserbereitung (,Frischwasserstation*) mit
schnellem Sensor ist PRO = 3, INT = 3, DIF = 1 fur Pumpen mit PWM-Signal. Praktisch bewahrt
hat sich auch die Einstellung PRO = 3, INT = 1DIF = 4 bei Einsatz eines besonders schnellen
Temperatursensors.
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Parameter

Funktionsgrofe Es steht eine Vielzahl vonFunktionsgrof3en zur Verfigung, die mit Ein-
heit und Nachkommastellen ibernommen werden.
Zykluszeit Zykluszeit = Zeitabstand zwischen den Berechnungen der Funktion

(siehe Funktionsbeschreibung / P-I-D-Werte )

Integralzahler zurtick-
setzen

(nur sichtbar, wenn die
~Stellgrol3e Start”
unbenutzt ist)

Bei Auswahl ,Nein“ startet die PID-Regelung nach der Freigabe mit der
zuletzt ausgegebenen Stellgrofie.

Bei Auswahl ,Ja“ beginnt die PID-Regelung nach der Freigabe sofort
mit der Stellgréf3e, die auf Grund de Eingangsvariablen und Parameter
berechnet wird

Absolutwertregelung
Modus

Sollwert Abs.

Auswahl: Aus
Normal = Die StellgroResteigt mit steigendem Istwert
Invers = Die Stellgré3esinkt mit steigendem Istwert
Anzeige des Sollwertes

Differenzregelung
Modus

Sollwert Diff.

Auswahl: Aus
Normal = Die Stellgréf3esteigt mit steigender Differenz
Invers = Die StellgréResinkt mit steigender Differenz
Anzeige der Differenz

Ereignisregelung
Modus

Bedingung

Akt. Schwelle
Diff. Ein

Diff. Aus
Sollwert Ereignis

Auswahl: Aus

Normal = Die Stellgrof3esteigt mit steigendem Istwert, wenn
die Ereignisregelung aktiv ist

Invers = Die StellgréResinkt mit steigendem Istwert, wenn die
Ereignisregelung aktiv ist

Auswahl: Ist > Schwelle, Ist < Schwelle
Anzeige der Aktivierungsschwelle
Einschaltdifferenz zur Aktivierungsschwelle
Ausschaltdifferenz zur Aktivierungsschwelle
Anzeige des Regelsollwertes

gestellt werden.

» Jedes Regelverfahren kann auf RegelmodusNormal (Stellgrof3e steigt mit steigendem Ist-
wert), Invers (Stellgré3e fallt mit steige ndem Istwert) oder auf Aus (Regelverfahren nicht aktiv)

» Die Ereignisregelung,uberschreibt® Ergebnisse aus anderen Regelverfahren. Somit blockiert
ein festgelegtes Ereignis die Absolutwert- oder Differenzregelung.

Beispiel: Das Konstanthalten der Kollektortemperatur auf 60°C mit der Absolutwertregelung
wird blockiert, wenn der Speicher oben bereits eine Temperatur von 50°C erreicht hat = schnel-
les Erreichen einer brauchbaren Warmwassertemperatur ist abgeschlossen und nun soll mit
vollem Volumenstrom (und dadurch geringerer Temperatur) weitergeladen werden. Dazu

muss als neue Solltemperatur in der Ereignisregelung ein Wert angegeben werden, der auto-
matisch die volle Drehzahl erfordert (z.B. fur Kollektorsensor = 10°C).

» |Ist die Bedingung der Ereignisregelunglst < Schwelle, dann wird die Ereignisregelungakti-
viert, wenn der Aktivierungswert unter die Aktivierungsschwelle + Diff. Aus sinkt und wieder
deaktiviert, wenn er Uber der Aktivierungsschwelle + Diff. Ein steigt. Es sind daher bei dieser
Bedingung die beiden Diff-Werte sinngemal vertauscht.

» Sind sowohl die Absolutwert- als auch die Differenzregelung ausgeschaltet (Ausgabe: maxi-
male Stellgréf3e), dann wird bei Aktivierung der Ereignisregelung vonmaximaler Stellgréf3e auf
den Wert, welcher der Ereignisregelung entspricht, umgeschaltet.
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Ausgangsvariablen

StellgroRe Dimensionslose Zahl = Ergebnis der PID-Regelung, wahlweise
Zuordnung zu Analogausgéangen (PWM- oder 0-10V-Ansteuerung
von z.B. Elektronikpumpen)

Regeldifferenz (Ist - Soll) Differenz zwischen Ist- und Soll-Wert des Regelungsverfahrens, das
gerade angewandt wird

Absolutwertregelung aktiv | Status EIN, wenn Absolutwertregelung aktiv

Differenzregelung aktiv Status EIN, wenn Differenzregelung aktiv
Ereignisregelung aktiv Status EIN, wenn Ereignisregelung aktiv
StellgréRe > 0 Status EIN, wenn die StellgroRe > 0 ist

» Bei Freigabe AUS ist die StellgréReNull
» Sind alle Regelmodiausgeschaltet, wird immer die maximale Stellgré3e ausgegeben.

* Wenn zugleich die Absolutwertregelung und die Differenzregelung aktiv sind, wird dieniedri-
gere Stellgrof3e beider Verfahren angewandt.

» Wenn zugleich 2 oder mehr PID-Regelungen auf einen Ausgang wirken, wird dienghere Stell-
grofRe angewandt.

» Die Stellgrof3e steht als Ausgangsvariable auch anderen Funktionen zur Verfligung.
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Profilfunktion

Eingangsvariablen Funktionsparameter Ausgangsvariablen
Sollwerte pro Stufe

Sollwert bei
Freigabe = Aus

Start Profil —P
Pause Profil ——
Reset Profil —_——
Takt Profil —lP—

Freigabe —Pt -
'
'
'

1
1
1
1
[}
1
1
' .
4 - Status Profil
1
Zahler : - Zcitzahler
1
1
1
1
1
1
1

- oktuelle Stufe

~z

Stufe 1 ® Sollwert der
Eingangsvariablen - Stufe 2 w = aktuellen Stufe
1-10 Stufe 3 e
Stufe 4 —e
H TR )

Funktionsbeschreibung

Die Profilfunktion erzeugt eine zeitgesteuerte Ausgabe von bis zu 64 Zahlenwerten. Pro Takt
(Stufe) wird aus einer einstellbaren Tabelle von einem Wert zum nachsten weitergeschaltet und
dieser als ,Sollwert* ausgegeben. Es lasst sich somit ein Profil aufbauen, das z.B. als Tempera-
turprofil fiir ein Estrichausheizprogramm geeignet ist.

Die Profilstufe wird stlindlich in den internen Speicher geschrieben. Ist die Taktzeit Uber 1 Stunde,
wird die Profilstufe 1 sofort nach dem Start der Profilfunktion in den internen Speicher geschrie-
ben. Dadurch ist auch nach einem Stromausfall kurz nach dem Start einer Estrichausheizung
gewahrleistet, dass das Ausheizprogramm weiterlauft, wenn der Regler wieder Spannung hat.
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Profilfunktion

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Sollwert (Freigabe = Aus) = Analoger Wertfur den Sollwert, wenn die FreigabeAUS, die Funk-

tion in Stufe 0 ist oder Stufensollwert ,AUS" eingeben wurde

Start Profil Digitales Eingangssignal EIN/AUS fir den Funktionsstart

Pause Profil Digitales Eingangssignal EIN/AUS zumUnterbrechen der Funktion

Reset Profil Digitales Eingangssignal EIN/AUS zumRUckstellen des Funktions-
ablaufs

Takt Profil Digitales Eingangssignal EIN/AUS zum Weiterschalten in die nach-
ste Stufe

Eingangsvariable 1-10 Analoge Werte verschialener Quellen, die einzelnen Stufen zuge-
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wiesen werden kdnnen

Mit Hilfe der Eingangsvariablen 1-10 ist es moglich, in der Profilfunktion Werte auszugeben,
die variabel sind und von anderen Quellen komnen (z.B. von Sensoren oder anderen Funktio-
nen).

Start Profil: Durch einen EIN-Impuls wird die Funktiongestartet und lauft, je nach der Einstel-
lung in den Parametern, einmalig oder zyklischab. Ein weiterer EIN-Befehl wahren des Funkti-
onsablaufs bewirkt keinen Neustart (kein Retriggern).

Pause Profil: Durch ein EIN-Signal wird der Zeitablauf der Funktion wahrend der Dauer des
EIN-Signalsunterbrochen. Geht der Status des Pausesignals wieder auf AUS, lauft der Zeitab-
lauf weiter.

Erfolgt wahren der Dauer von,Pause Profil“ der Befehl,Profil stoppen“ aus dem Parameter-
menl oder wird die Eingangsvariable ,Reset Profil“ auf EIN gesetzt, wird die Funktion sofort
auf Stufe O zurtickgesetzt, die Funktion bleibt ausgeschaltet.

Das Signal,Pause Profil* blockiert das Eingangssignal , Takt Profil“.

Reset Profil: Durch einen EIN-Impuls wird die Funktion auf Stufe O zuriickgestellt und kann
erst wieder durch einen Start-Befehl gestartet werden. Der Befehl,Profil stoppen“ im Parame-
terment bewirkt ebenfalls eine Rickstellung auf Stufe 0.

Takt Profil: Durch einen EIN-Impuls wird in die n&hste Stufe weitergeschaltet. Dieser EIN-
Impuls ersetzt den ,internen Takt". Die Funktion muss aber durch einen Start-Befehl gestartet
werden. Nach dem Start-Befehl steht die Funktion auf Stufe 1.

Ist die Funktion auf zyklischen Ablauf gestellt, wird durch den Takt-Impuls nach der letzten
Stufe wieder auf die erste Stufe weitergeschaltet. Ist nur ein einmaliger Ablauf parametriert,
wird nach der letzten Stufe auf Stufe 0 geschaltet und damit die Funktion deaktiviert.



Profilfunktion

Parameter

Funktionsgrofe Es steht eine Vielzahl an Funktionsgrof3en zur Verfigung, die mit
Einheit und Nachkommastellen tbernommen werden.

Anzahl Stufen Es kénnen 1 bis 64 Stufen festgelegt werden.

Zyklisch Auswahl: Ja/ Nein

Interner Takt Eingabe der Taktzeit fur die Profilstufen

(Anzeige nur, wenn die Ein-| Ist die Taktzeit Uber 1 Stunde, wird die Profilstufe 1 sofort nach dem
gangsvariable ,Takt Pro- Start der Profilfunktion in den internen Speicher geschrieben.

fil* unbenutzt ist)

Stufen 1 - (maximal) 64
Quelle Stufe 1 - (max.) 64 | Eingabe der Quelle (AUS, Wert oder Eingangsvariable E1 - E10)

Wert (Anzeige nur bei Eingabe des Sollwerts bei Quelle ,Wert"

Quelle ,Wert")

Profil starten oder | Mit diesen Schaltflachen kann die Profilfunktion gestartet oder,
Profil stoppen wenn bereits aktiv, gestoppt werden.

« Die Profilfunktion muss fiir den ersten Start entweder manuell aus dem Parametermenti oder
Uber die Eingangsvariable Start Profil gestartet werden.

» Bei Auswahl ,Zyklisch: Ja“ beginnt die Funktion nach Ablauf der letzten Stufe wieder mit der
1. Stufe bis ein Reset-Befehl die Funktion deaktiviert oder aus dem Parametermeni gestoppt
oder die Freigabe auf AUS gesetzt wird.

Bei Auswahl ,Zyklisch: Nein“ wird die Funktion nach Ablauf der letzten Stufe beendet und geht
auf Stufe 0.

» Wird bei einer Stufe die Quelle,AUS" eingegeben, dann wird als Sollwert der Wert der Ein-
gangsvariable ,Sollwert (Freigabe = Aus)“ausgegeben und ist der ,Status Profil* AUS.

Ausgangsvariablen

Sollwert Ausgabe des gerade gtiltigen Sollwertes
aktuelle Stufe Ausgabe der gerade aktuellen Stufe
Status Profil Status EIN, solange die Profilfunktion ablauft. Wird die Funktion

durch die Eingangsvariable ,Pause Profil* unterbrochen, bleibt der
Status trotzdem auf EIN.

Laufzeitzahler Anzeige der ablaufenden Zeit der gerade aktiven Stufe

+ Ist die Freigabe der Funktion auf AUS oder die Funktion gerade nicht aktiv, wird als Sollwert
der Wert der Eingangsvariable ,Sollwert(Freigabe = Aus)“ ausgegeben und ist der,Status Pro-
fil* AUS.

» Wourde die Funktion durch die Eingangsvariable,Pause Profil* unterbrochen, bleibt der ,Status
Profil* EIN.

» Die Ausgangsvariable Status Profil geht auf AUS, wenn der Sollwert auf O steht, auch wenn
das Profil aktiv ist.

» Einstellung ,Interner Takt* und Taktzeit von mindestens 1 Stunde:
Die Profilstufe wird jede Stunde in den internen Speicher geschrieben.
Die Profilstufe 1 wird sofort nach dem Start gespeichert.
Nach ,Profil stoppen” aus dem Parameterment bzw. nach ,Reset Profil* wird die Stufe O
sofort gespeichert.
Start und Stop werden maximal einmal pro Stunde sofort gespeichert.
Bei einem Stromausfall kann daher hochstens eine Stufe nach Wiederkehr der Spannung ver-
lorengehen.

« Beim Laden von Funktionsdaten wird abgefragt, ob die gespeicherten Zahlerstande ibernom-
men werden sollen.
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Sample & Hold

Sample & Hold

Grundschemen

Triggerflanke: pos./neg.

le = Ergebnisse]

v

4 EIN

TrlggerAUS

v

Triggerflanke: positiv

lo = Ergebnisse]

v

4+ EIN

TrlggerAUS

v

Triggerflanke: negativ

lo = Ergebnisse]

v

. 4 EIN
Tnggen:o\US FT

v

Funktionsbeschreibung

Die Funktion Sample & Hold ermittelt einen Wertaus einer analogen Eingangsvariable, der zum
Zeitpunkt eines digitalen Trigger-Eingangssignals zutrifft.

Es kann zwischen den Triggerflanken pos./neg., positiv oder negativ gewahlt werden.
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Sample & Hold

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Ergebnis (Freigabe = Aus) = Analoger Wert fur de Ausgangsvariable ,Ergebnis”, wenn die Frei-
gabe AUS ist

Wert Analoges Eingangssignal des zu beobachtenden Wertes

Trigger Digitales Eingangssignal EINJAUS, das den Zeitpunkt festlegt, zu
dem das Ergebnis aus dem Wert ermittelt wird.

» Das Trigger-Eingangssigral kann von jeder digitalen Quelle stammen (z.B. von einem digitalen
Eingang oder einer Funktion)

Parameter

Funktionsgrofe Es steht eine Vielzahl an Funktionsgréf3en zur Verfigung, die mit
Einheit und Nachkommastellen tbernommen werden.

Flanke Auswabhl der Triggerflanke des Triggereingangs:
pos./neg., positiv, negativ

+ Einepositive Triggerflanke ist die Anderung ist die Anderung des Eingangszustandes von
»LAUS" nach ,EIN“ oder von ,Schalter offen“auf ,Schalter geschlossen” (= schlieRend).

Die Anderung von geschlossen auf offen (= 6ffnend) ist eine negative Triggerflanke.
Mit Flanke = pos/neg erfolgt die Ergebnisermittlung bei jeder Zustandsanderung am Eingang.

Triggerflanke positiv: Triggerflanke negativ:
AUS ‘ EIN= AUS - EIN EIN YAUS = EIN . AUS
—/I— —— Do = Do —/I—

Ausgangsvariablen

Ergebnis Ausgabe des Ergebnisses der Funktion = Analoger Wert des Eingangs-
signal zum Zeitpunkt der gewéhlten Flanke des Triggersignals.
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Schaltuhr

Schaltuhr
Grundschema
Eingangsvariablen Funktionsparameter Ausgangsvariablen

Freigabe -

Schaltuhr "

Vorhalte- und > Schaltubr

Nachhaltezeit

A A

Sollwerte, wenn

Freigabe = Aus

Eingangsvariablen

1-10
: | Zahler 1: Zeitbedingung

Blockadeeingang | »| Blockadezeit ’ erfullt

erreicht? \
*Ja E iy, Sollwerte _
' (wenn dem Zeitfenster

Zahler 2: J ' 1 oder 2 Sollwerte
Blockadezeit N zugeordnet werden)
abgelaufen?

Funktionsbeschreibung

Die Schaltuhrfunktion ist eine zeitabhangige Schaltfunktion flr Funktionen oder Ausgange.
Es stehen maximal 7 Zeitprogramme mit je 5 Zeitfenstern pro Schaltuhrfunktion zur Verfiigung.
Zu jedem Zeitfenster sind 2 verschiedene Sollwerte als Ausgangsvariable zuordenbar.

Die Ein- und Ausschaltzeiten ktnnen durch Eingangsvariablegleitend festgelegt werden (z.B.
durch die Systemwerte fir Sonnenaufgang oder -untergang).

Far die Funktionen Anforderung Warmwasser, Beschattungsfunktion, Einzelraumregelung, Heiz-
kreisregelung, Kuhlkreisregelung und Zirkulation ibernimmt die Schaltuhrfunktion die Zeitschalt-
funktionen Uber die Eingangsvariable ,Status Zeitbedingung".

Die Schaltuhrfunktion kann mehrfach programmiert werden, es sind also mehrere Schaltuhren
verfugbar.

124



Freigabe
Blockadeeingang
Vorhaltezeit
Nachhaltezeit

Sollwert (1-2)
(Freigabe = Aus)

Eingangsvariable
(1-10)

Schaltuhr

Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EINJAUS)

Digitales Eingangssignal EN/AUS zum Blockieren der Schaltuhrfunktion
Analoger Wert in Minuten fir die Verschiebung der Einschaltzeit

Analoger Wert in Minuten fir die Verschiebung der Ausschaltzeit nach hinten

Analoger Wert fur die Ausgangsvariable Sollwert 1 bzw. 2, wenn die Freigabe
AUS ist (wenn in den Parametereinstelungen Sollwerte vorgesehen sind)

Maximal 10 analoge Werte, entweder fiir gleitende Ein- und Ausschaltzeiten
oder fur variable Sollwerte in den Zeitfenstern

» Die Quellen fur dieVorhalte- und Nachhaltezeit kénnen andere Funktionen sein (z.B. Heiz-
kreisregelung, Kennlinienfunktion). Damit ist es mdglich, gleitende Ein- bzw. Ausschaltpunkte
zu erreichen, die von anderen Parametern (z.B. der Aul3entemperatur) abhéngen.

» Die Quellen fur die Eingangsvariablen 1-10 kinnen Fixwerte, Funktionen, Sensoren, Netzwer-
keingange oder auch Systemwerte (z.B. Sonnenaufgang) sein.

Parameter

Anzahl Sollwerte

Eingabe fir die Anzahl de Sollwerte, die durch die Funktion Schal-
tuhr ausgegeben werden sollen. (Auswabhl: 0, 1, 2)

FunktionsgroRe (1-2)
(Anzeige nur, wenn Soll-
werte vorgesehen sind)

Festlegung der Funktionsgréfen fir die Sollwerte 1 bzw. 2.

Es steht eine Vielzahl an Funktionsgré3en zur Verfiigung, die mit
Einheit und Nachkommastellen tibernommen werden.

Zeitprogramm

Submeni: Zeitprogramm fir die Schaltuhr (siehe Unterkapitel ,Zeit-
programm*)

Sollwert (1-2) wenn Zeit-
progr. = Aus

(Anzeige nur, wenn Soll-
werte vorgesehen sind)

Sollwerte 1 bzw. 2 auRerhalb der Zeitfenster

Min. Zeit Blockadebedin-
gung (Anzeige nur, wenn
der Blockadeeingang defi-
niert ist)

Zum Blockieren des Schaltuhrausgangs muss der Blockadeeingang
mindestens diese Zeit auf EIN stehen.

Blockierzeit Schaltuhr

(Anzeige nur, wenn der
Blockadeeingang definiert
ist)

Wenn die Mindestzeit fur die Blockadebedingung erreicht ist, wird
die Schaltuhr nach Ende der Blockadebedingung wéhrend der Bloc-
kierzeit blockiert.

» Wird die ,Anzahl Sollwerte" auf 0 gesetzt, so werden beide Sollwerte mit 0 ausgegeben.

» Blockadefunktion: Ist der Blockadeeingang auf die Dauer derMindest-Blockadezeit auf Sta-
tus EIN, so wird der ,Status Zeitbedingung“ auf AUS gesetzt und die Sollwerte ,Sollwert wenn
Zeitprogr. = Aus“ ausgegeben.

Geht dann der Status des Bbckadeeinganges wieder auf AUS, beginnt die Blockierzeit zu lau-
fen, wobei weiterhin die Sollwerte ,Sollwert wenn Zeitprogr. = Aus* ausgegeben werden.

Nach Ende der Blockierzeit wechselt die Schaltuhrfunktion wieder in den Status der Zeitbedin-
gung und gibt die zugeordneten Sollwerte aus.
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Schaltuhr

Submeni Zeitprogramm

Ansicht mit 2 Sollwerten, ohne Eingangsvariablen

1. Zeitfenster

Einstellung, ob der Sollwert unbenutzt
bleibt, benutzerdefiniert festgelegt
wird oder der Wert einer der 10 Ein-
gangsvariablen sein soll.

Benutzerdefinierter Wert (nur wirk-
sam, wenn oberhalb ,benutzerdef.”
eingestellt wird)

Durch Weiterscrollen werden nachfol-
gend alle 5 Zeitfenster des Zeitpro-
grammes 1 angezeigt.

Es stehen maximal 7 Zeitprogramme mit je 5 Zeitfenstern fir die Schaltuhrfunktion zur Auswahl.

Fir jedes Zeitfenster kénnen der Ein- und Ausschaltzeitpunkt durchEingangsvariablen verscho-
ben werden.

Es kdnnen zu jedem Zeitfenster zwei verschiedene Sollwerte ausgegeben werden.

In den Zeitfenstern wird fur jeden Sollwert festgelegt, ob er ,unbenutzt* bleibt (Ausgabe ,Sollwert
(Zeitprogr. = Aus)") oder ein gewlinschter Sollwert gelten soll.

Dieser Sollwert kann ein benutzerdefinierter Wertoder der Wert einer Eingangsvariable sein.
AulRerhalb der Zeitfenster wird der jeweilige ,Sollwert wenn Zeitprogr. = Aus“ ausgegeben.

Ansicht, wenn keine Sollwerte ausgegeben werden sollen und keine Eingangsvariablen definiert
sind:

Es sind nur die 5 Zeitfenster
sichtbar.
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Schaltuhr

Beispiele fir Zeitprogramme

Zeitprogramm 1 mit fixen Ein- und Ausschaltzeitpunkten, Sollwerten und ohne definierten Ein-

gangsvariablen

Einstellungen:

1.
2. Der Einschaltzeitpunkt des 1. Zeitfensters ist 5:30 Uhr.
3.

4. Der Sollwert 1 ist ein vom Benutzer festgelegter Wert (22,0), der Sollwert 2 ist unbenutzt (Aus-

5.

Es wurde das Zeitprogrammen 1 fur die Tage Montag bis Freitag eingestellt.
Der Ausschaltzeitpunkt des 1. Zeitfensters ist 9:00 Uhr.

gabe: ,Sollwert 2 wenn Zeitprogr. = Aus” )

Der Einschaltzeitpunkt des 2. Zeitfensters ist 16:00 Uhr, der Ausschaltzeitpunkt ist 22:00 bei
einem Sollwert 1 von 22,0, Sollwert 2 ist unbenutzt (Ausgabe,Sollwert 2 wenn Zeitpr. = Aus")
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Schaltuhr

Zeitprogramm 1 mit variablen Ein- und Ausschaltpunkten, abhédngig vom Sonnenaufgang und
Sonnenuntergang, mit Sollwerten

Annahmen: Eingangsvariable E1 = Sgtemwert fir Sonnenaufgang
Eingangsvariable E2 = Sysemwert fliir Sonnenuntergang
Eingangsvariable E3 = Wertaus einer anderen Funktion

Einstellungen:

1. Es wurde das Zeitprogramm 1 fiir die Tage Montag bis Freitag eingestellit.

2. Der Einschaltzeitpunkt ist die Eingangsvariable E1 (= Sonnenaufgang) + 30 Minuten, also 30
Minuten nach Sonnenaufgang. Die Zeitangabe ist in diesem Fall einOffsetwert zur Eingangs-
variable, wobei durch das,Plus” nach E1 festgelegt wird, dass der Offsetwert zur Variable hin-
zugezahlt wird.

3. Der Ausschaltzeitpunkt ist die Eingangsvariable E2 (= Sonnenuntergang)- 30 Minuten, also 30
Minuten vor Sonnenuntergang. Die Zeitangabe ig in diesem Falls ebenfalls ein Offsetwert zur
Eingangsvariable, wobei durch das,Minus® nach E2 festgelegt wird, dass der Offsetwert von
der Variable weggezahlt wird.

4. Der Sollwert 1 ist die Eingangsvariable E3.Der Wert, der darunter steht (22,0°C), wirchicht
wirksam.

5. Der Sollwert 2 ist ein vom Benutzer festgelegter Wert (30,0).
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Schaltuhr

Ausgangsvariablen

Status Zeitbedingung

Status der Schaltuhrfunktion EIN/AUS mit Berticksichtigung der
Vorhalte- und Nachhaltezeit und der Blockadefunktion, Auswahl des
Ausgangs

Sollwert (1-2)

Ausgabe der aktuellen Sollwert 1 bzw. 2

Mindestzeitzahler

Anzeige der vergangenen Mindestzeit fir die Blockadefunktion

Blockadezeitzahler

Anzeige der ablaufenden Blockadezeit

Effektives Zeitfenster

Status EIN, wenn das Zdtfenster zutrifft, auch wenn die Blockade-
funktion den Status Zeitbedingung auf AUS stellt.

Vor- und Nachhaltezeit verlangern den Status Zeitbedingung, daher
steht auch in diesen Zeitraumen das ,Effektive Zeitfenster* auf Sta-
tus EIN.

Zeitfenster

Wie ,Effektives Zeitfenster”, jedoch ohne Berlicksichtigung von Vor-
halte- und Nachhaltezeit.

ster ebenfalls AUS.
» Sollwert (1-2):

ben.

» BeiFreigabe AUSsind der Status Zeitbedingung , das effektive Zeitfenster und das Zeitfen-

» Wurde die ,Anzahl Sollwerte" auf 0 gesetzt, so werden beide Sollwerte mit 0 ausgegeben.

» Wurden Sollwerte fur das aktuelle Zeitfenster definiert, dann werden diese Werte wahren
des Zeitfensters ausgegeben. AuRerhalb der Zeitfenster werden die Parameterwerte ,Soll-
wert (1 - 2) wenn Zeitprogr. = Aus* ausgegeben.

» Wurdenkeine Sollwerte innerhalb des aktuellen Zeitfensters definiert, dann wird immer
der Parameterwert ,Sollwert (1 - 2) wenn Zeitprogr. = Aus* ausgegeben.

» Wahrend derBlockierzeit wird der Wert ,Sollwert (1 - 2) wenn Zeitprogr. = Aus* ausgege-
ben, auch wenn das Zeitfenster aktiv ist.

 BeiFreigabe AUSwerden die Eingangsvariablen ,Sollwert (1 - 2) (Freigabe Aus)“ ausgege-

« Uberschneiden sich mehrere Zeitfenster mit unterschiedlichen Sollwerten, dann wird der
hochste Wert aus diesen Sollwerten Glbernommen.
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Skalierfunktion

Skalierfunktion

Skalierung It. Beispi el Parametrierung:
0°CY 20%
50°C Y 100%

Funktionsbeschreibung

Die Skalierfunktion ermgglicht die Umwandlung von analogen Werten auswéahlbarer Quellen (Sen-
soren, Funktionen, Netzwerkeingénge etc.):

« Umwandlung der Funktionsgré3e
» Skalierung der Eingangsvariable = Anpassumy des Wertes in einen neuen Bezugsbereich
* Begrenzung der Ausgangsvariable durdh Minimal- und/oder Maximalschwellen

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Ergebnis (Freigabe = Aus) = Analoger Wert fur die Ausgangsvariable, wenn die Freigabe AUS ist

Eingangsvariable Analoger Wert fur die Anwendung der Skalierung

Ergebnis Minimum Minimalwert der Ausgangsvariablen

Ergebnis Maximum Maximalwert der Ausgangsvariablen

» Durch die Minimal- bzw. Maximal-Ausgabeschwellen wird der Wert der Ausgangsvariablen
begrenzt, auch wenn die Skalierung einen niedrigeren bzw. héheren Wert ergeben wirde.
Diese Schwellen treten jedoch nur in Kraft, wenn sie im ParameterBegrenzung aktiviert wer-
den.

» Wird die Skalierfunktion gesperrt (Freigabe = Aus), gibt sie einen Wert aus, der durchErgebnis
(Freigabe = Aus)“ entweder vom Benutzer festgelegt wird oder von einer eigenen Quelle
stammt.

» Der Wert,Ergebnis (Freigabe = Aus)" wird nicht von den Minimal- bzw. Maximalschwellen
begrenzt.




Skalierfunktion

Parameter

Begrenzung

Aktivieren der Eingangs-
variablen ,Ergebnis
Minimum/Maximum®*

Auswabhl: keine, Minimum, Maximum, Min und Max.

Minimum: Es wirkt nur die Minimalbegrenzung ,Ergebnis Minimum®
Maximum: Es wirkt nur die Maximalbegrenzung ,Ergebnis Maximum®*
Min. und Max.: Es wirken beide Begrenzungen

FunktionsgréiRe Festlegung der Funktionsgréfen fur die Eingangs- und Ausgangsva-
Eingang riablen
Ausgang Es steht eine Vielzahl von Funktiorsgré3en zur Verfligung, die mit Ein-
heit und Nachkommastellen ibernommen werden.
Skalierung Eingabe der Eingangs- und Zielwerte
Eingangswert 1
Zielwert 1
Eingangswert 2
Zielwert 2
» Beispiel:

Damit erhalt man einen Prozentwert der einer Temperatur entspricht. Ist also z.B. die Ein-
gangsvariable 25,0°C, so wird 60,0% ausgegeben.

Ausgangsvariablen

Ergebnis

Ausgabe des Ergebnisses der Skalierungpptional Auswahl eines
Analogausganges

Ergebnis > Minimum

Status EIN,wenn Berechnung der Skalierungoberhalb der Minimal-
schwelle liegt (gilt nur fir: Freigabe der Funktion auf EIN und
Begrenzung Min. und Max. oder Minimum)

Ergebnis < Maximum

Status EIN, wenn Berechnung der Skalierunginterhalb der Maxi-
malschwelle liegt (gilt nur fir: Freigabe der Funktion auf EIN und
Begrenzung Min. und Max. oder Maximum)

* Beim Skalieren werden bei Ergebnis die letzten Nachkommastellen abgeschnitten, es wird
nicht mathematische gerundet.

131



Solarkiihlung

Solarkuhlung

Funktionsbeschreibung

Solaranlagen haben wahrend der Sommermonateoft einen nicht nutzbaren Uberertrag. Mit die-
ser Funktion kann nachts bei Uberschreiten einerkritischen Temperatur am Speicher drehzahlge-
regelt ein Teil der Uberschussenergie aus dem unteren Speicherbereich tiber den Kollektor
abgegeben werden. Anlagenstillstande am Tag in Folge einer Abschaltung durch Ubertemperatur
lassen sich somit oft vermeiden.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Analoges Eingangssignal des Sensors, der die Funktion auslost

Mindesttemperatur Analoger Wert fur die Temperaturschwelle T.Ref.Min, welche die

Referenz Funktion auslost

Offfset Mindesttemp. Analoger Wert flr einen Offsetwert zur Mindesttemperatur Referenz

Referenz

Parameter
Zeitfenster Zeitfenster fur aktive Kiihlung
Beginn
Ende
Referenztemperatur
T.Ref.Min Anzeige der Temperaturschwelle (Eingangsvariable)
Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Ref. Min
Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Ref. Min
StellgréRe Festlegung der StellgroRefur die Pumpe, Auswahl der Analogaus-
gangs
» Energieeinsparung: Versuche zeigen, dass eine ausreichende Kuhlung auch bei niedrigen
Drehzahlen mdglich ist. Es wird daher eine Dehzahlstufe knapp oberhalb des Zirkulationsstill-
stands empfohlen.

Ausgangsvariablen

Kihlung Status Pumpe EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs

StellgréRe Ausgabe der aktuellen StellgoRe, Auswahl eines Analogausganges
fur die Elektronikpumpen

Solltemperatur Referenz Anzeige der Temperaturschwelle T.Ref. Min inklusive Offsetwert

Zeitfenster Status EIN, wenn Zeitfenster zutrifft

T.Ref > T.Ref. Min Status EIN, wenn T.Ref. > (T.Ref. Min + Offsetwert + Diff.)
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Solarregelung

Solarregelung

Grundschema

]

A TRef.

—

Differenzregelung zwischen Kollektor- und Referenztemperatur (z.B. Speichertemperatur) zum
Schalten einer Solarpumpe. Optional: Verwendung eines Begrenzungssensors.

Einschaltbedingungen fir die Solarpumpe A:

1. Die Temperatur am Kollektor T.Koll. muss die Minimalschwelle T.Koll. Min Uberschreiten und
darf die Maximalschwelle T.Koll. Max nicht Gberschreiten.

2. Die einstellbare Differenz zwischen T.Koll. und der Referenztemperatur T.Ref (= Speicheraus-
trittstemperatur) muss Uberschritten werden.

3. T.Ref darf noch nicht seine Maximalbegrenzung T.Ref. Max erreicht haben.

4. Zusatzlich kann eine optionale Maximalbegrenzung T.Beg. Max fur T.Beg. definiert werden.

Funktionsbeschreibung

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Kollektortemperatur Analoges Eingangssignal der Kollektortemperatur T.Koll.

Referenztemperatur Analoges Eingangssignal der Referenztemperatur T.Ref.

Begrenzungstemperatur Optional: Analoges Eingangssignal der Begrenzungstemperatur
T.Beg.

Mindesttemp. Kollektor Analoger Wert fur die Mindesttemperatur am Kollektor T.Koll. Min

Maximaltemp. Referenz Analoger Wert fur die Maximal-Referenztemperatur T.Ref. Max

Maximaltemp. Begrenzung | Analoger Wert fiir die Maximal-Begrenzungstemperatur T.Beg. Max

» Bei Speichern mit Glattrohrwarmetauschern ist es sinnvoll, den Referenztemperatursensor
mittels T-Stlick und Tauchhdlse in den Warmetauscheraustritt einzuschrauben (siehe Monta-
geanleitung / Sensormontage).

» Bei Uberdimensionierten Kollektorflachen steigt die Ricklauftemperatur zu schnell an, was
durch die Begrenzung an T.Ref. zu einer verfrihten Abschaltung fuhrt. T.Ref. kihlt aber im ste-
henden Medium des kalten Speicherbereiches wieder rasch aus. Die Pumpe lauft daraufhin
wieder, usw. Um dieses ,Takten“ oder eine Sgichertberhitzung bei guten Schichtspeichern zu
vermeiden, wurde einezusétzliche optionale Maximalbegrenzung auf T.Beg. ermoglicht.
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Solarregelung

Parameter

Kollektortemperatur

T.Koll. Max Pumpenblockade bei Erreichen von T.Koll. Max am Kollektorsensor
Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Koll. Max
Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Koll. Max
T.Koll. Min Anzeige der Mindesttemperatur am Kollektorsensor
Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Koll. Min
Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Koll. Min
Referenztemperatur
Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Ref. Max
Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Ref. Max
Differenz Koll. - Ref.
Diff. Ein Einschaltdifferenz Kollektor - Referenz
Diff. Aus Ausschaltdifferenz Kollektor - Referenz

Begrenzungstemperatur Optional: Ausschaltschwelle am Begrenzungssensor T.Beg.

(Anzeige nur, wenn ein Ein-
gangssignal fur die
Begrenzungstemperatur
T.Beg. definiert wird)

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Beg. Max
Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu T.Beg. Max
Stabilisierungszeit Optional: Mindestlaufzeit innerhalb des Zeitfensters (z.B. flr Drain-

Back-Anlagen)

Zeitfenster Festlegung des Zeitfensters, in dem die Stabilisierungszeit aktiviert

(Anzeige nur bei Eingabe | Wird
einer Stabilisierungszeit)

Beginn
Ende

» Da im Anlagenstillstand ab einer bestimmten Kollektortemperatur (z.B. 130°C) Dampf vermu-
tet wird und dadurch meistens keine Umwaélzung des Warmetragers mehr moglich ist, hat
T.Koll. eine einstellbare Maximalbegrenzung (T.Koll. Max).

» Die Pumpe wird ausgeschaltet, wenn entwederder Sensor T.Ref. die Schwelle T.Ref. Max +
Diff. Aus oder der Sensor T.Beg (falls montiert) die Schwelle T.Beg. Max + Diff. Aus Uberschrit-
ten hat.

» Bei Verwendung des Begrenzungssensors TBeg empfiehlt es sich, die Maximalschwelle
»1.Ref. Max* des Referenzfihlers so hoch zu stellen, dass sie im Betrieb keine Wirkung hat.

» In der Stabilisierungszeit lauft die Solarpumpe nach dem Start ungeachtet der Temperaturdif-
ferenz zwischen Kollektor- und Speichersensor und der Minimalschwelle am Kollektor T.Koll.
Min. Die Schwellen T.Ref. Max und T.Beg. Max [@iben weiter aktiv. Erreicht die Solaranlage
nach Ende der Stabilisierungszeit nicht die Enschaltbedingungen, wird die Pumpe abgeschal-
tet.

» Bei Aktivierung der Drainbackfunktion wird die Stabilisierungszeit nach Ende des Fllvor-
gangs erneut gestartet.
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Solarregelung

Ausgangsvariablen

Solarkreis Status Solarkreis EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs

Maximal Begrenzung Status Maximalbegrenzung EIN/AUS (EIN =Speicherbegrenzung
am T.Refoder T.Beg.erreicht)

T.Koll < T.Koll. Max Status AUSwenn die Maximalbegrenzung am Kollektor aktiv ist.

T.Koll > T.Koll. Min Status EIN, wenn dieKollektortemperatur hoher als die Minimal-
schwelle ist.

T.Ref. < T.Ref. Max Status EIN, wenn didkeferenztemperatur niedriger als die Maximal-
schwelle T.Ref. Max ist.

T.Beg. < T.Beg. Max Status EIN, wenn die Temperatur anBegrenzungssensor niedriger
als T.Beg. Max ist.

T.Koll. > T.Ref. Status EIN, wenn die Kolletortemperatur um Diff. Ein bzw. Diff. Aus
hoéher als die Referenztemperatur ist.

Vorrang Status AUS, wenn durch dieSolarvorrangfunktion die Solarfunktion
deaktiviert wird.

Zeitfenster Status EIN, wenn das Zeitfenster flr die Stabilisierungszeit zutrifft

Stabilisierungszeitz. Zeitzahler fur die ablaufenden Stabilisierungszeit

Blockade (Drainbackf.) Status AUS, wenn die Bbckade wahrend der Blockierzeit der Drain-

backfunktion ein Einschalten der Solarfunktion verhindert.

» Die Ausgangsvariable ,Maximal Begrenzung® erhalt den Status ,EIN“ wenn die Maximal-
schwelle des Referenzsensors T.Ref. Maxoder des Begrenzungssensors (falls angeschlos-
sen) T.Beg. Max erreicht wird.

» Ist keine Solarvorrangfunktion programmiert, steht die Ausgangsvariable ,Vorrang®* immer auf
Status EIN.

» Ist keine Stabilisierungszeit definiert, steht die Ausgangsvariable ,Zeitfenster* immer auf Sta-
tus EIN.

» Ist kein Drainbackfunktion programmiert, so steht der Status ,Blockade (Drainbackf.)* immer
auf EIN.
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Solarstart / Drainback

Solarstart / Drainback

Funktionsbeschreibung

Die Funktion hat 2 verschiedene Modi

Solarstart

Bei Solaranlagen kommt es mitunter vor, dass der Kollektorfiihler zu spat vom erwarmten Warme-
trager umspult wird. Dadurch startet die Anlage zu spét. Der zu geringe Schwerkraftauftrieb tritt
meisten bei flach montierten Kollektorfeldern, maanderférmiger Anordnung der Absorberstreifen
und besonders bei Vakuumrdhren-Kollektoren auf.

Die Startfunktion nimmt die Solarpumpe in Intervallen kurz in Betrieb und transportiert den Inhalt
des Kollektors zum Sensor. Um Energieverluste zuvermeiden, wird der Intervallbetrieb nur inner-
halb eines Zeitfensters und ab einer bestimmten Einstrahlung am Strahlungssensor GBS01 (Son-
derzubehor) oder unter Beobachtung der Kollektortemperatur gestartet. Ohne Strahlungssensor
versucht den Regler zuerst anhand der gemesseren Kollektortemperatur die tatsachliche Witte-
rung festzustellen. So findet er den richtigen Zeitpunkt fir den Spulvorgang der Solarstartfunktion.

Fur jedes Kollektorfeld mit zugeordnetem Kollektorsensor ist eine eigene Startfunktion erforder-
lich.

Drainback

Bei Drainback-Solaranlagenwird der Kollektorbereich auf3erhalb des Umwalzzeit entleert. Im ein-
fachsten Fall wird dazu in der Nahe der Solarpumpe ein offenes Ausdehnungsgefal? montiert, das
bei Pumpenstillstand samtlichen Warmetrager oberhalb des Gefal3es aufnimmt.

Der Anlagenstart wird entweder durch einen Strahlungssensor oder durch die Uberschreitung der
Temperaturdifferenz ,Diff. Ein* zwischen Kollektor- und Speichersensor eingeleitet.

Wahrend derFullzeit muss die Pumpe den Warmetrager Uber den héchsten Punkt der Anlage he-
ben. Eine etwaige Drehzahlregelung ist so zu progammieren, dass die Pumpe mit voller Drehzahl
lauft (z.B. Digitalbefehl auf Analogausgang). Wahlweise kann auch eine 2. Pumpe (,Boosterpum-
pe“) an einem freien Ausgang dazu geschaltet werden, um den Fulldruck zu erhéhen.

Nach Ende der Fillzeit startet die Stabilisierungszeit (Einstellung in der Funktion Solarregelung).
Innerhalb der Stabilisierungszeit soll der Kollektorsensor die Einschaltdifferenz erreichen, da er
durch den Fullvorgang abgekihlt wurde. Eine Drelzahlregelung ist empfehlenswert, da in dieser
Zeit die Pumpe zumindest mit Mindestdrehzahl 1auf t und sich dadurch der Kollektor schneller er-
warmen kann. Erreicht der Kollektorsensor die Einschaltdifferenz am Ende der Stabilisierungszeit
nicht, entleert sich die Anlage und ein neuerlicher Start kann erst nach Ablauf der Blockierzeit er-
folgen.

Wird die Pumpe wahrend des Normalbetriebs ausgeschaltet (z.B. infolge Unterschreitens der
Temperaturdifferenz ,Diff. Aus* oder Kollektor-Ubertemperaturabschaltung), so entleert sich die
Anlage. Ein neuerlicher Start ist erst nach Ablaufder Blockierzeit und Zutreffen der Startbedingung
moglich.

Fur jedes Kollektorfeld ist eine eigene Drainback-Funktion erforderlich.

Die Solarvorrangfunktion und die Solarstartfunktion diirfen bei Drainback-Anlagen nicht verwen-
det werden.

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Solarstrahlung Analoges Eingangssignal des Strahlungssensors
Bezugstemperatur Analoges Eingangssignal des Kollektorsensors
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Solarstart / Drainback

Parameter Solarstart

Modus

Auswabhl: Solarstart

Anzahl beteiligter Funktio-
nen

Angabe der Anzahl der beteiligten Funktionen

Beteiligte Funktionen

Untermeni: Angabe aller Solarfunktionen fur das betreffende Kol-
lektorfeld

Aktivierungszeit (von - bis)

Zeitfenster fiur die Erlaubnis der Startfunktion

Spulzeit

Spulzeit

Intervallzeit

Maximale Wartezeit zwischen den Spilungen

Aktivierungsgradient

oder

Ohne Strahlungssensor: Der Regler errechnet aus demAktivie-
rungsgradienten eine erforderliche Temperaturerhdhung zum Lang-
zeit-Mittelwert der Bezugstemperatur, die den Spllvorgang startet.
Einstellbereich: 0-99

Strahlungsschwelle

Mit Strahlungssensor: Strahlungsschwelle in W/m?, ab der ein Spiil-
vorgang erlaubt wird.

» Ist eine der beteiligten Funktionen aktiv, so erfolgt kein Startversuch.

» Mit einem Strahlungssensor blendet der Regleran Stelle des Aktivierungsgradienten die
gewiinschte Strahlungsschwelle ein, ab der die Startfunktion aktiv sein soll.

» Wenn der Kollektorsensor, der in den Eingangsvariablen unter,Bezugstemperatur‘ angege-

ben ist, von der Sonne erwarmt wird, kann in vielen Fallen auf den Strahlungssensor verzichtet
werden. Dann wird aus der Kollektortemperatur ein Mittelwert unter besonderer Berticksichti-
gung der tiefsten auftretenden Temperaturen errechnet. Die Startfunktion wird aktiviert, wenn
die Kollektortemperatur um den Aktivierungsgradienten warmer als der Mittelwert ist. Ein nied-
riger Aktivierungsgradient fihrt daher zu einem friiheren Startversuch, ein héherer zu spéteren
Versuchen. Sind fur einen Solarlauf mehr als zehn Startversuche erforderlich, so ist der Akti-
vierungsgradient zu erhéhen und bei weniger als vier Startversuchen zu verringern.

Sobald eine der beteiligten Solarfunktionen wéhrend des Startversuchs aktiv wird, wird die
Startfunktion nach Ablauf der Intervallzeit beendet.

Setzt man den Aktivierungsgradienten auf null, dann gilt nur mehr die Aktivierungs- bzw. Inter-
vallzeit ohne Riicksicht auf den Temperaturverlauf am Kollektorsensor.
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Solarstart / Drainback

Parameter Drainback

Modus Auswahl: Drainback

Anzahl beteiligter Funktionen | Angabe der Anzahl der beteiligten Funktionen

Beteiligte Funktionen Untermeni: Angabe aller Solarfunktionen fur das Kollektorfeld
Aktivierungszeit Zeitfenster flr die Erlaubnis der Drainbackfunktion
Flllzeit Nach dem Start der Anlage auf Grund des Strahlungswertesoder

der Temperaturdifferenz zwischen Kollektorsensor und Spei-
chersensor sind die Ausgange fur die Fullung der Anlage wéh-
rend der Fullzeit eingeschaltet.

Blockierzeit Blockierzeit zwischen zwei Fullvorgdngen. Damit wird ein zu hu-

figes Starten der Drainbackfunktion verhindert. Die Blockierzeit
beginnt nach dem Ende des Fllvorgangs.

Strahlungsschwelle Strahlungsschwelle W/m?2, ab der ein Fiillvorgang erlaubt wird
(Anzeige nur mit Strahlungs-

sensor)

Ohne Strahlungssensor: DerKollektorsensor einer beteiligten Solarfunktion muss zum Star-
ten der Drainback-Funktion durch die Sonnenstrahlungbis zur Einschaltschwelle der Solar-
funktion erwarmt werden.

Die eingestellte Fullzeit sollte bei Inbetriebnahme mit der tatsachlichen Fillzeit der Anlage
abgestimmt werden-

Das Befullen des Kollektors mit dem kalten Warmetrager fuhrt zum kurzfristigen Unterschrei-
ten der Schaltdifferenz ,Diff. Aus” zwischen Kollektor- und Speichersensor. Daher kann in der
Funktion ,Solarregelung” eine Stabilisierungszeit definiert werden. Diese Stabilisierungszeit
beginnt sofort mit dem Start der Solarfunktion, unabh&ngig vom Fullvorgang, und startetnach
Ende des Fullvorganges neu. In dieser Stabilisierungszeitlauft die Solarpumpe ungeachtet der
Mindesttemperatur am Kollektor und der Temperaturdifferenz zwischen Kollektor- und Spei-
chersensor weiter.

Um in der Stabilisierungszeit eine schnellere Erwarmung des Kollektors zu erreichen wird emp-
fohlen, die Drehzahl der Solarpumpe mit einerPID-Regelung zu regeln. Dadurch lauft die
Pumpe in der Stabilisierungszeit zumindest mit der Mindestdrehzahl und die Einschaltdiffe-
renz der Solarregelung kann tberschritten werden.

Ausgangsvariablen Solarstart / Drainback

Spul- / Fullvorgang Status Pumpe EIN/AUS, Auswahl der Schalt- und Analogausgéange
fur den Spul- oder Fillvorgang

Zeitfenster Status EIN, wenn Zeitfenster zutrifft

Spul- / Fullzeitzahler Anzeige der abgelaufenen Spul- oder Fillzeit

Intervall- / Blockierzeitz. Zeitzahler fur die abgelaufene Intervall- oder Blockierzeit

Startversuche Summe der Startversuche des aktuellen Tages

Startv. erfolglos davon erfolglos

Startv. seit letztem Lauf Anzahl der Versuche seit dem letzten korrekten Solarlauf

Drainbackfunktion: Mit der Auswahl der Ausgange fir den Flllvorgang kann zur Solarpumpe
eine zusatzliche ,Boosterpumpe” wahrend des Fillvorgangs angegeben werden.

Wird die Solarpumpe tiber PWM- oder 0-10V-Moduddrehzahlgeregelt, so ist es sinnvoll, auch
den Analogausgang fir den Fillvorgang anzugeben und dessen,Ausgangswert (Ein)* auf

100% bzw. 10,00V zu setzen. Damit wird wahrend des Fillvorgangs die Pumpe mit voller Dreh-
zahl betrieben.
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Solarvorrang

Solarvorrang

Funktionsbeschreibung

Fir Solaranlagen, die auf mehrere Verbraucher laden (z.B. Boiler, Puffer, Becken), ist normaler-
weise die Angabe der Vorrangwertigkeit der einzelnen Kreise erforderlich. Fur ein Vorrang-Nach-
rangsystem gibt es zwei grundsétzliche Regelverfahren.

 Absoluter Vorrang: Erst wenn die Temperatur des Ubergeordneten Vorrangspeichers die
Begrenzung (MAX-Schwelle) Gberschritten ha, wird in den nachst niedrigeren Rang
geschaltet.

* Relativer Vorrang: Die Ladung beginnt mit dem Speicher, zu dem der Kollektorzuerst die
Differenz erreicht, auch wenn dies ein Nachrangverbraucher ist.

Temperatur
Kollektor- A 2\ 5
Sensor - /:‘; -
+ Diff. Ein i_ - == &
Vorrang _ "__.—"'
1\ ‘/’"’_———
o= -""
- \3‘ Laufzeit
+ Diff. Ein J_ .
Nachrang - Wartezeit o
Minuten
60Sec | N| &
= 2
Stillstand (% ©w

Wahrend der Ladung in den Nachrangverbraucherbeobachtet das Gerat die Kollektortemperatur.
Erreicht die Kollektortemperatur bei bereits laufender Pumpe wieder die Einschaltdifferenz (Kol-
lektor - Referenz) desmomentan zugeschalteten Verbrauchers, wird der Vorrangtimer aktiviert.
Bei Verwendung eines Strahlungssensors muss die Strahlung an Stelle der Temperaturdifferenz
einen Schwellwert Uberschreiten.

Der Vorrangtimer schaltet die Pumpe fur die Stillstandzeit (60 Sec) ab. Nach der Spildauer (1 / 3)
berechnet der Regler die Zunahme der Kollektortenperatur. Er erkennt, ob die eingestellte Warte-
zeit zum Erhitzen des Kollektors auf Vorrangtemperatur (5) reicht. In Fall 2 wird bis zum Umschal-
ten auf den Vorrang gewartet, da die Kollektortemperatur vor Ablauf der Wartezeit die
Einschalttemperatur flr den Vorrangverbraucher erreichen wird. Wenn der Regler feststellt, dass
die Zunahme innerhalb der Wartezeit nicht ausreichenwird (Fall 4), bricht er den Vorgang ab und
kann den Vorrangtimer erst nach Ende der Laufzeat mit der Stillstandzeit (60 Sekunden) wieder
aktivieren. Innerhalb der Laufzeit bleibt die Anlage im Nachrang.

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Solarstrahlung optional: Analoges Eingangssignal des Strahlungssensors in W/m?
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Solarvorrang

Parameter

Anzahl beteiligter Funktio- | Angabe der Anzahl der beteiligten Funktionen
nen

Beteiligte Funktionen Untermeni: Angabe aller Solarfunktionen

Prioritat (Liste der beteilig- | Festlegung der Prioritatsstufe

ten Solarfunktionen) Bei Eingabe,Aus* wird die betreffende Solarfunktion deaktiviert.

Nachrangzeitglied Angabe der Prioritatsstufe, ab jener derrelative Vorrang gelten soll.

ab Vorrangstufe Fur hohere Prioritatsstufen gilt der absolute Vorrang. Bei Eingabe
von ,1* gilt fur alle Stufen der relative Vorrang.

Schwellwert Aktivierungsschwelle in W/m 2 fur den Vorrangtimer. Nach Ablauf

(nur sichtbar bei Strah- der Laufzeit muss diese Schwelle Gberschritten sein, damit der Vor-

lungssensor) rangtimer mit der Stillstandzeit (60 Sekunden) starten kann.

Laufzeit Einschaltzeit des Nachrangverbrauchers bis zum nachsten Start

des Vorrangtimers

Wartezeit Innerhalb dieser Zeit muss der Kollektor die Einschalttemperatur
des Vorrangverbrauchers erreichen kbnnen, sonst wird weiter in den
Nachrangverbraucher geladen.

Spuldauer Angabe der Spuldauer nach derStillstandzeit. In dieser Zeit muss
etwa der halbe Kollektorinhalt am Kollektorfuihler vorbeigepumpt
werden.

» Das Programm sucht sich selbststandig alle bendtigten Werte aus den beteiligten Funktions-
modulen und blockiert auch selbststéndig die beteiligten Module, die in der Rangordnung
untergeordnet sind. Die Aktivitéat der Vorrangfunktion ist in den Ausgangsvariablen der Solar-
funktionen sichtbar.

» Esist auch eine Vergabe von gleichen Prioritatsstufen méglich. Das ist aber grundsatzlich nur
in Anlagen mit mehreren Kollektorfeldern sinnvoll. In diesem Fall werden jene Solarfunktionen,
die sich auf denselben Speicher beziehen auf gleiche Prioritatsstufen gesetzt.

* Wird z.B. ,Nachrangzeitglied ab Vorrangstufe 2“ angegeben, dann werden zuerst die Solar-
funktionen mit Prioritat 1 erlaubt, bis die Verbraucher ihre Maximaltemperaturen erreicht
haben (absoluter Vorrang). Erst danach beginnt die Vorrangbehandlung der anderen Solar-
funktionen Gber den Vorrangtimer (relativer Vorrang ).

» Wird die Laufzeit auf O gesetzt, gilt fir alle beteiligten Solarfunktionen absoluter Vorrang.

» Wird die Aktivierungsschwelle des Strahlungssensor zu hoch angesetzt und werden Solarfunk-
tionen aktiv, obwohl die Schwelle noch nicht erreicht ist, so gilt fir diese Funktionen der abso-
lute Vorrang.

Ausgangsvariablen

Spulvorgang Status Pumpe EIN/AUS, Ausvahl des Ausgangs fir den Spulvorgang
Laufzeitzahler Anzeige der Laufzeit (ab 15 Sekunden nach Ende der Spulzeit)
Wartezeitzéhler Anzeige der Wartezeit (ab Start des Vorrangtimers)

Absoluter Vorrang Status EIN, wenn derabsolute Vorrang Uber die Eingabe,ab Vorrang-

stufe* aktiv ist oder die Laufzeit auf O gesetzt ist. Die Einschaltung der
nachsten Stufe wird nicht zugelassen, da die Prioritatsstufen mit abso-
lutem Vorrang noch nicht die Maximaltemperatur erreicht haben.

* Wurde der Vorrangtimer mit der Wartezeit gestartet und ergibt sich innerhalb dieser Zeit eine
Einschaltsituation fur einen Vorrangverbraucher, so wird diese Vorrangstufe erst nach Ablauf
von Warte- und Spulzeit + 15 Sekunden eingeschakt. Innerhalb der Laufzeit erfolgt der Wech-
sel vom Nachrang in den Vorrang sofort.
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Start-Stop

Grundschema

Funktionsprinzip:

Funktionsbeschreibung

Die Start-Stop-Funktion entspricht elektrotechnisch einem StromstoRschalter.
StromstoR3schalter werden auch als Stromstof3relai s, Impulsschalter oder Fernschalter bezeich-
net.

Bei jeder Tasterbetatigung (= Impulssignal EIN) an der Eingangsvariable,Umschalten* wird eine
Schaltzustandsanderung bewirkt, welche bis zum néchsten EIN-Impuls gespeichert wird.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funkon (digitales Signal EIN/AUS)
Umschalten Digitales Eingangssignal (Impuls) zum Umschalten
Einschalten Digitales Eingangssignal (Impuls) nur zum Einschalten
Ausschalten Digitales Eingangssignal (Impuls) nur zum Ausschalten

» Die EingangsvariablenEinschalten bzw. Ausschalten sind vor allem dazu geeignet, mehrere
Start-Stop-Funktionen gleichzeitig ein- oderauszuschalten. Beim nachsten Impuls an
,Jdmschalten* wird der Schaltzustand wieder ge&ndert.

Parameter

Keine Parameter einstellbar

e Aus | Manuelle Schalten durch Antippen méglich

Ausgangsvariablen

Status Ausgangsvariable EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs

Inverser Status Ausgangsvariable EINJAUS, Auswahl des Ausgangs

» Bei Freigabe AUS sind beide Ausgangsvariablerauf Status AUS. Wird die Funktion nach Frei-
gabe AUS wieder auf Freigabe EIN gestellt, isdas Ergebnis immer auf AUS und das inverse
Ergebnis auf EIN. Es bleibt also der letzte Schaltzustand nicht gespeichert.

» Bei einem Stromausfall bzw. Reglerstart bleibt der letzte Schaltzustand ebenfalls nicht gespei-
chert.

» Die Start-Stop-Funktion kann aus demParametermenii auch manuell gestartet und gestoppt
werden.
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Stichtagspeicher

Stichtagspeicher

Funktionsbeschreibung

Die Stichtagfunktion ermdglicht die tagliche, monatliche und jahrliche Speicherung von Zahler-
stéanden.

Mit 2 verschiedenen Varianten kdnnen entweder die Gesamtzahlerstdnde zu bestimmten Zeit-
punkten oder die Werte eines Zeitabschnittes (Tag, Monat, Jahr) ermittelt werden.

Die integrierte Mathematikfunktion kann z.B. die Arbeitszahl einer Warmepumpe berechnen.

Eingangsvariablen

Eingangsvariable A - D Analoges Eingangssignal des zu speichernden Wertes

Parameter

Modus Auswabhl: Differenz, Wert

Funktionsgrofe Es steht eine Vielzahl van FunktionsgréRen zur Verfligung, die mit
Einheit und Nachkommastellen ibernommen werden.

* Modus Differenz: Es werden dieDifferenzen der berechneten Werte zwischen Tagesbeginn
und -ende, Monatsbeginn und -ende und Jahre®eginn und -ende abgespeichert. Diese Vari-
ante ist z.B. fur die Berechnung der Tages: Monats- und Jahres-Arbeitszahl einer Warme-
pumpe geeignet.

Beispiel: Tageswert

* Modus Wert: Es werden die berechneten Werte (z.B. Z&hlerstande)zum jeweiligen Zeitpunkt
(Tagesende, Monatsende, Jahresende) ausgezeichnet.

Beispiel: Tageswert

Berechnung

Mit Hilfe der integrierten Mathematikfunktion kdnnen die Eingangsvariablen A - D mathematisch
verknupft werden.

Ist nur eine Eingangsvariable vorhanden, so bleben die Variablen B - D auf Wert 1 und die Opera-
toren auf ,Multiplikation“. Das Ergebnis der Berechnung ist somit identisch mit der Eingangsva-
riable A.

Das Ergebnis der Berechnung wird in Fége entsprechend dem Modus gespeichert.
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Stichtagspeicher

Ansicht Display

Ansicht TAPPS2

Die Rechenoperation erfolgt nach folgender Formel:

Das erste Feld,Funktion” kann frei bleiben. Dann hat es kénen Einfluss auf die Rechenopera-
tion. Hier kann eine Funktion fir das Ergebris der nachfolgenden Rechenoperation ausge-
wahlt werden:

* Absolutwert abs
* (Quadrat-)Wurzelsqrt
» Winkelfunktion sin, cos, tan
« Arkus-Winkelfunktionen arcsin, arccos, arctan
» Hyperbelfunktionen sinh, cosh, tanh
« Exponentialfunktion e* exp
« Naturlicher und dekadischer Logarithmus In und log
In den mit Operator 1-3 bezeichneten Feldern wird die Rechenoperation ausgewabhilt:
* Addition +
* Subtraktion —
* Multiplikation x
* Division :
* Modulo % (Rest aus einer Division)
* Potenzieren
Die Klammern muissen entsprechend denmathematischen Regeln beachtet werden.

Mit diesen Rechenoperationen kann daher in der Variante,Differenz* die tagliche, monatliche
und jahrliche Arbeitszahl durch Division der Warmemenge (thermische Energie) durch elektri-
sche Energie berechnet und taglich, monatlich und jahrlich abgespeichert werden.

Durch Antippen dieser Schaltflachen werden die gespeicherten

Werte angezeigt.

: - Mit dieser Schaltflache werden die gespeicherten Werte nach einer
History léschen . . y
Sicherheitsabfrage geldscht.

Ausgangsvariablen

Vortageswert Anzeige des gespeicherten Vortageswertes
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Synchronisation

Synchronisation

Funktionsbeschreibung

Diese Funktion stellt aus der Uhrzeit- und Datumsinformation des Geréates zeit- und datumsab-
hangige Ausgangsvariablen zur Verfligung.

Dadurch stehen z.B. zur Steuerung anderer Funkibnsmodule digitale Signale bereit, die datums-
oder zeitabhangige Freigaben erlauben.

Die Funktion kann wahlweise einmal oder zyklisch ablaufen.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Parameter

Modus Auswahl: Stunde, Tag, Monat, Jahr

Auftreten Auswabhl: zyklisch oder einmalig

Fenster 1-8 Eingabe des Ein- undAusschaltzeitpunktes pro Fenster

» Die Einstellung ,.zyklisch / einmalig” legt fest, ob nach Freigabe EIN die parametrierten Fenster
nur einmal oder immer wieder (zyklisch) durchlaufen werden.

« Die Funktion erlaubt bis zuacht Datums- oder Zeitfenster.
* Beginn und Ende der Fenster:

In den Modi ,Stunde” und , Tag“ beginnt und endet das Zeitfenster jeweils mit dem Beginn der
angegebenen Minute.

In den Modi ,Monat“ und ,Jahr beginnt und endet das Zeitfenster jeweils mit 00:00 Uhr der
angegebenen Tage.

Ausgangsvariablen

Status Synchronisation Status Synchronisation EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs
Sommerzeit Status Sommerzeit EIN/AUS
Reglerstart Status Reglerstart EIN/AUS

» Die Ausgangsvariable ,Reglerstart* erzeugt 40 Sekunden nach Einschalten des Gerates bzw.
einem Reset einen20 Sekunden langen Impuls und dient zur Uberwachung von Reglerstart
(z.B. nach Stromausfallen) im Datenlogging. Dazu muss aber die Intervallzeit im Datenlogging
auf 10 Sekunden gestellt sein.




Timerfunktion

Timerfunktion

Grundschema

Eingangsvariablen Funktionsparameter = Ausgangsvariablen

Y s

—3 Timerausgang
Ereigk;?be der gl Funktionsblock
unktion o I
_ _ Flanke Inverser
Triggereingang  s——jg Retriggern Timerausgang
Impulszeit
Tastverhéltnis =——f» P P Zcitzahler

Funktionsbeschreibung

Die Timerfunktion liefert Zeitfolgen, die Ausgéange schalten oder als Eingangsvariablen von Funk-
tionen dienen. Der Zeitablauf der Timerfunktion (= Timerlaufzeit) wird vom Triggereingang oder
manuell aus dem Parameterment gestartet und arbeitet unabhangig von der Uhrzeit. Dieses Aus-
I6sen wird , Triggern“ genannt. Die Timerlaufzeit ist von 1 Sekunde bis zu 366 Tagen einstellbar.

Uber die Eingangsvariablen,Tastverhaltnis* ist die vorgegebene Timerlaufzeit von 0 bis 500%
variabel. Dadurch kann die Timerlaufzeit Uber araloge Signale bzw. Rechenwerte beeinflusst wer-
den.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)
Triggereingang Digitales Eingangssignal EIN/AUS fir den Start der Timerfunktion
Tastverhaltnis Analoger Wert in % mit 1 Nachkommastelle fiir die Anderung der

Timerlaufzeit in diesem Verhéltnis

Einschaltzeit Analoger Wert fur die Timerlaufzeit in allen Modi. Falls unbenutzt,
wird dieser Wert in den Parametern eingestellt.

Ausschaltzeit Analoger Wert fur die Ausschaltzeit im Modus Astabil. Falls unbe-
nutzt, wird dieser Wert in den Parametern eingestellt.
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Timerfunktion

Parameter

Modus Auswahl: Impuls, Nachlaufzeit, Verzogerungszeit, Mindestlauf-
zeit, Blockadezeit, Astabil

Trigger
Flanke (nur bei Modus Impuls) | Auswahl: positiv, negativ, pos./neg. (Siehe Modus ,Impuls*)

Retriggern (im Modus Astabil | Eingabe Ja, Nein oder, nur im Modus Impuls Stoppen (siehe
nicht sichtbar) .Retriggern*)

Timerlaufzeit Eingabe der Timerlaufzeit

(bei Definition in den Ein-
gangsvariablen oder im
Modus Astabil nicht sichtbar)

Einschaltzeit Einschaltzeit im Modus Astabil
Ausschaltzeit Ausschaltzeit im Modus Astabil
(Anzeige statt Timerlaufzeit
nur im Modus Astabil; bei
Definition in den Eingangsva-
riablen nicht sichtbar)

wenn Freigabe Timer = Aus

Laufzeitzahler Auswahl: wird 0 gesetzt, lauft weiter, pausiert, neu laden
oder Manuelles Starten oder Stoppen der Timerfunktion (ausgenom-

Timer stoppen men Modus Astabil)

Wird der Timer gestoppt, so wird der Laufzeitzahler auf O
gesetzt

» BeiFreigabe = Aus sind der Timerausgang und der inverse Timerausgang ausgeschaltet.
» Verhalten des Laufzeitzéhlers, wenn Freigabe Timer = Aus

« wird O gesetzt“ bedeutet, dass derLaufzeitzdhler bei Umschaltung der Freigabe auf AUS
auf 0 gesetzt wird. Wird die Freigabe wieder auf EIN gesetzt, entspricht der Status der Aus-
gange dem Zahlerstand O (je nach Modus).

« Jauft weiter* bedeutet, dass derLaufzeitzdhler bei Umschaltung der Freigabe auf AUS
weiterlauft. Wird die Freigabe Innerhalb der Timerlaufzeit wieder auf EIN gesetzt, werden
die Ausgange bis zum Ende des Zeitablaufes je nach Modus geschaltet.

* pausiert” bedeutet, dass bei Umschaltung der Freigabe auf AUS delLaufzeitzahler ange-
halten wird. Wird die Freigabe wieder auf EN gesetzt, werden die Ausgange bis zum Ende
des Zeitablaufs je nach Modus geschaltet.

* ,neu laden” bedeutet, dass bei Umschaltung der Freigabe auf AUS delLaufzeitzahler auf
die eingestellte Timerlaufzeit geladen wird. Wird die Freigabe wieder auf EIN gesetzt, so
lauft der Timer die volle Laufzeit ab.
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Timerfunktion

Retriggern:  Die Eigenschaften des Retiggerns am Beispiel einer positiven Triggerflanke im
Modus Impuls:

EIN
Triggereingang = AUS ‘ ‘
Retriggern nein: Timerausgang = eingestellte Ifmpulszeit

neuerlicher Start

Retriggern ja: Timerausgang = A

d
<

- eingestellte Impulszeit |

Retriggern nach dem Start stoppt die Funktion

Retriggern stoppen: Timerausgang = +

eingestellte Impulszeit

Ml

Mit Retriggern nein |auft der Timer unverandert ab.
Mit Retriggern ja startet die Impulszeit neu. Die gesamte Impulszeit wird dadurch verlangert.

Mit Retriggern stoppen (nur im Modus Impuls) wird die Impulszeit beim Retriggern vorzeitig
gestoppt. Fir diesen Modus muss die eingestellte Flanke entweder positiv oder negativ sein.

Impuls: Beim Auftreten der gewahlten Triggerflanke schaltet der Ausgang fur die Impulszeit ein.
Eine Statusanderung des Triggereingangs wahrerd der Impulszeit bewirkt keine Anderungen des
Ausgangszustandes.

Ohne Retriggern: Die Impulszeit lauft unabhangig vom Status des Triggereingangs ab und startet
erst wieder, wenn nach Ablauf der Impulszeit die gewahlte Triggerflanke zutrifft.

Mit Retriggern: Die Impulszeit wird bei Zutreffen der gewahlten Triggerflanke auch wahrend der
laufenden Einschaltzeit neu begonnen.

Triggereingang = AUSA EIN AUS A EIN

Timerausgang = eingest. Impulszeit eingest. Impulszeit

Eine positive Triggerflanke ist die Anderungen des Eingangszustandes von ,AUS* nach ,EIN* oder
von ,Schalter offen* auf ,Schalter geschlossen® (= schlieRend). Das entspricht dem obigen Bei-
spiel.

Die Anderung von geschlossen auf offen (= 6ffnend) ist eine negative Triggerflanke. Mit Trigger-
flanke = pos/neg erfolgt ein Timerstart bei jeder beliebigen Zustandsanderung am Eingang.

Triggerflanke positiv: Triggerflanke negativ:
AUS ‘ EIN= AUS EIN EIN YAUS = EIN > AUS
—/I— —— Do = Do —/I—
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Timerfunktion

Nachlaufzeit: Das EIN-Signal am Triggereirgang schaltet den Ausgang sofort ein. Fallt der Ein-
gang ab (AUS), bleibt der Ausgang flr die Dauer der Nachlaufzeit EIN.

Triggereingang = EIN v AUS

Timerausgang =

Nachlaufzeit

Verzégerungszeit: Das EIN-Signal am Triggereingang wird erst nach Ablauf der Verzégerung-
zeit an den Ausgang weitergegeben. Ein AUS-Sigal am Triggereingang nach Ablauf der Verzoge-
rungszeit bewirkt sofortiges Ausschalten des Ausganges.

Triggereingang = AUS * EIN

1Verzbgerungs-——
; zeit

Timerausgang =

Mindestlaufzeit: Das EIN-Signal am Triggereingang schaltet den Ausgang sofort ein. Fallt der
Eingang innerhalb der Mindestlaufzeit ab (AUS),bleibt der Ausgang trotzdem eingeschaltet, bis
die Mindestlaufzeit abgelaufen ist. Ist der Trig gereingang nach Ablauf der Mindestlaufzeit auf
Status EIN, bleibt der Ausgang eingeschaltet.

Triggereingang = AUS A EIN

Timerausgang = Mindest-
— laufzeit

Blockadezeit: Das EIN-Signal am Triggereingang schaltetden Ausgang erst wieder ein, nachdem
seit dem Ende des EIN-Signals die Blockadezeit abgelaufen ist.

Triggereingang = EIN Y AUS

) =] Blockade-
Timerausgang = Zeit

Einstellung ,Retriggern = Ja“: Wird innerhalb der Blockadezeit der Triggereingang auf EIN
gesetzt, beginnt die Blockadezeit neu, wenn der Triggereinganginnerhalb der urspringlichen
Blockadezeit wieder auf AUS gesetzt wird.
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Timerfunktion

zeit

schaltzeit.

Einschalt-

Ausschalt-
zeit

Einschalt-
zeit

Astabil: Uber die getrennte Eingabe einer Ein- und Ausschaltzeit entsteht ein Taktgebeohne
Triggereingang. Der Modus wird sofort nach Freigabe EIN mit der Einschaltzeit gestartet.

Ausschalt-
zeit

Wird die Eingangsvariable ,Tastverhaltnis* zusatzlich verwendet, wird nur die Einschaltzeit in die-
sem Verhéltnis verandert.

Ein Sonderfall ist die Einstellung Ausschaltzeit = 0: Die Einschaltzeit entspricht dann der gesam-
ten Periode (=Summe EIN + AUS) und das Tastverhéltnis den Verhaltnis von Ein- zu Ausschalt-
zeit. Ein Tastverhéltnis Gber 100% ist daher in desem Fall nicht sinnvoll, da der Timerausgang
immer eingeschaltet bleibt.

Beispiel: Ein Tastverhaltnis von 30% ergibt 30% EIN und 70% AUS von der eingegebenen Ein-

Einschalt-
zeit

Ausgangsvariable

Timerausgang

Status Ausgang EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs

Inverser Timerausgang

Status inverser Ausgang EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs

Laufzeitzahler

Anzeige der ablaufenden Timerlaufzeit (bzw. der gerade aktiven
Ein- oder Ausschaltzeit beim astabilen Timer)

AUS.

» Bei Freigabe AUS ist der Status sowohl des Ausgangs als auch des inversen Ausgangs auf

» Die Timerfunktion kann aus dem Parameterment auch handisch gestartet und gestoppt wer-
den (Ausnahme: Modus ,Astabil).
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Vergleichsfunktion

Vergleichsfunktion

Funktionsbeschreibung

Es werden die zwei WerteA und (B + Differenz) miteinander verglichen und damit die zwei digita-
len Ausgangsvariablen A > (B + Differenz) undinvers (A > (B + Differenz)) erzeugt.

Zusatzlich steht eine Ausgangsvariable fir die Bedingung A = B zur Verfigung.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Erster analoger Vergleichswert

Wert B Zweiter analoger Vergleichswert

» DerWert A kann nicht vom Benutzer vorgegeben werden. Wert B kann auch ein fester Wert
sein. Dazu ist als ,,Quelle“Benutzeranzugeben.

* Werden beiden Werten Sensoren zugeordnetentsteht eine einfache Differenzfunktion.
* Wenn zwei Sensoren verglichen werden, empfidalt sich der Anschluss des warmeren der bei-
den Sensoren an Wert A.

» Wird der Wert eines Raumsensors (RAS, RASPRAS-PLUS, RAS-F) verwendet, so wird der
Ubermittelte Temperaturwert (ohne Offsetwert e durch den Betriebsartenschalter) Gbernom-
men.

Parameter

Funktionsgrofe Es steht eine Vielzahl von Funktbnsgrof3en zur Verfligung, die mit
Einheit und Nachkommastellen ibernommen werden.

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu Wert B

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu Wert B

+ In vielen Anwendungen entspricht diese Funkion einem Thermostat. Uber die Angabe der
~FunktionsgrofZe” wird aber jeder beliebige Zahlenvergleich ermdglicht.

Ausgangsvariablen

A > (B + Diff.) Status EIN, wenn WerA > Wert B + Diff.) ist, Auswahl des Ausgangs

Invers (A > (B + Diff.)) Status EIN, wenn Wertnvers (Wert A > Wert B + Diff.)), Auswahl des
Ausgangs

A=B Status EIN, wenn Wert A = Wert B

» Bei Freigabe AUS sindalle Ausgangsvariablen auf AUS.

» Als Ausgangsvariable stehen sowohl A > (B + Diff.) als auchinvers (A > (B + Diff.)) zur Verfi-
gung.
Beim Vergleich eines Temperatursensors mit einem fixen Schwellwert (Wert B in den Ein-
gangsvariablen unter ,Benutzer eingetragen) entspricht das einem mechanischen Thermo-
stat mit Wechselkontakt: (A > (B + Diff.) = SchlieRer und invers (A > (B + Diff.)) = Offner).

» Falls Wert A = Wert B zutrifft, dann ist immer auch eine der beiden anderen Ausgangsvariablen
auf Status EIN.
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Warmemengenzahler

warmemengenzahler

Q / \

T.Vorlauf

s\
Volur?itrom T-Rigklauf -2V Vv :

Funktionsbeschreibung

Berechnung der thermischen Leistung und Zahlung der thermischen Energie Uber die Tempera-
turdifferenz T.Vorlauf - T.Ricklauf und den Vdumenstrom unter Beriicksichtigung des Frost-
schutzanteils des Warmetragers.

Eingangsvariablen

Freigabe

Generelle Freigabe der Funktion (digitaler Wert EIN/AUS)

Vorlauftemperatur Analoges Eingangssignal fur die Vorlauftemperatur
Rucklauftemperatur Analoges Eingangssignal fur die Rucklauftemperatur

Durchfluss Analoges Eingangssignal fur den Durchfluss (Volumenstrom in I/h)
Zahlerrucksetzung Digitales Impuls-Eingangssignal EIN/AUS zur Z&hlerriicksetzung
Spezifische Warmekapazi- Optional: Analoger Wert fur die Warmekapazitat der Flissigkeit im
tat gemessenen System

Preis/Einheit Eingabe eines Preises fir die kwh fur die Berechnung des Ertrags

» Fur die Temperaturmessung eignen sich besonders die FlihlerBFPT1000 5x60mm, eingebaut
im Kugelhahn KH der Technische Alternative. Fur die Kalibrierung kénnen die Fihler ohne gro-
Ben Aufwand ausgebaut werden.

» Als Vorlauffihler kann bei einer Solaranlage auch der Kollektorfiihler verwendet werden. Dazu
muss er unbedingt mittels Tauchhiilse am Vorlaufaustritt der Kollek tor-Sammelschiene mon-
tiert sein. Die gemessene Warmemenge enthélt dann aber auch die Verluste der Solar-Vorlauf-
leitung.

» Mit Quelle Benutzer in der Eingangsvariablen,Durchfluss” kann an Stelle des Volumenstrom-
sensors auch ein fester Wert als Durchfluss vorgegeben werden.

» Die Zahlerricksetzung erfolgt Gber einen digitalen EIN-Impuls oder manuell im Parameter-
mendi. Es werdenalle Zahlerstande, also auch die der Vaperioden geldscht. Solange diese
Eingangsvariable auf EIN steht, ist der Zahlerblockiert. Die Zahlerriicksetzung funktioniert
auch bei Freigabe = Aus.

» Spezifische Warmekapazitat: Die optionale Eingabe muss als Vielfaches der Einheit
0,01kJ/I*K als dimensionslose Zahl erfolgen. Beispiel: Reines Wasser hat bei 20°C eine War-
mekapazitat von ca. 4,18 kJ/I*K, es musste daher fur diese Warmekapazitat (bei 20°C) ein
dimensionsloser Wert von 418 eingegeben werden.

Zu beachten: Die Warmekapazitat von Flussigkeiten ist temperaturabhangig. Daher sollte ein

veranderlicher Wert eingegeben werden, der vam der Temperatur abh&ngt (z.B. von der Kennli-
nienfunktion).
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Warmemengenzahler

Parameter

Frostschutz Angabe des Frostschutzanteils in %

(Anzeige nur, wenn die
Eingangsvariable ,spezifi-
sche Warmekapazitat*
unbenutzt ist)

Rucklaufsperre Auswahl: Ja/ Nein

Status Anzeige: unkalibriert oder kalibriert

Kalibrierwert Anzeige der beim Kalibriervorgang gemessenen Differenz T.Vorlauf -
T.Riucklauf (im Status ,unkalibriert* muss dieser Wert 0,0 K sein)

Kalibrierung starten Start der Kalibrierung (Abschnitt ,Kalibriervorgang“ beachten!)

Kalibrierwerte I6schen Die Kalibrierung kann hierdurchriickgangig gemacht werden, Kali-
brierwert wird auf O gesetzt.

Zahler l6schen Schaltflache zum Loschen aller Zahlerstande

» Frostschutzanteil: Aus den Produktangaben aller namhaften Hersteller wurde ein Durch-
schnitt errechnet und in Abhangigkeit des Mischverhaltnisses als Tabelle implementiert. Diese
Methode ergibt in typischen Verhaltnissen einen zusatzlichen maximalen Fehler von einem
Prozent.

Rucklaufsperre: Bei Eingabe,Nein* wird eine Negativzahlung ermdglicht, bei Eingabe ,Ja“
kann der Warmemengenzahler nurpositive Werte zahlen.

Bei der Berechnung der Differenztemperatur treten durch die Toleranz der Sensoren und des
Messteils teilweise zu grof3e Fehler auf. Das Geréat besitzt zum Ausgleich dieser Fehler ein
Kalibrierverfahren.

Wahlt man ,Kalibrierung starten* erfolgt eine weitere Sicherheitsabfrage. Wurde die Kalibrie-
rung irrtiimlich oder falsch durchgefiihrt, kann das Ergebnis durch ,Kalibrierwerte 16schen*
riickgangig gemacht und / oder durch neuerliche Kalibrierung richtiggestellt werden.

Kalibriervorgang

Durch die gleichzeitige Messung beider Sensoren beigleicher Temperatur wird die Abweichung
der Sensoren zueinander berechnet und in Zukunt als Korrekturfaktor in die Berechnung mit ein-
bezogen.

Die Kalibriervorgang hat nur Einfluss auf die Sensorwerte in der Funktion ,Warmemengenzéh-
ler* und wird in anderen Funktionen nicht bertcksichtigt.

Wahrend des Kalibriervorganges ist es sehr wichtig, dass beide Sensoren (Vor- und Ricklauf)
gleiche Temperaturen messen. Dazu werden bade Sensorspitzen mit einem Stick Klebeband
oder Draht zusammengebunden. Weiter sollten beide Sensoren bereits mit den spateren Lei-
tungsverlangerungen ausgestattet sein, um die elektrischen Widerstéande der Leitungen zu bertc-
ksichtigen. Bei der Verwendung des Kollektorfiihlers ist die erforderliche Leitungslange
abzuschéatzen und einzubinden. Die Sensoren missen an den beiderparametrierten Eingangen
fur Vor- und Ricklauf angeschlossen werden und werden gemeinsam in einheil3es Wasserbad
getaucht (beide haben also die gleichen Temperaturen).

Kalibriervorgang

1. Eintauchen der Sensoren in das Wasserbad.

2. Starten des Kalibriervorganges und Bestatigen der Sicherheitsabfrage, Statusanzeige,kali-
briert".

3. Der Kalibrierwert wird in den Parametern argezeigt und die korrigierte Rucklauftemperatur
wird in den Ausgangsvariablen ausgegeben.
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Warmemengenzahler

Hinweise zur Genauigkeit

Die Prazision aller erfassten Energien und Energeflisse h&ngt von vielen Faktoren ab und soll
hier einer ndheren Betrachtung unterzogen werden.

* PT1000-Temperatursensoren derKlasse B haben eine Genauigkeit von + 0,55K (bei 50°C).
» Der Fehler der Temperaturerfassung desx2-Gerats betragt pro Kanal typ. + 0,4K.

Bei einer angenommenen Spreizung von 10K ergeberdiese beiden Messfehler zwischen Vor- und
Rucklauf einen maximalen Messfehler von = 1,90K =+ 19,0%bei Klasse B und +13,0% bei Klasse
A.

» Bei geringerer Spreizungerhdht sich der prozentuelle Messfehler
» Die Genauigkeit des Volumenstromsensors FTS 4-50DL betragt ca+ 1,5%
Der maximale Gesamtmessfehler fir die Warmemengenzahlung betragt daher im unginstigsten
Fall:
1,19 x 1,015 = 1,208

Das bedeutet eine Genauigkeit der Warmemengenzahlung imungunstigsten Fall von+ 20,8%(bei
10K Spreizung,ohne Kalibrierung der Temperatursensoren), wobei dabei alle Messfehler das
Messergebnis in die gleiche Richtung verfalschen mussten.

Erfahrungsgemal tritt ein solcher Fall niemals ein und es darf im unginstigen Fall mit der Halfte
gerechnet werden. Allerdings sind auch 10,4% noch nicht vertretbar.

Nach Kalibrierung der Temperatursensoren (siehe oben) reduziert sich der Messfehler der gesam-
ten Temperaturerfassung zusamm en auf maximal 0,3K. Bezogen auf die oben angenommene
Spreizung von 10K bedeutet das einen Messfehler von 3%.

Der maximale Gesamtmessfehler fur die Warmemengenzahlung betragt daher:
1,03 x 1,015 = 1,045

Bei 10K Spreizung und mit Kalibrierung der Temperatursensoren verbessert sich also die Genau-
igkeit der Warmemengenzahlung im ungunstigsten Fall auf £ 4,5%.
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Warmemengenzahler

Ausgangsvariablen

Leistung Anzeige der aktuellen Leistung in kW (2 Nachkommastellen)

Korrigierte Rucklauftem- Anzeige der durch den Kalibriervorgang korrigierten Ricklauftempe-

peratur ratur

Differenz (TV - TR korr.) Anzeige der aktuellen, fir den Warmemengenzahler malRgeblichen,
Temperaturdifferenz zwischen Vorlauf- und korrigierter Rucklauf-
temperatur

Tageszahlerstand

Vortageszahlerstand

Wochenzéahlerstand

Vorwochenzahlerstand

Monatszéahlerstand — Zahlerstandanzeigen

Vormonatszahlerstand

Jahreszahlerstand

Vorjahreszéahlerstand

Kilowattstunden gesamt —

Tagesbetrag

Vortagesbetrag

Wochenbetrag

Vorwochenbetrag

Monatsbetrag — Anzeige des Ertrages in der eingestellten Wahrung

Vormonatsbetrag

Jahresbetrag

Vorjahresbetrag

Gesamtbetrag —

 ACHTUNG:Die Zahlerstande des Funktionsmoduls Warmemengenzahler werden jede Stunde
in den internen Speicher geschrieben. Beieinem Stromausfall kann daher die Z&hlung von
maximal 1 Stunde verlorengehen.

» Beim Laden von Funktionsdaten wird abgefragt, ob die gespeicherten Zahlerstande Gbernom-
men werden sollen.

* Ist die Vorlauftemperatur niedriger als die Ricklauftemperatur, wird mit negativer Energie
gezahlt, wenn die Ricklaufsperre auf,Nein“ steht. Der Zahlerstand verringert sich dadurch.

» Die Umschaltung des Wochenzéhlerserfolgt am Sonntag um 24:00 Uhr.
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Wartungsfunktion

Wartungsfunktion

Funktionsbeschreibung

Die Wartungsfunktion dient als Servicefunktion fliir den Schornsteinfeger bzw. als einfache Bren-
nerschaltung zur Abgasmessung. Dabei wird nach dem Start der Brenner mit der vorgegebenen
Leistung fur eine angegebenen Zeit eingeschaltet.

Far die Warmeabfuhr werden die in den Parametern bestimmten Heizkreisemit maximal erlaub-
ter Vorlauftemperatur (Unterment ,Heizkurve®: T.Vorlauf Max) aktiviert. Die Ausgéange fir die
Heizkreise miUssen daher nicht extra in den Ausgangsvariablen festgelegt werden. Die Vorlaufs-
olltemperatur dieser Heizkreise wird wahrend der aktiven Wartungsfunktion mit 5°C und die
effektive Raumtemperatur mit 25°C angezeigt. Die Heizkreis-Ausgangsvariable Betriebsstufe
zeigt ,Sonderbetrieb (0)", die Betriebsart zeigt ,Wartung (10)".

Uber einen externen Schalter* oder einen ,externen Taster* kann die Wartungsfunktion tiber
einen extern montierten Schalter bzw. Taster (=digitaler Eingang) oder tber einen Digitalausgang
einer anderen Funktion aktiviert werden.

Die Wartungsfunktion kann auch manuell aus dem Parametermeni gestartet werden.

Externer Schalter Digitales Eingangssignal EIN/AUS fir die Aktivierung der Funktion
Externer Taster Digitales Impuls- Eingangssignal fiir die Aktivierung der Funktion

» Externer Schalter: Die Funktion ist aktiv, solange der Schalter auf EIN steht,unabhangig von
der eingestellten Gesamtlaufzeit.

» Externer Taster: Ein einmaliger EIN-Impuls (z.B. eines Tasters) aktiviert die Funktion fur die
gewahlte Gesamtlaufzeit. Ein darauffolgender EIN-Impuls wahrend der Laufzeit deaktiviert sie
wieder (vorzeitiges Beenden).

Parameter

Anzahl beteiligter Funktionen | Angabe der beteiligten Heizkreis funktionen

Beteiligter Funktion Untermeni: Auswahl der Heizkreisfunktionen, die durch die War-
Anzeige der Heizkreise tungsfunktion aktiviert werden sollen.
Gesamtlaufzeit Laufzeit der Funktion bei Aktivierung Gber den externenTaster
oder aus dem Funktionsstatus
Erzeugerleistung Festlegung der Erzeugeleistung in % mit 1 Nachkommastelle
wahren der Wartungsfunktion
Funktion starten [elslsls Manuelles Starten oder Stoppen der Wartungsfunktion

Funktion stoppen

» Die Funktion stellt als Ausgangsvariable die Erzeugerleistung zur Verfligung.

Die Ausgabe der Erzeugerleistung aus der Wartungsfunktion wirktdominant. Daher wird wah-
rend der Wartungsarbeiten am Analogausgang kein anderes Analogsignal (z.B. von der Anfor-
derung Warmwasser) erlaubt. Digitalsignale auf den Analogausgang werden jedoch von der
Wartungsfunktion nicht tGberschrieben.

Skalierung des Analogausgangs: 0 = 0,00V / 1000 = 10,00V
» Nach dem Abschalten der Erzeugeranforderung (Funktion gestoppt) bleiben die beteiligten

Heizkreise noch fur drei Minute im ,Sonderbetrieb / Wartung* aktiv, um dem Kessel die Rest-
warme zu entziehen. Erst danach geht der Heizkreis wieder in den vorherigen Betriebsmodus.
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Wartungsfunktion

Ausgangsvariablen

Status der Anforderung EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs

Anzeige des aktuellen Ausgabewertes, Auswahl des Analogausgan-
ges

Anzeige der ablaufenden Aktivierungszeit der Wartungsfunktion
(Anzeige bleibt 0 bei Start tiber den externenSchalter)

Laufzeitzahler
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Wintergartenfunktion

Wintergartenfunktion

Windsensor

N \
AL\ MY
\ (N Y

Regensensor

Raumsensor &

THHHHHHHHHHH

Funktionsbeschreibung

Die Wintergartenfunktion 6ffnet ein Abluft-Fenster, wenn die Raumtemperatur des Wintergartens
eine Schwelle Uberschreitet. Optional kann Uber einen Wind- und einen Regensensor das Schlie-
Ben des Fensters unabhangig von der Raumtemperatur erreicht werden.

Es ist moglich, die automatische Temperaturregelung durch Handbetrieb au3er Kraft zu setzen.
Die Sicherheitsabschaltung tiber Wind- oder Rgensensor bleibt auch im Handbetrieb wirksam.
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Wintergartenfunktion

Freigabe Generelle Freigabe der Funkon (digitales Signal EIN/AUS)

Freigabe Autobetrieb Freigabe des Autdbetriebs (digitales Signal EIN/JAUS)

Fenster auf Digitales Eingangssignal EIN/AUS

Fenster zu Digitales Eingangssignal EIN/JAUS

Fenster komplett auf Digitales Eingangssignal EIN (Impuls)

Fenster komplett zu Digitales Eingangssignal EIN (Impuls)

Trigger Autobetrieb Digitales Eingangssignal EIN (Impuls)

Analoges Eingangssignal der Wintergartentemperatur (Raumtemp.)

Winter. Solltemperatur Analoger Wert der Solltemperatur

Regensensor Optional: Analoges Eingangssignal eines Regensensors (dimensi-
onslos ohne Nachkommastelle) z.B. Type RESder Technische
Alternative

Windgeschwindigkeit Optional: Analoges Eingangssignal eines Windsensors in km/h

ohne Nachkommastelle, z.B. TypeWISO01 der Technische Alterna-
tive

Offset Winterg. Solltempe- = Analoger Wert fiir einen Offsetwert zur Wintergarten-Solltemperatur

ratur
Umschalten auf Autobe- Uhrzeit, zu der nachmanuellem Betrieb wieder auf Autobetrieb
trieb um umgeschaltet wird oder Umschalten auf Autobetrieb im digitalen
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EIN-Impuls oder Deaktivieren der Umschaltung durch ein digitales
AUS-Signal

Bei Freigabe Autobetrieb AUS wird je nachSchlieRbedingungen das Fenster gedffnet,
geschlossen oder bleibt unverandert. Es ist nur mehr Handbetrieb mdglich, die Sicherheitsab-
schaltung tber Wind- oder Regensensor bleibt aktiv.

Fur das Eingangssignal derWintergartentemperatur kénnen auch Raumsensoren RAS,
RASPT, RAS+DL oder RAS-F verwendet werden.

Fur die Eingangssignal desRegen- und des Windsensors kénnen die Sensoren der
Technische Alternative verwendet werden (Typen RESund WIS01)

Die Eingangsvariablen,Fenster auf* und ,Fenster zu“ benétigen digitale Schaltsignale. Die
Funktion beendet den Autobetrieb und 6ffnet bzw. schliel3t das Fenster, solange das Ein-
gangssignal auf EIN steht. Wird die ,Langklickzeit* (Parameter) Uberschritten oder wird ein
Doppelklick innerhalb der ,Doppelklickzeit* getatigt, wird das Fenster komplett gedffnet oder
geschlossen.

Wird im Handbetrieb ,Fenster auf* und ,Fenster zu“ gleichzeitig betétigt, wechselt die Funk-
tion vom Hand- in den Autobetrieb. Wir empfehlen daher die Verwendung von Jalousietastern
ohne Verriegelung zwischen ,AUF" und ,AB".

Die Eingangsvariablen ,Fensterkomplett auf‘ und ,Fenster komplett zu“ werden durch
Impulssignale aktiviert. Die Funktion beendet den Autobetrieb.

Trigger Autobetrieb bewirkt eine Ruckkehr vom Hand- zunm Autobetrieb. Das Signal wird nur
dann wirksam, wenn das Fenster in die vorhermanuell vorgegebene Endposition gelangt ist.
Umschalten auf Autobetrieb: Die Umschaltung wird deaktiviert, wenn ein digitales AUS-Signal
anliegt.



Wintergartenfunktion

Parameter

Wintergartentemperatur

Solltemperatur Anzeige der Solltemperatur (Eingangsvariable)

Diff. Ein Einschaltdifferenz zur Solltemperatur

Diff. Aus Ausschaltdifferenz zur Solltemperatur
Autobetrieb

Motorlaufzeit pro Aktion | Motorlaufzeit AUF oder ZU pro Aktion

Intervallzeit Intervallzeit zwischen dem Beginn von zwei Motorlaufzeiten
Handbetrieb

Langklickzeit Wird die Langklickzeit der Eingangssignale ,Fenster auf‘ oder

.Fenster zu“ Uberschritten , wird das Fensterkomplett gedffnet
oder geschlossen (bei Wert = 0 deaktiviert)

Doppelklickzeit Kommen 2 Impulse innerhalb der Doppelklickzeit auf die Eingangs-
variablen ,Fenster auf* oder ,Fenster zu“, wird das Fenster kom-
plett gedffnet oder geschlossen (bei Wert = 0 deaktiviert).

Das SchlieRen oder Offnen des Fasters kann durch Impuls auf den
jeweils gegenteiligen Befehl vorzeitig beendet werden.

Schliel3bedingungen Einstellung der Schlie3kedingungen bei Verwendung eines Regen-
und/oder Windsensors und bei Freigaben = Aus (siehe Unterkapitel
»SchlieBbedingungen*)

« Das Offnen oder SchlieRen des Fensters auf Grund der Raumtemperatur erfolgt immer nur auf
die Dauer der eingestellten ,Motorlaufzeit pro Aktion*.

» Dielntervallzeit wird mit dem Beginn der Motorlaufzeit gestartet. Erst nach Ablauf der Inter-
vallzeit kann eine nachste Motorlaufzeit beginnen. Es ist daher sinnvoll, die Intervallzeitlanger
als die Motorlaufzeit pro Aktion einzustellen. Innerhalb der Stillstandszeit kann sich die Raum-
temperatur entsprechend der Fensteroffnung an die Solltemperatur anpassen. Ist die Anpas-
sung nicht ausreichend, startet die nachste Motorlaufzeit.

* Im Handbetrieb wird die ,Motorlaufzeit pro Aktion“ nicht beriicksichtigt.

» Beim Schlie3en des Fensters auf Grund der Schliel3bedingungen wird die,Motorlaufzeit pro
Aktion“ ebenfalls nicht bertcksichtigt. Das Fenster bekommt einen Schliebefehl fur die
Dauer der am Ausgangspaar eingestelltendoppelten Laufzeit.
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Parameter Submeni SchlieBbedingungen

Die Parameter flr Regen- und Windsensor werden nur angezeigt, wenn diese Sensoren in den Ein
gangsvariablen definiert wurden.

Wenn Freigabe = Aus Auswahl des Verhaltens bei Freigabe = Aus
Auswahl: Fenster 6ffnen, schlieRen, unverandert
Wenn Freigabe Autobe- Auswahl des Verhaltens beim Umschalten auf Freigabe Autobetrieb
trieb = Aus = Aus
Auswabhl: Fenster 6ffnen, schlie3en, unverandert
Regensensor
Regenschwelle Analoger Wert fur die Regenschwelle (siehe Erlauterungen)
Diff. Ein Einschaltdifferenz zu Regenschwelle
Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu Regenschwelle
Blockierzeit Eingabe der Blockierzeit nach Schliel3ung durch den Regensensor
Windsensor
Max Windgeschw. Analoger Wert fur die max. erlaubte Windgeschwindigkeit in km/h
Diff. Ein Einschaltdifferenz zur maximalen Windgeschwindigkeit
Diff. Aus Ausschaltdifferenz zur maximalen Windgeschwindigkeit
Blockierzeit Eingabe der Blockierzeit nach SchlielRung durch den Windsensor

» DerRegensensor liefert je nach Befeuchtung einen Zahlenwert an die Eingangsvariable. Der
Wert ist dimensionslos (ohne Einheit und Nachkommastelle). Der Trockenwert betragt >700.
Da der Trockenwert durch Verschmutzung des Sensors niedriger werden kann, sollte die
Regenschwelle auf ca. 300 eingedellt werden. Der RegensensorRESder Technische Alterna-
tive entspricht diesen Anforderungen.

« Erfolgt durch den Regen- oder den Windsensoreine Schlieung, so kann das Offnen erst wie-
der nach Ablauf der doppelten Laufzeit (= Intervallzeit) oder der Blockierzeit erfolgen, je nach-
dem, welche Zeiteinstellung langer ist.

Die Blockierzeiten verhindern eine schnelle Folge von Schlie3- und Offnungsbefehlen fiir den
Fenstermotor bei schwankenden Werten (z.B. Windbden).

» Wird die ,Freigabe Autobetrieb” ausgeschaltet, verhalt sich der Fensterantrieb entsprechend
der eingestellten SchlieBbedingungen. Anschlie3end kann das Fenster im Handbetrieb ange-
steuert werden.

Wird die ,Freigabe Autobetrieb* wieder eingeschaltet, bleibt die Funktion im Handbetrieb bis
durch einen Ein-Impuls auf,Trigger Autobetrieb®, gleichzeitiges Betatigen von ,Fenster auf”
und ,Fenster zu* oder durch Uberschreiten der Uhrzeit unter,Umschalten auf Autobetrieb
um* die Umschaltung in Automatikbetrieb erfolgt.
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Wintergartenfunktion

Ausgangsvariablen

Fenster Auf/Zu

Status Fensterantrieb AUF/AUS/ZU, Auswahl des Ausgangspaars
fir den Fensterantrieb

Fenster 0-100%

Ausgabe eines Prozentwertes mit 1 Kommastelle zur Ansteuerung
eines Fensterantriebs mit 0-10V-Eingang Uber einen Analogausgang

Effektive Winterg. Soll-
temperatur

Anzeige der aktuellen Wintergarten-Solltemperatur inkl. Offsetwert

Status Autobetrieb

Status EIN, wenn Funktion im Autobetrieb

Restlaufzeitzahler

Anzeige der ablaufenden Restlaufzeit der am Ausgangspaar einge-
stellten doppelten Laufzeit

Intervallzeitzahler

Anzeige der ablaufenden Intervallzeit

Fenster offen

Status EIN, wenn Fenster ganz offen ist (nach Ablauf der Restlauf-
zeit)

Fenster geschlossen

Status EIN, wenn Fenster ganz geschlossen ist (nach Ablauf der
Restlaufzeit)

Kein Regen

Status EIN, wenn der Fensterantrieb vom Regensensor freigegeben
und die Restlaufzeit abgelaufen sind.

Regenblockadezahler

Anzeige der ablaufenden Blockadezeit in Sekunden

Windgeschw. < Max.

Status EIN, wenn der Fensterantrieb vom Windsensor freigegeben
und die Restlaufzeit abgelaufen sind.

Windblockadezahler

Anzeige der ablaufenden Blockadezeit in Sekunden

» Hat die aufsummierte Laufzeit des Fensters die am Ausgangspaar eingestellte doppelte Lauf-
zeit erreicht, wird der Ausgang in dieser Richtung nicht mehr angesteuert. Der Restlaufzeitzah-
ler zeigt 0 an, die Anzeige,Fenster offen” oder ,Fenster geschlossen“ hat den Status EIN.

» Bei Aktivierung der Abschaltung durch Wind- oder Regensensor andert sich die Intervallzeit
auf die doppelte Laufzeit. Das Offnen des Fensters nach Ende der Abschaltbedingung wird
erst nach vollstandig geschlossenem Fenster (Restlaufzeitzéhler = 0, Status Fenster geschlos-
sen = EIN)und Ablauf der Blockadezeit moglich.

» Fensterantrieb 0-100%: Skalierung des Analogausganges: 0 = 0,00V / 1000 = 10,00V

» Bei Freigabe = AUS wird als effektive Witergarten-Solltemperatur 30°C ausgegeben.

» EinUmschalten von Hand- auf Autobetrieb kann nur durch einen Ein-Impuls auf, Trigger Auto-

betrieb®, gleichzeitiges Betatigen von ,Fenster auf* und ,Fenster zu* oder durch Uberschrei-
ten der Uhrzeit unter ,Umschalten auf Autobetrieb um* erfolgen.
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Zahler

Zahler

Funktionsbeschreibung

Die Zahlerfunktion kann als Betriebsstundenzahler oder als Impulszéhler verwendet werden.

Im Modus Impulszahler kénnen auch Liter (z.B.Wasserverbrauch), Energie (z.B.elektrische
Energie) oder Kubikmeter (z.B. Gasverbrauch) mit Hilfe von Eingangsimpulsen gezahlt werden.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion(digitales Eingangssignal EIN/AUS)

Zahlerriucksetzung Digitales Impuls- Eingangssignal EIN/AUS zur Zahlerriicksetzung

Preis / Einheit Eingabe eines Preises proEinheit fur die Berechnung des Ertrags

Eingang 1-6 Digitales EingangssignalEIN/AUS (Betriebsstundenzéhler) oder
Impulssignale (Impulszahler)

» Die zZahlerriicksetzung erfolgt Giber einen digitalen EINAmpuls oder manuell im Parameter-
mend. Es werdenalle Zahlerstande, also auch die der Vaperioden geldscht. Solange diese
Eingangsvariable auf EIN steht, ist der Zahlerblockiert. Die Zahlerriicksetzung funktioniert
auch bei Freigabe = Aus.

* Impulssignale dirfen an den Eingéngen 114 maximal 10Hz haben (50ms Impulsdauer, 50ms
Pause), an den Eingéngen 15 und 16 maximaR0Hz (25ms Impulsdauer, 25ms Pause). Die
Eingange 15 und 16 kénnen daher ohne Einschrankung furS0-Signale von Zahlern verwendet
werden.

* Preis/Einheit: Abweichende ,Einheiten*:

Beim Betriebsstundenzahler ist die Einheit eine Stunde (3600 Sekunden)

Beim Impulsz&hler / Einheit ,Energie” ist die Einheit 0,1kWh

Parameter Betriebsstundenzahler

Modus Auswahl: Betriebsstundenz.
Zahler l6schen Schaltflache zum Loschen aller Zahlerstande

* Werden mehrere Eingange in den Eingangsvariaken angeftihrt, so wird gezahit, solange min-
destens ein Eingang auf EIN steht.

Parameter Impulszéhler

Modus Auswahl: Impulszahler

Einheit Auswabhl: Impulse, Liter, Energie, Kubikmeter
Teiler Eingabe. Anzahl der Impulse fiir eine Einheit
Faktor Eingabe: Anzahl der Einheiten pro Impuls

Zahlrichtung Eingang 1 - 6 | Festlegung de Zahlrichtung fur jeden Impulseingang
Auswahl: positiv / negativ

Zahler l6schen Schaltflache zum Ldschen aller Zahlerstande

» Es werden im Modus Impulszahler alle Eingange bertcksichtigt.
» Bei Einheit ,Energie” (kWh) entspricht ein Inpuls 0,1 kWh (bei Teiler und Faktor ,1%).

e Zahlrichtung: Fur jeden Eingangs kann die Zahlrichtungfestgelegt werden. Damit kbnnen Ein-
gange auch den Zahlerstand verringern und eskann ein Differenzergebnis gebildet werden.
Der Zahlerstand kann dadurch auch einen negativen Wert haben.

« Kommen Impulssignale gleichzeitig an verschiedene Eingdnge, so wirdjeder Impuls entspre-
chend der Zahlrichtung gezahit.




Zahler

Ausgangsvariablen

Tageszahlerstand

Vortageszahlerstand

Wochenzéahlerstand

Vorwochenzahlerstand

Monatszéahlerstand

Vormonatszahlerstand

Jahreszahlerstand

Vorjahreszéahlerstand

Gesamtzahlerstand

= Zahlerstandanzeigen

Tagesbetrag

Vortagesbetrag

Wochenbetrag

Vorwochenbetrag

Monatsbetrag

Vormonatsbetrag

Jahresbetrag

Vorjahresbetrag

Gesamtbetrag

—

— Anzeige des Ertrages in der eingestellten Wahrung

verlorengehen.

men werden sollen.

 ACHTUNG:Die Zahlerstande des Funktionsmoduls Zahler werden jede Stunde in den internen
Speicher geschrieben. Bei einem Stromausfallkann daher die Zahlung von maximal 1 Stunde

« Beim Laden von Funktionsdaten wird abgefragt, ob die gespeicherten Zahlerstande Gbernom-

» Die Umschaltung des Wochenzéhlerserfolgt am Sonntag um 24:00 Uhr.
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Zirkulation

Zirkulation

Grundschema

(Y S
T.Speicher (TWW)

A

@ T.Zirku.

Funktionsbeschreibung

Zeitsteuerung: Einschalten der Zirkulationspumpe A liber den Status Zeitbedingung und so lange
der Rucklauffiihler T.Zirku. noch nicht seine Solltemperatur erreicht hat. Der Sensor TWW wird
nicht bendtigt. AulRerhalb der Zeitfenster wird eine effektive Zirkulationsriicklauf-Solltemperatur
von 5,0°C ausgegeben und somit die Pumpe permanent ausgeschaltet.

Pulssteuerung: Eine plétzliche Temperaturanderung eines Temperatursensor TWW oder die Sta-
tusénderung eines Stromungsschalter TWW bewirkt ein Einschalten der Zirkulationspumpe fir
eine Festgelegte maximale Laufzeit.

Kombination Zeit- und Pulssteuerung: Innerhalb der Zeitfenster gilt die Zeitsteuerung, auf3erhalb
die Pulssteuerung.

Mit Hilfe des optionalen Speichersensors T.Speicher kann fiir alle Modi ein Vermischungsschutz
realisiert werden.

Eingangsvariablen

Freigabe Generelle Freigabe der Funktion(digitales Eingangssignal EIN/AUS)

Rucklauftemperatur Analoges Eingangssignal fiur die Ricklauftemperatur T.Zirku. an

der Zirkulationsleitung

Warmwassertemp. Analoges Eingangssignal fur die Warmwassertemperatur TWW
oder digitales Eingangssignal eines Stromungsschalters (nur fur
Pulsbetrieb erforderlich)

Status Zeitbedingung Digitales Eingangssignal EIN/AUS (z.B. von der Funktion ,Schal-
tuhr)

Solltemperatur Zirkulation | Analoger Wert fur die Zirkulations-Solltemperatur T.Zirku. Soll

Speichertemperatur Optional: Analoges Eingangssignal fur die Speichertemperatur
T.Speicher (nur fir Vermischungsschutz erforderlich)
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Zirkulation

Parameter

Betriebsart

Auswabhl: Zeit, Puls, Zeit/Puls (Zeit/Puls und Puls nur méglich,
wenn ein Sensor fur TWW definiert wurde)

T.Zirkulation Rucklauf
T.Zirku

Anzeige der Zirkulations-Solltemperatur It. Eingangsvariable

(nur eingeblendet bei
Betriebsart ,Puls* oder
LZeit/Puls und definiertem
Sensor TWW)

Diff. Ein

Laufzeit
Pausenzeit

Diff. Ein Einschaltdifferenz zu T.Zirku. Soll oder zum effektiven Sollwert, der
sich aus dem Vermischungsschutz ergibt
Diff. Aus Ausschaltdifferenz zu. T.Zirku Soll oder zum effektiven Sollwert
Pulsbetrieb

Bei einer Temperaturanderung von mindestensx K / Sekunde am
Sensor TWW startet die Pumpe

maximale Laufzeit pro Intervall
Mindestzeit zwischen zwei Pumpenlaufen

Vermischungsschutz

(nur eingeblendet bei defi-
niertem Speichersensor
T.Speicher)

T.Speicher Min

Differenz Vermischung

Keine Zirkulation unter dieser Speichertemperatur erlaubt

(fixe Hysterese = 3K)

Mindestdifferenz zwischen T.Speicher und effektiver Zirkulations-
ricklauftemperatur
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Zirkulation

Parameter

Bei einer hygienischen Warmwasserbereitung (Frischwasserstation ) kann der Pulsbetrieb als
alternatives Regelverfahren mit Hilfe des Warmwassersensors TWW angewendet werden.
Dies setzt einen ultraschnellen Temperatursensor (MSP = Sonderzubeh6r) am Warmwas-
seraustritt des Plattenwarmetauschers voraus. T.WW dient dabei zugleich der Regelung zur
Warmwassererwarmung und der Zirkulationssteuerung. Wird ein Wasserhahn kurz geoffnet,
so verandert sich die Temperatur an TWW. Wird binnen einer Sekunde ein einstellbarer Tem-
peratursprung an TWW gemessen, schaltet der Reglerdie Zirkulationspumpe ein. Die
Abschaltung erfolgt entweder nach der eingestellten Laufzeit oder wenn bereits vorher der
Sollwert an T.Zirku. tGberschritten wird. Somit steht binnen kurzer Zeit Warmwasser an der
Zapfstelle ohne dauern gedffnetem Hahn zur Verfligung.

In Verbindung mit der hygienischen Brauchwasserbereitung arbeitet der Pulsbetrieb mit einem
ultraschnellen Sensor sehr zuverlassig. Mit Standardsensoren ist die Erkennung der Tempera-
tur&nderung wesentlich langsamer. Anstelle der Temperaturmessung kann auch ein Stro-
mungsschalter (STS01DC= Sonderzubehdr) fur die Zirkulaionsfunktion eingesetzt werden.
Das sprunghafte Digitalsignal des Stromungsschalters an der Eingangsvariable ,Warmwas-
sertemperatur” bewirkt ein sofortiges Einschalten der Zirkulationspumpe (kein Retriggern
wahrend der Lauf- oder Pausenzeit).

Vermischungsschutz Stufe 1: Unterhalb der minimalen Speichertemperatur T.Speicher Min
ist die Zirkulationsfunktion gesperrt, um nich t die geschichtete Restenergie des Speichers
durch einen Pumpenlauf zu verlieren.

Vermischungsschutz Stufe 2: Zur Vermeidung einer Durchmischung oberhalb der Schwelle
T.Speicher Min wird die Differenz zwischen Speicher-und Ricklauftemperatur (,Differenz Ver-
mischung®) gemessen. Ist die Speichertemperatur abziglich ,Differenz Vermischung“ kleiner
als die eingestellte Ricklauftemperatur T.Zirku. Soll, gilt dieser Wert als neue Zirkulationsrtic-
klauf-Solltemperatur (Ausgangsvariable: Effektive Zirkulations RL Solltemp.). Ohne Speicher-
sensor T.Speicher ist der Vermischungsschutz deaktiviert.

Ausgangsvariablen

Effektive Zirkulations RL Effektive Zirkulationsriicklauf-Solltemperatur (unter Beriicksichti-

Solltemp. gung des Vermischungsschutzes und der Zeitfenster)

Status Zirkulation Status Zirkulations pumpe EIN/AUS, Auswahl des Ausgangs
Laufzeitzahler Anzeige der ablaufenden Laufzeit (Pulsbetrieb)

Pausenzeitzahler Anzeige der ablaufenden Pausenzeit (Pulsbetrieb)

T.Speicher > T. Sp. Min Status EIN, wenn di&peichertemperatur T.Speicher hoher als die

Minimalschwelle T.Speicher Min ist (Vermischungsschutz Stufe 1)
und wenn kein Speichersensor definiert ist.

T.Zirku.RL < T.Zirku. eff. Status EIN, wenn die Zirkulations-Riucklauftemperatur niedriger als
Soll die effektive Solltemperatur ist.

Technische Anderungen sowie Satz- und Druckfehlervorbehalten. Diese Anleitung ist nur fiir Gerate
mit entsprechender Firmware-Version gultig. Unsere Produkte unterliegen standigem technischen

Fortschritt und Weiterentwicklung, wir behalten uns deshalb vor, Anderungen ohne gesonderte Be-
nachrichtigung vorzunehmen. © 2020
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Sicherheitsbestimmungen

Alle Montage- und Verdrahtungsarbeiten am Regler dirfen nur im spannungs-
losen Zustand ausgefiihrt werden. Das Offnen, der Anschluss und die Inbetrieb-
nahme des Gerates darf nur von fachkundigem Personal vorgenommen
werden. Dabei sind alle ortlichen Sich erheitsbestimmungen einzuhalten. Das
Gerat darf nicht getffnet werden.

Das Geréat entspricht dem neuesten Stand der Techik und erfillt alle notwendigen Sicherheitsvor-
schriften. Es darf nur entsprechend den technischen Daten und den nachstehend angefiihrten Si-
cherheitsbestimmungen und Vorschriften eingeset zt bzw. verwendet werden. Bei der Anwendung
des Gerates sind zusatzlich die fiur den jeweiligen spezifischen Anwendungsfall erforderlichen

Rechts- und Sicherheitsvorschriften zu beachten.

» Die Montage darf nur in trockenen Innenrdumen oder in Verteilern, die dem Montageort entspre-
chend geschitzt sind, erfolgen.

» Der Regler muss nach den drtlichen Vorschriften mit einer allpoligen Trennvorrichtung vom Netz
getrennt werden kénnen (2-poliger Trennschalter).

» Bevor Installations- oder Verdrahtungsarbeiten an Betriebsmitteln begonnen werden, muss der
Regler vollstandig von der Netzspannung getrennt und vor Wiedereinschaltung gesichert wer-
den. Vertauschen Sie niemals die Anschliisse des Schutzkleinspannungsbereiches (Sensoran-
schlusse) mit den 230V-Anschliissen. Zerstorung und lebensgefahrliche Spannung am Geréat
und den angeschlossenen Sensoren sind moglich.

» Solaranlagen kénnen sehr hohe Temperaturen aanehmen. Es besteht daher die Gefahr von Ver-
brennungen. Vorsicht bei der Montage von Temperaturfuhlern.

» Aus Sicherheitsgriinden darf die Anlage nur zu Testzwecken im Handbetrieb verbleiben. In die-
sem Betriebsmodus werden keine Maximaltemperaturen sowie Fiihlerfunktionen tiberwacht.

» Ein gefahrloser Betrieb ist nicht mehr moglich, wenn der Regler oder angeschlossene Betriebs-
mittel sichtbare Beschadigungen aufweisen, nicht mehr funktionieren oder fiir langere Zeit unter
ungunstigen Verhéaltnissen gelagert wurden. Ist das der Fall, so sind der Regler bzw. die Betriebs-
mittel aul3er Betrieb zu setzen und gegen unbeabsichtigten Betrieb zu sichern.

» Hitzeempfindliche Anlagenteile (z.B. Kunststoffleitungen) miissen unbedingt mit Schutzvorrich-
tungen (z.B. thermische Temperaturbegrenzung fir FulRbodenheizung) ausgeristet werden, die
im Fall eines Defekts der Regelung oder einer anderen Anlagenkomponente eine Uberhitzung
verhindern.

Wartung

Da alle fur die Genauigkeit releranten Komponenten bei sachgemafer Behandlung keiner Belastung
ausgesetzt sind, ist die Langzeitdrift aul3erst gering. Das Gerat muss daher nicht gewartet werden
und besitzt auch keine Justiermdglichkeiten.

Bei Reparatur dirfen die konstruktiven Merkmale des Gerates nicht verandert werden. Ersatzteile
mussen den Originalteilen entsprechen und wieder dem Fabrikationszustand entsprechend einge-
setzt werden.

Entsorgung

* Nicht mehr verwendete oder unreparierbare Gerate missen durch eine autorisier-
te Sammelstelle umweltgerecht entsorgt werden. Sie dirfen keinesfalls wie ge-
wohnlicher Restmull behandelt werden.

» Auf Wunsch kénnen wir die umweltgerechte Entsorgung von Geraten, die von der
Technischen Alternative vertrieben werden, tbernehmen.

* Verpackungsmaterial muss umweltgerecht entsorgt werden.

* Eine nicht korrekte Entsorgung kann enen erheblichen Schaden fur die Umwelt
bedeuten, da die Vielzahl an verbautenMaterialien eine fachmannische Trennung

bendotigen.



Lieferumfang

» Frei programmierbarer Universalregler UVR610(-MODB/-OD/-DC)
* Montageanleitung
» SD-Karte (nicht bei UVR610-OD mitgeliefert)
* Montagematerial
e 1x 4-polige Klemme, RM: 3,81 mm
e 1x 8-polige Klemme, RM: 3,81 mm
e 1x 11-polige Klemme, RM: 3,81 mm
* 3x 6-polige Klemme, RM: 5,08 mm

SD-Karte

Wird eine SD-Karte verwendet, muss es sich um eineMicro -SD-Karte mit hdchsten32GB Speicher-
kapazitat und FAT32-Formatierung handeln.

Montage des Geréates
Offnen des Moduls

Das Gerat darf nur im Werk des Herstellers getffret werden, da das Gehau® sonst beschadigt wird.
Zum Gebrauch des vollen Funktionsumfangs ist ein Offnen des Geh&uses nicht notwendig.

Befestigungsmale

Der Regler kann auf einer Hutschiene (Tragschiene TS35 nach Norm EN50022) montiert werden.
Die UVR610 hat eine Breite vorb TE (Teilungseinheiten) It. DIN 43880.



Sensormontage

Die richtige Anordnung und Montage der Fuhler istfur die korrekte Funktion der Anlage von gréi3ter
Bedeutung. So ist darauf zu achten, dass die Finler vollstandig in die Tauchhtlsen eingeschoben
sind. Als Zugentlastung wird die beiliegende Kabelverschraubung verwendet. Damit Anlegefihler
nicht von der Umgebungstemperatur beeinflusst werden kénnen, sind diese gut zu isolieren. In die
Tauchhulsen darf bei der Verwendung im Freien kein Wasser eindringen Frostgefahr).

Die Sensoren durfen generell keiner Feuchte (zB. Kondenswasser) ausgesetzt werden, da diese
durch das Giel3harz diffundieren und den Sensor beschadigen kann. Bei der Verwendung der Tauch-
hilsen in Edelstahl-Speichern oder -Shwimmbecken muss unbedingt auf die Korrosionsbestéandig-
keit geachtet werden.

» Kollektorfuihler: Entweder in ein Rohr, dasdirekt am Absorber aufgel6t et bzw. aufgenietet ist und
aus dem Kollektorgehduse heraussteht, einschieben, oder am Vorlaufsammelrohr des dufReren
Kollektors ein T-Stlick setzen, in dieses ene Tauchhllse samt Messing-Kabelverschraubung
(= Feuchteschutz) einschrauben und den Sensoreinschieben. Zur Vorbeugung gegen Blitzschéa-
den ist in der Klemmdose ein Uberspannungsschutz zwischen Sensor- und Verlangerungskabel
parallel mitgeklemmt.

» Kesselfuhler (Kesselvorlauf): Dieser wird entweder mit einer Tauchhilse in den Kessel einge-
schraubt oder in geringem Abstand zum Kessel an der Vorlaufleitung angebracht.

« Boilerfuhler: Der fur die Solaranlage bendtigte Sensorsollte mit einer Tauchhtlse bei Rippen-
rohrwarmetauschern knapp oberhalb und bei integrierten Glattrohrwarmetauschern im unteren
Drittel des Tauschers eingesetzt oder am RicKaufaustritt des Tauschers so montiert werden,
dass die Tauchhilse in das Tauscherrohr hineinragt. Der Fuhler, der die Erwdrmung des Boilers
vom Kessel her Uberwacht, wird in der Hohe montiert, die der gewlinschten Menge an Warmwas-
ser in der Heizperiode entspricht. Als Zugentlastung wird die beiliegende Kunststoffverschrau-
bung verwendet. Die Montage unter dem dazugehdrenden Register bzw. Wéarmetauscher ist auf
keinen Fall zulassig.

« Pufferfihler. Der fur die Solaranlage notwendige Sen®r wird im unteren Teil des Speichers
knapp oberhalb des Solarwarmetauschers mit Hilfe der mitgelieferten Tauchhiilse montiert. Als
Zugentlastung wird die beiliegende Kunststoffve rschraubung verwendet. Als Referenzfuhler fur
die Heizungshydraulik empfiehlt es sich, den Fuhler zwischen Mitte und oberem Drittel des Puf-
ferspeichers mit der Tauchhllse einzusetzen, oder (an die Speicherwand anliegend) unter die
Isolierung zu schieben.

» Beckenfuhler (Schwimmbecken): Unmittelbar beim Austritt aus dem Becken an der Saugleitung
ein T-Stick setzen und den Sensor mit einer Taichhilse einschrauben. Dabei ist auf die Korrosi-
onsbestandigkeit des verwendeten Materials zu achten. Eine weitere Mdglichkeit ist das Anbrin-
gen des Fuhlers an der gleichen Stelle mit Schauchbindern oder Klebeband und gute thermische
Isolierung gegen Umgebungseinfliisse.

» Anlegefuihler: Am besten mit Rollfedern, Rahrschellen oder Schlauchbindern an der Leitung befe-
stigen. Es ist dabei auf das geeignete Material zu achten (Korrosion, Temperaturbestandigkeit
usw.). AbschlieBend muss der Sensor gut isoliert werden, damit die Rohrtemperatur exakt
erfasst wird und keine Beeinflussung durch die Umgebungstemperatur moglich ist.

* Warmwasserfuhler: Beim Einsatz der Regelung in Systenen zur Erzeugung von Warmwasser mit
externem Warmetauscher und drehzahlgeregelter Pumpe (Frischwasserstation) ist eine rasche
Reaktion auf Anderungen der Wassertemperatur auRerst wichtig. Daher muss der Warmwasser-
sensor direkt am Warmetauscherausgang gesetzt werden. Mittels T-Stick sollte der
ultraschnelle Sensor (Sonderzubehér: MSP60 bav. MSP130) in den Ausgang hineinragen. Der
Warmetauscher muss dabei stehend mit dem Warmwasser-Austritt oben montiert werden.

» Strahlungsfuhler: Um einen der Lage des Kollektors entsprechenden Messwert zu erhalten, ist
die parallele Ausrichtung zum Kollektor notwendig. Er sollte daher auf die Verblechung oder
neben dem Kollektor auf einer Verlangerung derMontageschiene aufgeschraubt werden. Zu die-
sem Zweck besitzt das Sensorgehause ein SacKoch, das jederzeit aufgebohrt werden kann.



* Raumsensor: Dieser Sensor ist flr eine Montage im Wohnraum (als Referenzraum) vorgesehen.
Der Raumsensor sollte nicht in unmittelbarer Nahe einer Warmequelle oder im Bereich eines Fen-
sters montiert werden.

» AuBentemperaturfiihler: Dieser wird an der kaltesten Mauerseite (meistens Norden) etwa zwei
Meter Uber dem Boden montiert. Er darf nicht von der Sonne beschienen werden. Temperaturein-
flisse von nahe gelegenen Luftschachten offenen Fenstern etc. sind zu vermeiden.

Elektrischer Anschluss

Dieser darf nur von einem Fachmann nach deneinschlagigen ortlichen Richtlinien erfolgen.

Hinweis: Als Schutz vor Blitzsch&dden muss die elektrische Anlage den Vorschriften entsprechend er-
richtet sein (Uberspannungsableiter). Sensorausfalle durch Gewitter bzw. durch elektrostatische La-
dung sind meistens auf fehlende oder fehlerhafte Erdung oder fehlenden Uberspannungsschutz
zurtickzufihren.

Alle Fihler und Pumpen bzw. Ventile sind entsprechend ihrer Nummerierung in der Programmierung
anzuklemmen.

Im Netzspannungsbereich sind mit Ausnahme der Zuleitung Querschnitte von 0,75 - 1,5 mm? fein-
dréhtig empfehlenswert.



Klemmenplan

Ansicht der Gehause-Oberseite mit Klemmen
Analogausgange
Sensoreingange CAN-Bus 24V, M-Bus, DL-Bus

Jumper
J1,J2

Schaltausgénge
Netz:
L... Aulenleiter (Phase)
N... Neutralleiter
Ausgange:
C.. Wurzel
Al - A6... SchlieRerNO
NC... Offner A6
N... Neutralleiter
L1... Ausgang AuRRenleiter/Phase

Jumperstellung J1 und J2

Der Jumper J2 andert die Funktion des Analogausgang A7 auf einen 24V-Ausgang zur
Versorgung externer Gerate. In der abgebiletten Position (oben) ist der Analogausgang
aktiv.

Der Jumper J1 andert die Funktion des Analogausgang A9 auf eine M-Bus-Schnittstelle.
In der abgebildeten Position (oben) ist der Analogausgang aktiv.

Netzanschluss

Der Regler hat ein eingebautes Netzteil und wirddurch dieses versorgt. Der Netzanschluss muss da-
her 230V 50Hz sein, diese Spannung wird auch durch de Ausgangsrelais durchgeschaltet. Das ein-
gebaute Netzteil unterstitzt gleichzeitig die Spannungsversorgung des CAN-Busses.



Sensorleitungen
Klemmenplan

Der Anschluss der Sensoren erfolgt immer zwischen dem jeweiligen Sensoranschluss (S1 — S6) und
der Sensormasse (GND).

Um Messwertschwankungen zu vermeiden ist fiir eine stérungsfreie Signallibertragung darauf zu
achten, dass die Sensorleitungen keinen au3eremegativen Einfliissen durch 230V-Leitungen ausge-
setzt sind.

Die Sensorleitungen durfen nicht mit der Netzspannung zusammen in einem Kabel gefiihrt werden.
Bei Verwendung von nicht geschirmten Kabeln sind Sensorleitungen und 230V-Netzleitungen in ge-
trennten oder abgeteilten Kabelkanalen und mit einem Mindestabstand von 5 cm zu verlegen.
Sensorleitungen fir PT100 oder PT500-Sensorenmiissen geschirmt sein.

Werden geschirmte Leitungen verwendet, so mussder Schirm mit der Sensormasse (GND) verbun-
den werden.

Alle Fahlerleitungen mit einem Querschnitt von 0,5mm? konnen bis zu 50m verlangert werden. Bei
dieser Leitungslange und einem PT1000-Temperatursensor betragt der Messfehler ca. +1K. Fir [&n-
gere Leitungen oder einen niedrigeren Messfehlerist ein entsprechend gréf3erer Querschnitt erfor-
derlich.

Die Verbindung zwischen Fuhler und Verlangerunglasst sich herstellen, indem der auf 4 cm abge-
schnittene Schrumpfschlauch tber eine Ader geschoben und dieblanken Drahtenden verdrillt wer-
den. Ist eines der Drahtendenverzinnt, dann ist die Verbindung durchVerléten herzustellen.

Danach wird der Schrumpfschlauch tber die Verbndungsstelle geschoben und vorsichtig erwarmt
(z.B. mit einem Feuerzeug), bis er sicheng an die Verbindung angelegt hat.



Datenleitung fiir DL-Bus

Der DL-Bus besteht meistens aus nur 2 Adern:DL und GND (Sensormasse). Die Spannungsversor-
gung fir die DL-Bus-Sensoren wird Uber den DL-Bus selbst geliefert.

Die Leitungsverlegung kann sternférmig oder aber auch seriell (von einem Gerat zu nachsten) aufge-
baut werden.

Als Datenleitung kann jedes Kabel mit einem Querschnittvon 0,75 mm?2 bis max. 30 m Lange verwen-
det werden. Uber 30 m wird die Verwendung gesdirmter Kabel empfohlen, was die zulassige Lange
der Leitung auf 100 m erhoht.

Werden geschirmte Leitungen verwendet, so muss der Schirm mit GND verbunden werden

Lange eng nebeneinander verlegte Kabelkanéle fiilNetz- und Datenleitungen fihren dazu, dass St6-
rungen vom Netz in die Datenleitungen einstreuen Es wird daher ein Mindestabstand von 20 cm zwi-
schen zwei Kabelkanalen oder die Verwendung geschirmter Leitungen empfohlen.

Bei Erfassung von zwei Regelungen mit einem Datelogger missen separate geschirmte Kabel ein-
gesetzt werden. Die Datenleitung darf nie mit einer CAN-Busleitung im selben Kabel gefuhrt werden.

Klemmenplan Datenleitung fir DL-Bus

Buslast von DL-Sensoren

Die Versorgung und die Signaliibergabe von DL-Bussensoren erfolggemeinsam Uber eine 2-polige
Leitung. Eine zusatzliche Unterstiitzung der Sromversorgung durch ein externes Netzgerat (wie
beim CAN-Bus) ist nicht méglich. Bei manchen Geréten jedoch durch Anschluss einer 12V-Versor-
gung (z.B. vom CAN-Bus) die Buslast verringert weden. Dies muss in der Anleitung des jeweiligen
DL-Gerates so angefiihrt werden.

Durch den relativ hohen Strombedarf der Sensoren muss die,Buslast® beachtet werden:

Der Regler UVR610 liefert die maximale Buslast vonl00%. Die Buslasten der elektronischen Senso-
ren werden in den technischen Daten der jeweiligen Sensoren angefihrt.

Beispiel: Der elektronische Sensor FTS4-50DL hat eine Buslast vor25%. Es konnen daher maximal
vier FTS4-50DL an den DL-Bus angeschlossen werden.



CAN-Busnetz
Klemmenplan CAN-Busleitung

Richtlinien fur den Aufbau eines CAN-Netzwerkes
Technische Grundlagen
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Der CAN-Bus besteht aus den Leitungen CAN-
High, CAN-Low, GND und einer +12V Versor
gungsleitung fur Buskomponenten die Uber keine
eigene Versorgungsspannung verfugen. Die Ge-
samtlast der Gerate mit 12V- und 24V-Versorgung
darf zusammen nicht me hr als 6 Watt betragen.

Ein CAN-Netzwerk ist linear aufzubauen und an je-
dem Netzwerkende ist ein Abschlusswiderstand
zu setzen. Dies wird durch die Terminierung der
Endgerate sichergestellt.

Bei groBeren Netzwerken (Uber mehrere Geb&u-
de) kann es zu Problemen durch elektromagneti-
sche Storungen und Potentialunterschiede
kommen.

Um diese Probleme zu vermeiden bzw. weitge-
hend in den Griff zu bekommen sind folgende
Maflnahmen zu treffen:

Abschirmung des Kabels

Der Schirm des Buskabels muss bei jedem Knotenpunkt gut leitend durch verbunden werden. Bei
groBeren Netzwerken wird empfohlen den Schirm in den Potentialausgleich entsprechend den
Beispielen mit einzubeziehen

Potentialausgleich

Besonders wichtig ist eine mdglichst niederohmige Verbindung zum Erdpotential. Bei der Einfiih-
rung von Kabeln in ein Gebaudeist darauf zu achten, diese mdglichst an derselben Stelle einzu-
fuhren und alle am selben Potentialausgleichssystem anzuschlie3en (SjygjeEentryPoint-Prinzip).
Der Grund ist, nahezu gleiche Potentiale zu schafen um im Fall einer Uberspannung an einer Lei-
tung (Blitzschlag) einen mdglichst geringen Potentialunterschied zu den benachbarten Leitun-
gen zu haben. Ebenfalls ist ein entsprechender Abstand der Kabel zu Blitzschutzanlagen
sicherzustellen.

Der Potentialausgleich hat auch positive Eigenschaften gegen leitungsgekoppelte Stérungen.



» Vermeidung von Erd-/Masseschleifen
Wird ein Buskabel zwischen mehreren Gebauden velegt, ist darauf zu achten keine Erd- bzw.
Masseschleifen zu erzeugen. Der Hintergrund ist,dass Gebaude in der Realitat unterschiedliche
Potentiale gegentiber Erdpotential besitzen. Verbindet man nun einen Kabelschirm in jedem
Gebéaudedirekt mit dem Potentialausgleichssystem entsteht eine Erdschleife. D.h. es entsteht
ein Stromfluss vom héheren zum niedrigeren Potential.
Wenn z.B. ein Blitz in der Nahe eines Gebaude®inschlagt, wird das Potential dieses Gebaudes
kurzzeitig um einige kV angehoben.
Der Ausgleichsstrom fliel3t dann Uber den Busschirm ab und verursacht extreme elektromagneti-
sche Einkopplungen, die zur Zerstdérung der Buskomponenten fiihren kénnen.

Blitzschutz

Fir einen effizienten Blitzschutz ist eine gute, vorschriftsmaRige Hauserdung von gréf3ter Bedeu-
tung! Ein externes Blitzableitsystem bietet Schutz vor direktem Blitzschlag.

Zum Schutz fur Uberspannungen Uber die 230V-Netzzuleitung (ndirekter Blitzschlag) miissen ent-
sprechend den ortlichen Vorschriften Blitzstrom- bzw. Uberspannungsableiter in den vorgelagerten
Verteilersystemen eingebaut werden.

Um die einzelnen Komponenten eines CAN-Netzwerks voiindirektem Blitzschlag zu schitzen, emp-
fiehlt sich die Verwendung von speziell fir Bussysteme entwickelten Uberspannungsableitern.

Beispiele: CAN-Bus-UberspannungsableiterCAN-UESder Technischen Alternative
Gasentladungsableiter fir indirekte Erdung EPCOS N81-A90X

Beispiele verschiedener Netzwerkvarianten
Symbolerklarung:

... Gerat mit eigener Versorgag (UVR16x2, RSM610, UVR610)
... Gerat versorgt sich Gber den Bus (CAN-1/045, CAN-MTx2 etc.)
... CAN-Repeater (CAN-RP)
... terminiert (Endgeréate) ... Terminierung offen

... CAN-UES2 ... Gasentladungsaeiter fur indirekte Erdung

Kleines Netzwerk innerhalb eines Gebdudes:

Max. Leitungslange: 1.000m bei 50 kbit/s

Der Schirm muss bei jedem Netzwerkknoten weitergefiihrt und mit Masse (GND) des Geréts verbun-
den werden. Die Erdung des Schirms bzw. GND darf nuindirekt tber einen Gasentladungsableiter
durchgefihrt werden.

Es ist zu beachten, dass keine ungewolltedirekte Verbindung der Masse oder des Schirms und dem
Erdpotential zu Stande kommt (z.B. Uber Sensoren und das geerdete Rohrsystem).
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Netzwerk tber mehrere Geb&dude (ohne CAN-Repeater CAN-RP):

Max. Leitungslange: 1.000m bei 50 kbit/s

Der Schirm muss bei jedem Netzwerkknoten weitergefuhrt und an einem Punkt mdglichst in der Lei-

tungsmitte geerdet werden. Es wird empfohlen den Schirm in den anderen Geb&uden mittels eines
Gasentladungsableiters indirekt zu erden. Der Schirm wirdnicht mit der Masse (GND) der Geréate ver-
bunden.

Netzwerk Uber mehrere Gebadude (mit CAN-Repeater CAN-RP):

Max. Leitungsléange: je nach eingestellter Baud-Rate

Der Schirm desentkoppelten Netzwerkes wird bei jedem CAN-Repeater auf CAN-Bus Masse (GND)
angeschlossen. Dieser Schirm darf nicht direkt geerdet werden.

Ohne CAN-Bus-Uberspannungsableiter bietet diese Variante nur einen Schutz gegen Potentialunter-
schiede bis max. 1kV, darf jedoch nicht als Blitzschutz angesehen werden. In diesem Fall sollte der
Schirm der Leitung zwischen den CAN-Repeatern areinem Punkt moglichst in der Leitungsmitte ge-

erdet werden. Es wird empfohlen, den Schirm inden anderen Geb&uden mittels eines Gasentla-
dungsableiters indirekt zu erden.

Ein Repeater empfangt CAN-Bussignale und sendesie weiter. Daher ist jede Leitungsstrecke auf al-
len drei Seiten von CAN-Repeatern als eigenes CAN-Busnetz zu betrachten.

12



Kabelwahl und Netzwerktopologie

Fir den Einsatz in CAN-Netzwerken hat sich diepaarweise verdrillte Leitung (shielded twisted pair)
durchgesetzt. Dabei handelt es sich um ein Kabelmit verdrillten Leiterpaaren und einem gemeinsa-
men AulRenschirm. Diese Leitung ist gegen EMVStorungen relativ unempfindlich und es kénnen
Ausdehnungen bis zu 1000 m bei 50 kbit/s erreicht werden. Die in der CANopen Empfehlung (CiA DR
303-1) angegebenen Leitungsquerschnitte sind in folgender Tabelle wiedergegeben.

Buslange Langenbezogener Querschnitt
[m] Widerstand [m ©/m)] [mm?]
<40 70 0,25-0,34
40 - 300 <60 0,34 - 0,60
300 - 600 <40 0,50 - 0,60
600 - 1000 <26 0,75-0,80

Die maximale Leitungslange ist aul3erdem abhéngig von der Anzahl der mit dem Buskabel verbunde-
nen Knoten [n] und dem Leitungsquerschnitt [mm3].

Leitungsquerschnitt Maximale Lange [m]
[mm?] n=32 n=63
0,25 200 170
0,50 360 310
0,75 550 470
Busrate

Im Meni CAN-Bus / CAN-Einstellungen der UVR61®&ann die Busrate zwischen 5 und 500 kbit/s ein-
gestellt werden, wobei bei niedrigeren Busraten langere Kabelnetze mdglich sind. Allerdings muss
dann der Querschnitt entsprechend erhéht werden.

Die Standard-Busrate des CAN-Netzverkes ist 50 kbit/s (50 kBaud), die fiir viele CAN-Busgeréate vor-
gegeben ist.

Wichtig: Es missen alle Geréte im CAN-Busnetz diegleiche Ubertragungsrate haben um mitein-
ander kommunizieren zu kdnnen

Busrate [Kkbit/s] maximal erla ubte Gesamtbuslange [m]
5 10.000

10 5.000

20 2.500

50 (Standard) 1.000

125 400

250 200

500 100

Empfehlungen

Ein 2x2-poliges, paarweise verdrilltes (CAN-Lmit CAN-H bzw. +12V mit GND verdrillen)und ge-
schirmtes Kabel mit einem Leitungsquerschnitt vo n mind. 0,5mmz2, einer Leiter-zu-Leiter-Kapazitat
von max. 60 pF/Meter und einer Kennimpedanz von 120 Ohm. Die Standard-Busgeschwindigkeit der
UVR16x2 betragt 50 kbit/s. Dieser Empfehung entspricht z.B. die Kabeltype Unitronic ®-Bus CAN
2x2x0,5 der Firma Lapp Kabelfur feste Verlegung in Geb&uden oder Leerrohren. Somit wére theore-
tisch eine Buslange von ca. 500 m moglich, um ene zuverlassige Ubertragung zu gewahrleisten.

Fur diedirekte Verlegung inErdreich eignet sich z.B. das Erdkabel2x2x0,5 mm?2 der Fa. HELUKABEL
Art.Nr. 804269 oder das Erdkabel2x2x0,75 mmz2 der Fa. Faber Kabel Art.Nr. 101465.
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Verkabelung

Ein CAN-Busnetz darf niemals sternférmig auseinander laufend aufgebaut werden. Der richtige Auf-
bau besteht aus einer Strangleitung vom ersten Geat (mit Abschluss) zum zweiten und weiter zum
dritten usw. Das letzte Busgerat erhalt wieder die Abschlussbriicke.

Beispiel: Verbinden dreier Netzwerkknoten (NK) mit 2x2poligem Kabel und Terminieren der ab-
schlieRenden Netzwerkknoten (Netzwerk innerhalb eines Gebaudes)

Jedes CAN-Netzwerk ist beim ersten und letzten Teilnehmer im Netzwerk mit einem 120 Ohm Bus-
abschluss zu versehen (=Terminierung) . Das erfolgt mit einer Steckbrticke unterhalb der CAN-Bus
Klemme. In einem CAN- Netzwerk sind also immer zwei Abschlusswiderstande (jeweils am Ende) zu
finden. Stichleitungen oder sternformige CAN-Verdrahtung sind nicht zuléssig!

Stecker rechts =
terminiert

Stecker links =
nicht terminiert

14



Stichleitungen

Um zuverlassige lange Stichleitungen zu erzeugen wird ein CAN-Buskonverter bzw. ein CAN-Repea-
ter verwendet. Damit wird die Stichleitung vom anderen CAN-Busnetz entkoppelt und kann als eigen-
standiges CAN-Busnetz betrachtet werden.

Werksseitige Versuche haben gezeigt:

1) Sternférmige Abzweigungen von bis zu zehn Meter bringen keine Beeintrachtigung der Ubertra-
gung mit sich.

2) Bis zu einer Buslange von 250 m und einer Ubentagungsrate von 50 kbit/s funktioniert die Daten-

Ubertragung bei einer geringen Anzahl von CAN-Knoten das preisgunstige KNX-BuskabelJ-Y(St)Y

EIB KNX 2x2x0,8mit einem Wellenwiderstand von 75 bis 90 Ohm fehlerfrei.

3) Bis zu einer Buslange von 150m undnur wenigen Knoten kann auch das KabelCAT 5 24AWG((ty-

pisches Ethernetkabel in PC-Nekzwerken) eingesetzt werden.

Ein Wechsel der Kabeltypen unterschiedlicher Wellenwiderstande ist nur tber die Signaltrennung
durch einen CAN-Buskonverter zulassig.

Derartige Netzwerke entsprechen aber nicht der empfohlenen Spezifikation. Die Fa. Technische Al-
ternative RT GmbH kann daher keine Gewahr aukinwandfreies Funktionieren bei Anwendung einer
der 3 oben angefiihrten Moglichkeiten geben.
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Ausgange
Klemmenplan Schaltausgange

Die maximale Strombelastung der Ausgéange ist dentechnischen Daten zu entnehmen.
Ausgang 6 spannungsbehaftet

Der Ausgang 6 ist werksseitig potentialfrei. Soll er mit der Spannung des Reglers behaftet werden,
muss die Phase (neben Klemmen A6 wieder herausgefuihrt) mit der Wurzel verbunden werden.

Beispiel: Anschluss einer Pumpe bei nicht mehr po-
tentialfreiem Ausgang A6.
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Klemmenplan Analogausgange (0-10V / PWM)

Die Anschlisse AN7 — AN10 sind der Pluspol, der Anschluss GND jeweils der Minuspol.

Bei Parametrierung als ,Schaltausgang” kénnen maximal 2 Hilfsrelais HIREL-230V oder HIREL-PF
angeschlossen werden.

24V-Versorgung

Zur Versorgung von externen Geraten mit24V= kann der Ausgang AN7 umgewandelt werden. Hier-
fir muss die Steckbrucke J2 von der oberen in die untere Position gesteckt werden.

24V= Versorgung aktiv.

Die Gesamtlast aller Gerate mit 12V- und 24\fVersorgung darf zusammen nicht mehr als 6 Watt be-
tragen.

Anschluss zur 24V-Versorgung an die KlemmeAN7 und Sensormasse (GND).

Die Ausgange A8 und A10 sind die Analogausgange (0-10V / PWM). A9 verbleibt ebenfalls als Ana-
logausgang, falls dessen M-Bus-Funkionalitat nicht verwendet wird.

Die Anschlisse A8 und A10 werden bei Verwendung der 24V-Versorgung zumPluspol, der An-
schluss GND ist der Minuspol .

Bei Parametrierung als ,Schaltausgang” kann maximal 1 Hilfsrelais HIREL-230V oder HIREL-PFan-
geschlossen werden.

M-Bus
Zum Einlesen von M-Bus-Zahlern kann derAusgang 9 umgewandelt werden. Hierflir muss die
Steckbrticke J1 von der oberen in die untere Position gesteckt werden.

M-Bus-Schnittstelle aktiv.

Der Anschluss erfolgt an den Klemmen Ausgang 9 und GND.

Der M-Bus besteht aus 2 Adern:M-Bus (Ausgang 9) und GND(Sensormasse). Die Spannungsversor-
gung fir das Auslesen der M-Busgerate wird von der UVR610 geliefert.

Die Leitungsverlegung kann sternférmig oder aber auch seriell (von einem Gerat zu nachsten) aufge-
baut werden. Eine ringférmige Verkabelung ist nicht erlaubt.

Als M-Busleitung wird ein zweiadriges abgeschirmtes Kabel verwendet (z.B. Telefonkabel J-Y(ST)Y
2 x 2 x 0,8 mm). Die maximale Gesamtkabellangehangt von der Anzahl der angeschlossenen M-Bus-
gerate und dem Leitungsquerschnitt ab.

Die M-Busleitung darf nie mit einer CAN- oder DL-Busleitung im selben Kabel gefuhrt werden.
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Anschluss Hilfsrelais HIREL-230V

Beispiel: Anschluss an die Analogausgéange A7 und A8
Die Ausgédnge A7 — A8 mussen als Schaltausgange parametriert sein.

Sicherung 6,3A F

HIREL-230V

Relais 1
Relais 1

T

Netz
230V 50Hz

HIREL-230V Schaltschema

Die beiden Relais-Ausgénge werden durch die Siherung auf dem Relaismodul abgesichert. Die
Klemme W entspricht daher dem Aul3enleiter ,L".

Wird die Sicherung entfernt, so sind die beiden Awsgange potentialfrei, wobei sie aber Uber die Wur-
zel W' miteinander verbunden sind.

Das Relaismodul kann an zwei beliebige Ausgénge zwischenA7 und A10 angeschlossen werden,
wenn diese als Schaltausgang parametriert sind. Bei Verwendung auf A7 und/oder A9 ist darauf zu
achten, dass der zugehérige Jumper in der oberen Position ist.
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Technische Daten UVR610

alle Eingange

Temperatursensoren der Typen PT1000, KTY (2 /25°C), KTY
(1 k°/25°C), PT100, PT500, Ni1000, Ni1000TK5000 und Raumsen-
soren RAS bzw. RASPT, Strahlungssensor GBS01, Thermoelemen
THEL, Feuchtesensor RFS, Regensensor RESO01, Impuls
max. 10 Hz (z.B. far Volumenstromgeber VSG), Spannung
bis 3,3V DC, Widerstand (1-100 k°), sowie als Digitaleingang

Eingange 5, 6 zusatzlich Spannung 0-10 V DC
Ausgang 1 -5 Relaisausgange, Schliel3er
Ausgang 6 Relaisumschaltkontakt Offner/SchlieRer — potentialfrei

Ausgéange 7 - 10

Analogausgéange 0-10V (max. 20mA) oder PWM (10V/1kHz) in je-
weils 1000 Stufen (= 0,01V bzw. 0,1% pro Stufe) oder Erweiterungs-
moglichkeit als Schaltausgénge mit Zusatzrelaismodulen

max. Schaltleistung

Relaisausgange: je 230V / 3A

M-Bus

M-Bus-Eingang fur bis zu 4 M-Bus-Z&hler

24V

Versorgung fir externe 24V-Geréte, in Summe mit den 12V-Geréten
max. 6W

max. Buslast (DL-Bus)

100%

CAN-Bus

Standard-Datenrate 50 kbit/s, einstellbar von 5 bis 500 kbit/s

Differenztemperaturen

mit getrennter Ein- und Ausschaltdifferenz

Schwellwerte

mit getrennter Ein- und Ausschaltdifferenz oder mit fixer Hysterese

Temperaturmessbereich

PT100, PT500, PT1000: -200,0°C bis +850°C mit einer Auflésung
von 0,1K
alle anderen Temperatursensoren: -49,9°C bis +249,9°C mit einer
Auflésung von 0,1K

Genauigkeit Temperatur

typ. 0,4K,max. £1K im Bereich von 0 - 100°Cfur PT1000-Sensoren

Genauigkeit Widerstands-
messung

max. 1,6% bei 100k° (Messgrol3e: Widerstand, ProzessgrofRe: Wi-
derstand)

Genauigkeit Spannung

typ. 1%, max. 3% vom maximalen Messbereich des Eingangs

Genauigkeit Ausgang O-
1ov

max. -2% bis +6%

Abmessungen BXxH X T

107 x 95 x 64 mm

Anschluss

100 - 230V, 50 - 60 Hz, (Ausgange Al — A5 und Gerat gemeinsam
abgesichert mit 6,3A flink) (Ausgang A6 nur gesichert, wenn span-
nungsbehaftet; siehe ,Ausgang 6 spannungsbehaftet “ auf Seite 16)

max. Leitungsquerschnitt

2

Stromversorgung 2,5 mm

Leistungsaufnahme 1,0-1,9W, je nach Anzahl aktiver Schaltausgange
Schutzart IP10

Schutzklasse Il — Schutzisoliert

Zulassige Umgebungstem-
peratur

+5 bis +45°C

Technische Anderungen sowie Satz- und Druckfehle vorbehalten. Diese Anleitung ist nur fir Gerate
mit entsprechender Firmware-Version giltig. Unsere Produkte unterliegen standigem technischen
Fortschritt und Weiterentwicklung, wir behalten uns deshalb vor, Anderungen ohne gesonderte Be-

nachrichtigung vorzunehmen.

© 2020
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Hinweise fur den Storfall
Technischer Support

Wir bieten unseren Kunden kostenlosen Sipport bei Fragen zu oder Problemen mitunseren Produk-
ten.

Wichtig! Wir benotigen fir die Beantwortung lhrer Fragenin jedem Fall die Seriennummer des Ge-
rats.

Falls Sie die Seriennummer nicht finden kdnnen, bieten wir Thnen auf unserer Homepage eine Hilfe
zur Suche an:https://www.ta.co.at/haeufige-fragen/seriennummern/

Sie kdnnen lhre Anfrage Uber unsere Homepage unter folgendem Link an uns richten:https://
www.ta.co.at/support/

Alternativ zum Kontaktformular kdnnen Sie uns wahrend unserer Blirozeiten auch telefonisch errei-
chen: +43 (0)2862 53635

Bevor Sie aber unseren Support in Anspruch nehnen, sollten Sie die folgenden Problemlésungen ver-
suchen:

Keine Anzeige weist auf einen Spannungsausfall hin. Daher ist zuerst die Sicherung (6,3A flink) zu
kontrollieren, die das Geréat und die Ausgange (Pumpen, Ventile, ...) vor Kurzschluss und in Verbin-
dung mit dem integrierten Uberspannungsschutz vor Uberspannung schiitzt. Die Sicherung ist je-
doch nicht zuganglich, daher muss gemessen werden, ob an den Klemmen neben AusgangA6, an
denen Phase und Neutralleiter herausgefuhrt werden, Spannung besteht. Besteht dort keine Span-
nung, aber an den Netzanschlussklemmen links am Geréat schon, ist die Sicherung durchgebrannt.

Spannung keine Spannung

In diesem Fall ist die Sicherung defekt. DerRegler muss zur Reparatur eingesendet werden.

Realistische Temperaturwerte, ab er ein Fehlverhalten der Ausgange deuten auf falsche Einstellun-
gen oder Klemmung hin. Lassen sich die Ausgarge im Handbetrieb EIN und AUS schalten, ist das
Gerét funktionsféahig und es sollten alle Einstellungen sowie die Klemmung tberprift werden.

* Fihren Dauerlauf und Stillstand am Ausgangzur entsprechenden Reaktion? D.h. lauft bei
handischer Aktivierung der Solarpumpe wirklich diese Pumpe, oder geht vielleicht anstelle
der Solarpumpe die Heizkreispumpe in Betrieb?

* Sind alle Fuhler mit den richtigen Klemmenverbunden (Erwdrmung des Sensors mittels Feu-
erzeug und Kontrolle der Temperaturanzeige)?

Ist an der Anlage trotzdem kein Fehler zu finden,empfiehlt es sich, Datenlogging zu betreiben (C.M.I.
oder Datenlogging auf SD-Karte) und die Temperaturerlaufe und Schaltzustéande zu protokollieren.

Wird das Datenlogging uber DL-Bis durchgefuihrt, muss in den ,DL-Einstellungen® die ,Datenausga-
be" freigegeben sein.
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Falsche Temperaturen kdnnen folgende Ursachen haben:

» Anzeigewerte wie -9999,9 bei einem Fihlerkurachluss oder 9999,9 bei einer Fuhlerunterbre-
chung mussen nicht unbedingt einen Material- oder Klemmfehler bedeuten. Ist im Eingangs-
mend die richtige Fuhlertype gewahlt (KTY, PT1000, RAS, GBS, ...)?

« Die Uberprufung eines Sensors kann auch ome Messgerat durch Vertauschen des vermut-
lich defekten Fihlers mit einem funktionierenden Fihler an der Klemmleiste und Kontrolle
der Temperaturanzeige erfolgen. Wandert der Feher mit, liegt das Problem am Fihler. Bleibt
das Problem am selben Eingang des Gerates besthen, liegt es entweder an der Einstellung
der Fuhlertype oder der Eingang selbst ist defekt (z.B. defekter Uberspannungsschutz).

Widerstandstabelle der verschiedenen Fuhlertypen

Temp. 0 10 20 25 30 40 50 60 70 80 90 (100

PT1000 [°]] 1000|1039 |1078 |1097 (1117 |1115 |1194 {1232 |1271 |1309 (1347 |1385
KTY (2k©°) [°]|1630 1772|1922 | 2000 | 2080 | 2245 |2417 (2597 |2785 |2980 |3182 |3392
KTY (1k®°) [°]| 815 | 886 | 961 | 1000 | 1040 | 1122|1209 | 1299 | 1392 | 1490 | 1591 | 1696
PT100 [°]| 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [°]]| 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [°]]1000 1056 | 1112|1141 | 1171 | 1230|1291 | 1353 | 1417 | 1483 | 1549 | 1618

Ni1000 [°]]1000 1045|1091 | 1114|1138 | 1186|1235 | 1285 | 1337 | 1390 | 1444 | 1500
TKS5000

Ist der Fuhler defekt, ist beim Tausch auf die Flhletype zu achten. Es ist zwar moglich, eine andere
Fuhlertype zu verwenden, aber dazu muss auchin der Parametrierung des entsprechenden Eingan-
ges die verwendete Type eingestellt werden.

Die aktuelle Standardtype der technischen Alternative ist PT1000.
Bis 2010/2011 war die Standardtype KTY (2k°).

Manuelles Schalten eines Ausganges nicht moglich

» Beim Ausgang 6 ist darauf zu achten, dass dieser grundsatzlich potentialfrei ist und keine
Spannung fuhrt. Ebenso kdnnen die Hilfsrelaisausgéange potentialfrei sein. Das direkte Schal-
ten eines 230V Verbrauchers ist daher erstnach entsprechender Verdrahtung moglich.

« Ist es nicht mdglich einen Ausgang im Handbetrieb EIN oder AUS zu schalten moglicher-
weise eine Meldung gerade jetzt aktiv und schaltet den entsprechenden Ausgang dominant
EIN oder AUS (rote Umrandung des Ausgangssymbols, Anzeige der Meldung in der oberen
Statusleiste). Je nach Programmierung und Benutzerstatus ist in diesem Fall kein Handbe-
trieb moglich.

Fehlerbehebung - Hardware

Im Fall eines eindeutigen Hardwaredefektes bitte das Gerat zur Reparatur an den Handler bzw. Her-
steller senden. Es ist dabei unerlasslich, dem Gerd eine Fehlerbeschreibung beizulegen, die den De-
fekt beschreibt (Die Aussage ,Geréat defekt, bite um Reparatur® ist dabei unzureichend). Die
Abwicklung wird beschleunigt, wenn eine RMA-Nummer auf unserer Homepagewww.ta.co.at bean-
tragt wird. Eine vorherige Abklarung des Mangels mit unserem technischen Support ist erforderlich.
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Fehlersuche — Programmierung

Eine Unterstutzung durch den Hersteller bei der Fehlersuche ist mit entsprechender Dokumentation
und ausreichenden Daten moglich. D&ur aber unbedingt notwendig sind:

* Ein Hydraulikschema per E-Mail (sofern leserlich reicht auch eine Handskizze)

» Komplette Programmierung mittels TAPPS2 Datei (*.tdw-Datei) oder zumindest die Funkti-
onsdaten (*.dat-Datei) per E-Mail

* Betriebssystemversion und Seriennummer der Regelung

» Vorhandene log-Dateien oder zumindest (Tenperatur-)Werte der Eingange zu dem Zeit-
punkt, an dem sich das Fehlverhalten an der Anlage zeigt

* Telefonischer Kontakt zur Beschreibung des Problems — eine schriftliche Fehlerbeschrei-
bung geniigt oft nicht.

Fehlersuche im CAN-Netzwerk

Zur Eingrenzung des Fehlers empfiehlt es sich Tele des Netzes abzuschliel3en und zu beobachten,
wann der Fehler verschwindet.

Generelle Tests:
» Knotennummern - es darf keine Knotennummer doppelt vergeben werden
» Spannungsversorgung der Busteilnehmer (bei Bedarf das Netzteil CAN-NT verwenden)
* Einstellung Baud-Rate (auch bei Vervendung des CAN-Buskonverters CAN-BC2)
Tests der Verkabelung:
Fir diese Tests missen alle Knoten ausgeschaltet werden!
» Widerstand zwischen CAN-H und CAN-L

» wenn dieser tber 70° liegt, deutet dies auf eine fehlende Terminierung hin.
» wenn der Widerstand unter 60° liegt, ist nach tberzahligen Terminierungen oder Kurz-
schlissen zwischen Leitungen zu suchen.

* Auf Kurzschluss zwischen GND bzw. Schirm und den Signalleitungen prufen.

* Priifung auf Erdschleifen — Hierzu wird der Schirm an dem jeweiligen Knotenpunkt aufge-
trennt und der Verbindungsstrom gemessen. Wenn Stromfluss vorhanden ist, besteht durch
eine nicht gewollte Erdverbindung eine Erdschleife.

Informationen zu Oko-Design Richtlinie 2009/125/EG

Produkt | Klassel? | Energieeffizienz® | Standby Leistungsauf- Leistungsauf-
max. [W] | nahme typ. [W]* | nahme max. W[}
UVR61( max. 8 max. 5 1,0 0,80/1,55 1,0/1,9

! Definitionen laut dem Amtsblatt de r Europaischen Union C 207 vom 3.7.2014

2 Die vorgenommene Einteilung basiert auf der optimalen Ausnutzung sowie der korrekten Anwen-
dung der Produkte. Die tatsachlich anwendbare Klasse kann von der vorgenommenen Einteilung
abweichen.

3 Beitrag des Temperaturreglers zur jahreszeitbedingten Raumheizungs-Energieeffizienz in Prozent,
auf eine Dezimalstelle gerundet

4 kein Ausgang aktiv = Standby / alle Ausgéange und Display aktiv

5 Die Festlegung der Klasse richtet sich nach der Programmierung des Heizkreisreglers entspre-
chend der Oko-Design Richtlinie.

Technische Anderungen sowie Satz- und Druckfehle vorbehalten. Diese Anleitung ist nur fiir Geréate
mit entsprechender Firmware-Version giltig. Unsere Produkte unterliegen standigem technischen
Fortschritt und Weiterentwicklung, wir behalten uns deshalb vor, Anderungen ohne gesonderte Be-
nachrichtigung vorzunehmen. © 2020
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EU - Konformitatserklarung

Dokument-Nr. / Datum: TA19003/19.06.2019

Hersteller: Technische Alternative RT GmbH

Anschrift: A-3872 Amaliendorf, LangestralRe 124

Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller.

Produktbezeichnung: UVR610, U\R610-MOBD, UVR610-OD, UVR610-DC

Markennamen: Technische Alternative RT GmbH

Produktbeschreibung: Frei programmierbarer Universalregler

Der oben beschriebene Gegenstand der Erklanng erfiillt die Vorschriften der Richtlinien:

2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie

2014/30/EU Elektromagnetische Vertraglichkeit

2011/65/EU RoHS Beschréankung der Verwerdung bestimmter gefahrlicher Stoffe

2009/125/EU Oko-Design Richtlinie

Angewendete harmonisierte Normen:

EN 60730-1: 2011 Automatische elektrische Regel-und Steuergeréate fir den Hausgebrauch und
ahnliche Anwendungen — Teil 1: Allgemeine Anforderungen
EN 61000-6-3: 2007 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) — Teil 6-3: Fachgrundnormen —
+Al: 2011 Stéraussendung fir den Wohnbereich, Geschéfts- und Gewerbebereiche sowie
+ AC2012 Kleinbetriebe
EN 61000-6-2: 2005 ElektromagnetischeVertraglichkeit (EMV) — Teil 6-2
+ AC2005 Fachgrundnormen — Storfestigkeit fur Industriebereiche
EN 50581: 2012 Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und Elektronikgeraten

hinsichtlich der Beschrankung gefahrlicher Stoffe

Anbringung der CE - Kennzeichnung:Auf Verpackung, Gebrauchsanleitung und Typenschild

Ce

Aussteller: Technische Alternative RT GmbH
A-3872 Amaliendorf, Langestral3e 124
Rechtsverbindliche Unterschrift

Dipl.-Ing. Andreas Schneider, Geschaftsfihrer,
19.06.2019

Dieser Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den genannten Richtlinien, beinhaltet jedoch keine Zusi-
cherung von Eigenschaften.
Die Sicherheitshinweise der mitgelieferten Produktdokumente sind zu beachten.



Garantiebedingungen

Hinweis: Die nachfolgenden Garantiebedingungenschranken das gesetzliche Recht auf
Gewaébhrleistung nicht ein, sondern emveitern lhre Rechte als Konsument.

1.

Die Firma Technische Alternative RT GmbH gewdrt ein Jahr Garantie ab Verkaufsdatum an den
Endverbraucher fir alle von ihr verkauften Gerateund Teile. Mangel missen unverziglich nach
Feststellung und innerhalb der Garantiefrist gemeldet werden. Der technische Support kennt fir beinahe
alle Probleme die richtige Losung. Eine sofortige Kontaktaufnahme hilft daher unnétigen Aufwand bei
der Fehlersuche zu vermeiden.

Die Garantie umfasst die unentgeltliche Reparatur (nicht aber den Aufwand fiir Fehlerfeststellung vor
Ort, Aus-, Einbau und Versand) aufgrund von Arbis- und Materialfehlern, welche die Funktion
beeintrachtigen. Falls eine Reparatur nach Beurteilung durch die Technische Alternative aus
Kostengriinden nicht sinnvoll ist, erfolgt ein Austausch der Ware.

Ausgenommen sind Schaden, die durch Enwirken von Uberspannung oder anormalen
Umweltbedingungen entstanden. Ebenso kann keineGarantie tibernommen werden, wenn die Méangel
am Gerat auf Transportschéden, die nicht von uns zuvertreten sind, nicht fachgerechte Installation und
Montage, Fehlgebrauch, Nichtbeachtung von Bedierungs- oder Montagehinweisen oder auf mangelnde
Pflege zuriickzufiihren sind.

Der Garantieanspruch erlischt, wenn Reparaturen oder Eingriffe von Personen vorgenommen werden,
die hierzu nicht befugt oder von uns nicht ermachtigt sind oder wenn unsere Gerate mit Ersatzteilen,
Erganzungs- oder Zubehoérteilen versehen werden, die keine Originalteile sind.

Die mangelhaften Teile sind an unser Werk einzusenden, wobei eine Kopie des Kaufbelegs beizulegen
und eine genaue Fehlerbeschreibung anzugeben ist.Die Abwicklung wird beschleunigt, wenn eine RMA-
Nummer auf unserer Homepage www.ta.co.at beantragt wird. Eine vorherige Abklarung des Mangels
mit unserem technischen Support ist erforderlich.

Garantieleistungen bewirken weder eine Verlangerwung der Garantiefrist noch setzen sie eine neue
Garantiefrist in Lauf. Die Garantiefrist fir eingebaute Teile endet mit der Garantiefrist des ganzen
Gerates.

Weitergehende oder andere Anspriiche, insbesondee solche auf Ersatz eines aul3erhalb des Gerates
entstandenen Schadens sind — soweit eine Haftung nicht zwingend gesetzlich vorgeschrieben ist —
ausgeschlossen.

Impressum

Diese Montage- und Bedienungsanleiung ist urheberrechtlich geschutzt.

Eine Verwendung aufRerhalb des Urheberrechts bedarfder Zustimmung der Firma Technische Alternative
RT GmbH. Dies gilt insbesondere fiir Vervielfatigungen, Ubersetzungen und elektronische Medien.

Technische Alternative RT GmbH

A-3872 Amaliendorf, LangestralRe 124
Tel.: +43 (0)2862 53635 Fax +43(0)2862 53635 7
E-Mail: mail@ta.co.at ---www.ta.co.at --- ©2020




